
データ リ ン ク 株式会社データ リ ン ク 株式会社

ユーザーズマ ニ ュ ア ルユーザーズマ ニ ュ ア ル

第第2323 版　 令和版　 令和11 年年77 月月

55 年保証対応年保証対応

調歩同期／独立同期調歩同期／独立同期 (BSC )  (BSC ) プ ロ ト コ ル コ ン バー タプ ロ ト コ ル コ ン バー タ

SAS20SAS20

WPWP--1414--190702190702



ii

SAS20SAS20　　 目　 次目　 次

  目目  次次

序　 章　 はじ めに序　 章　 はじ めに . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 11

　 序－１ 　　 序－１ 　     概要概要 .... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 11

　 序－２ 　　 序－２ 　     梱包品目梱包品目 .... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 11

　 序－３ 　　 序－３ 　     特徴特徴 .... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 22

第１ 章　 物理的仕様第１ 章　 物理的仕様 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 33

　 １ －１ 　　 １ －１ 　     使用環境、使用環境、 消費電流消費電流 .... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 33

　 １ －２ 　　 １ －２ 　     形状、形状、 各部名称と 働き各部名称と 働き ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 44

第２ 章　 伝送的仕様第２ 章　 伝送的仕様 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 55

　 ２ －１ 　　 ２ －１ 　     基本機能基本機能 .... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 55

　 ２ －２ 　　 ２ －２ 　   BSC  BSC 伝送フ ォ ーマ ッ ト伝送フ ォ ーマ ッ ト ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 55

　　    2   2--22--11　 　　 　  BSC BSCテ キス トテ キス ト  ( (非透過モード非透過モード )) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 55

　　    2   2--22--22　 　　 　  BSC BSCテ キス トテ キス ト  ( (透過モ ード透過モード )) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 55

　　    2   2--22--33　 　　 　  BSC BSCテ キス トテ キス ト  (SOH (SOH先行先行)) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 55

　　    2   2--22--44　 　　 　   ポーリ ン グ／セレ ク ショ ン 、ポーリ ン グ／セレ ク ショ ン 、 起動シーケン ス起動シーケン ス ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 66

　　    2   2--22--55　 　　 　   相互起動方式シーケン ス相互起動方式シーケン ス ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 66

　　    2   2--22--66　 　　 　   応答監視シーケン ス応答監視シーケン ス   ①①... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 66

　　    2   2--22--77　 　　 　   応答監視シーケン ス応答監視シーケン ス   ②②... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 66

　　    2   2--22--88　 　　 　  NAK NAK .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 66

　　    2   2--22--99　 　　 　  WACK WACK .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 77

　　    2   2--22--10 10 　　   RVI  RVI . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 77

　　    2   2--22--11 11 　　   TTD  TTD .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 77

　　    2   2--22--12 12 　　   ID  ID＋＋ENQENQ ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 77

　　    2   2--22--13 13 　　   ID  ID＋＋ACK0ACK0 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 77

　　    2   2--22--14 14 　　   ID  ID＋＋NAKNAK .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 77

　 ２ －３ 　　 ２ －３ 　     調歩同期伝送フ ォ ーマ ッ ト調歩同期伝送フ ォ ーマ ッ ト ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 88

　　    2   2--33--11　 　　 　   手順設定時のテキス ト手順設定時のテキス ト  ( (透過モ ード透過モード )) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 88

　　    2   2--33--22　 　　 　   手順設定時のテキス ト手順設定時のテキス ト  ( (非透過モード非透過モード )) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 88

　　    2   2--33--33　 　　 　   ポーリ ン グ／セレ ク ショ ン 、ポーリ ン グ／セレ ク ショ ン 、 起動シーケン ス起動シーケン ス ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 88

　　    2   2--33--44　 　　 　   相互起動方式シーケン ス相互起動方式シーケン ス ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 88



iiii

SAS20SAS20　　 目　 次目　 次

　　    2   2--33--55　 　　 　   応答監視シーケン ス応答監視シーケン ス   ①①... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 88

　　    2   2--33--66　 　　 　   応答監視シーケン ス応答監視シーケン ス   ②②... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 88

　　    2   2--33--77　 　　 　  NAK NAK .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 88

　　    2   2--33--88　 　　 　  WACK WACK .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 99

　　    2   2--33--99　 　　 　  RVI RVI . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 99

　　    2   2--33--10 10 　　   ASYNC  ASYNCテ キス トテ キス ト ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 99

　　    2   2--33--11 11 　　   TTD  TTD .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 99

　　    2   2--33--12 12 　　   ID  ID＋＋ENQENQ ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 99

　　    2   2--33--13 13 　　   ID  ID＋＋ACK0ACK0 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 99

　　    2   2--33--14 14 　　     無手順無手順 ( (タ イ マ ーモ ード 、タ イ マ ーモ ード 、 データ 長などデータ 長など ) ) 設定時のテキス ト設定時のテキス ト ... . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . 99

　　    2   2--33--15 15 　　     無手順無手順 ( (デ リ ミ タ モ ード などデリ ミ タ モ ード など ) ) 設定時のテキス ト設定時のテキス ト ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1010

　　    2   2--33--16 16 　　   ID  ID＋＋NAKNAK .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1010

　 ２ －４ 　　 ２ －４ 　     デ リ ミ タデリ ミ タ  ( (タ イ マ 、タ イ マ 、 データ 長データ 長) ) モ ード 設定時のモ ード 設定時の

　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 データ 伝送　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 データ 伝送.... .. . . . . 1010

　　    2   2--44--11　 　　 　   調歩同期から調歩同期から BSCBSCへへ   ①①... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1010

　　    2   2--44--22　 　　 　  BSC BSCから 調歩同期へから 調歩同期へ   ①① ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1010

　　    2   2--44--33　 　　 　   調歩同期から調歩同期から BSCBSCへへ   ②②... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1111

　　    2   2--44--44　 　　 　   調歩同期から調歩同期から BSCBSCへへ   ③③... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1111

　　    2   2--44--55　 　　 　  BSC BSCから 調歩同期へから 調歩同期へ   ②② ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1111

　 ２ －５ 　　 ２ －５ 　     手順手順 ( (逐一変換逐一変換)) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1212

　　    2   2--55--11　 　　 　   調歩同期から調歩同期から BSCBSCへへ ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1212

　　    2   2--55--22　 　　 　  BSC BSCから 調歩同期へから 調歩同期へ ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1212

　　    2   2--55--33　 　　 　   調歩同期から調歩同期から BSCBSCへへ  (id (id ＋＋ENQ)ENQ) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1212

　　    2   2--55--44　 　　 　  BSC BSC から 調歩同期へから 調歩同期へ  (id (id ＋＋ENQ)ENQ) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1313

　　    2   2--55--55　 　　 　   調歩同期から調歩同期から BSCBSCへポーリ ン グへポーリ ン グ ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1313

　　    2   2--55--66　 　　 　  BSC BSCから 調歩同期へポーリ ン グから 調歩同期へポーリ ン グ ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1313

　　    2   2--55--77　 　　 　   調歩同期から調歩同期から BSCBSCへセレ ク テ ィ ン グへセレ ク テ ィ ン グ ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1414

　　    2   2--55--88　 　　 　  BSC BSCから 調歩同期へセレ ク テ ィ ン グから 調歩同期へセレ ク テ ィ ン グ ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1414

　 ２ －６ 　　 ２ －６ 　     手順手順 ( (一括変換一括変換)) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1515

　　    2   2--66--11　 　　 　   調歩同期から調歩同期から BSCBSCへへ ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1515

　　    2   2--66--22　 　　 　  BSC BSCから 調歩同期へから 調歩同期へ ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1515

　 ２ －７ 　　 ２ －７ 　     異常処理異常処理 .... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1616

　　    2   2--77--11　 　　 　   衝突衝突 ( (SAS20SAS20優先設定時優先設定時)) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1616

　　    2   2--77--22　 　　 　   衝突衝突 ( (SAS20SAS20非優先設定時非優先設定時)) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1616

　　    2   2--77--33　 　　 　   被呼局が被呼局が IDID不一致を検出不一致を検出 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1616

　　    2   2--77--44　 　　 　   発呼局が発呼局が IDID不一致を検出不一致を検出 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1717

　　    2   2--77--55　 　　 　   被呼局が被呼局が [ID [ID＋＋NAK] NAK] で応答し た場合で応答し た場合 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1717

　　    2   2--77--66　 　　 　   無応答無応答... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1818



iiiiii

SAS20SAS20　　 目　 次目　 次

　　    2   2--77--77　 　　 　  NAK NAK応答応答... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1818

　　    2   2--77--88　 　　 　   受信時の受信時の NAKNAK送信回数送信回数 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1818

　　    2   2--77--99　 　　 　  ACK ACK応答催促応答催促 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1919

第３ 章　 イ ン タ ー フ ェ イ ス の結線第３ 章　 イ ン タ ー フ ェ イ ス の結線 . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . 2020

　 ３ －１ 　　 ３ －１ 　   RS232C  RS232C のピ ン番号と 信号のピ ン番号と 信号 .... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 2020

　 ３ －２ 　　 ３ －２ 　   BSC  BSC のピ ン番号と 信号のピ ン番号と 信号 .... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 2020

　 ３ －３ 　　 ３ －３ 　     信号名と信号名と JISJIS 略号と の対比略号と の対比 .... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 2121

　 ３ －４ 　　 ３ －４ 　     外部機器と の接続外部機器と の接続  １１ ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 2121

　 ３ －５ 　　 ３ －５ 　     外部機器と の接続外部機器と の接続  ２２ ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 2222

　 ３ －６ 　　 ３ －６ 　     外部機器と の接続外部機器と の接続  ３３ ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 2222

　 ３ －７ 　　 ３ －７ 　     外部機器と の接続外部機器と の接続  ４４ ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 2323

　 ３ －８ 　　 ３ －８ 　     SAS20SAS20内部ク ロ ッ ク の接続内部ク ロ ッ ク の接続 .... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 2323

　　

第４ 章　 通信条件の設定第４ 章　 通信条件の設定 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 2424

　 ４ －１ 　　 ４ －１ 　     通信設定の変更方法通信設定の変更方法 .... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 2424

　 ４ －２ 　　 ４ －２ 　     メ モ リメ モ リ S1: S1: 調歩同期チ ャ ン ネルの通信設定調歩同期チャ ン ネルの通信設定 .... . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 2626

　 ４ －３ 　　 ４ －３ 　     メ モ リメ モ リ S2: S2: 調歩同期チ ャ ン ネルのビ ッ ト 長、調歩同期チ ャ ン ネルのビ ッ ト 長、

　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 フ ロ ー制御など　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 フ ロ ー制御など ... . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . 2626

　 ４ －４ 　　 ４ －４ 　     メ モ リメ モ リ S3:  S3:  ＢＢ BSCBSCャ ン ネルの伝送速度と 動作モードャ ン ネルの伝送速度と 動作モード ... . . . . .. . . . . . . . 2828

　 ４ －５ 　　 ４ －５ 　     メ モ リメ モ リ S4:  S4:  コ ード 、コ ード 、 BCCBCC の選択、の選択、 優先局の選択、優先局の選択、

　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 優先局の選択、　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 優先局の選択、 ACKACK 機能、機能、 透過モ ード透過モ ード ... . .. . . . . 2929

　 ４ －６ 　　 ４ －６ 　     メ モ リメ モ リ S5: S5: ＢＢ BSCBSC 全半全半22 重、重、 調歩全半調歩全半22 重、重、

　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 BCCBCC、、 ACKACK、、 IDID、、 CDCD ... . .. . . . . 3131

　 ４ －７ 　　 ４ －７ 　     メ モ リメ モ リ S6:S6:デ リ ミ タ コ ードデリ ミ タ コ ード  ( (タ イ マ値、タ イ マ値、 データ 長データ 長)) .. . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . 3333

　 ４ －８ 　　 ４ －８ 　     タ イ マ値タ イ マ値 .... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3434

　 ４ －９ 　　 ４ －９ 　     リ ト ラ イ 値リ ト ラ イ 値 .... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3535

　 ４ －１ ０　 ４ －１ ０    ID   ID 値値.... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3535



iviv

SAS20SAS20　　 目　 次目　 次

第５ 章　第５ 章　 BSCBSC伝送制御キャ ラ ク タ伝送制御キャ ラ ク タ . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . 3636

　 ５ －１ 　　 ５ －１ 　     キャ ラ ク タ 一覧キャ ラ ク タ 一覧.... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3636

第６ 章　 調歩同期通信制御の説明第６ 章　 調歩同期通信制御の説明 . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . 3737

　 ６ －１ 　　 ６ －１ 　   XON  XON//XOFFXOFF ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3737

　 ６ －２ 　　 ６ －２ 　   RTS  RTS//CTSCTS ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3737

　 ６ －３ 　　 ６ －３ 　   DTR  DTR//DSRDSR ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3737

　 ６ －４ 　　 ６ －４ 　   BSC  BSC チ ャ ン ネルのチャ ン ネルの CDCD 信号信号.... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3737

第７ 章　 表示文字と 表示形式第７ 章　 表示文字と 表示形式 . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3838

　 ７ －１ 　　 ７ －１ 　   BSC  BSC 伝送制御文字伝送制御文字.... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3838

　 ７ －２ 　　 ７ －２ 　   EBCDIC  EBCDIC コ ード 表コ ード 表 ( (英小文字対応英小文字対応)) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3939

　 ７ －３ 　　 ７ －３ 　   EBCDIK  EBCDIK コ ード 表コ ード 表 ( (カ ナ対応カ ナ対応)) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 4040

　 ７ －４ 　　 ７ －４ 　   ASCII  ASCII コ ード 表コ ード 表 .... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 4141

　 ７ －５ 　　 ７ －５ 　   JIS8  JIS8 コ ード 表コ ード 表 .... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 4242

第８ 章　 状態遷移図第８ 章　 状態遷移図 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 4343

　 ８ －１ 　　 ８ －１ 　     デ リ ミ タデリ ミ タ BSCBSC 手順における受信状態遷移図手順における受信状態遷移図 .... . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 4343

　 ８ －２ 　　 ８ －２ 　     デ リ ミ タデリ ミ タ BSCBSC 手順における送信状態遷移図手順における送信状態遷移図 .... . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 4444

　 ８ －３ 　　 ８ －３ 　     逐一変換モ ード における状態遷移図逐一変換モ ード における状態遷移図 .... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 4545

　 ８ －４ 　　 ８ －４ 　   ユーザーサポート のご案内ユーザーサポート のご案内 .... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 4545

保証規定保証規定 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 4646



11

序章　 はじ めに序章　 はじ めに

  序　 章序　 章　 はじ めに　 はじ めに

序－１ 　 概　 要序－１ 　 概　 要

本書は、本書は、 デ－タ リ ン ク 社製の調歩同期デ－タ リ ン ク 社製の調歩同期 ( (無手順無手順) ) と 独立同期と 独立同期 (BSC (BSC 手順手順) ) のプ ロ ト コのプ ロ ト コ

ルコ ン バ－タ のモ デルルコ ン バ－タ のモ デル SAS20SAS20について説明し たものです。について説明し たものです。

SAS20SAS20は弊社プ ロ ト コ ルコ ン バ－タ のは弊社プ ロ ト コ ルコ ン バ－タ の SAS-BSCSAS-BSCを 、を 、小型軽量化および設定値を小型軽量化および設定値を

大幅にプ ロ グ ラ マ ブ ルと し たも のです。大幅にプ ロ グ ラ マ ブ ルと し たも のです。 　 　 　　 　 　

本書は、本書は、SAS20SAS20の動作仕様、の動作仕様、SAS20SAS20と 他の電子機器と の接続方法、と 他の電子機器と の接続方法、通信規格の設通信規格の設

定の方法について説明し てあり ま す。定の方法について説明し てあり ま す。

序－２ 　 梱包品目序－２ 　 梱包品目

SAS20SAS20には以下の品目が含まれます。には以下の品目が含まれます。 　 品目数量を ご確認下さ い。　 品目数量を ご確認下さ い。

不足がある場合は、不足がある場合は、弊社営業部までご連絡下さ い。弊社営業部までご連絡下さ い。

◆◆ SAS20SAS20本体本体 11 台台

◆◆ ACAC 電源ケ ーブ ル 　電源ケ ーブ ル 　 2m2m 11 個個

専用アースの取れる専用アースの取れる 2P2P--3P3Pのの ACAC電源ケーブ ルです。電源ケーブ ルです。

本体側が本体側が 3P3P、、 AC100VAC100V側が側が 2P2Pと ア ース用のコ ード と なっ ており ま す。と ア ース用のコ ード と なっ ており ま す。

◆◆ 調歩同期用調歩同期用RS232CRS232C ク ロ ス ケ ー ブ ルク ロ ス ケ ー ブ ル 1.8m1 . 8m 11 本本

Dsub25Dsub25 ピ ン オ ス とピ ン オ ス と Dsub9Dsub9 ピ ン メ ス のピ ン メ ス の RS232CRS232C のク ロ ス ケーブ ルです。のク ロ ス ケーブ ルです。

端末機器と の接続に使用し ま す。端末機器と の接続に使用し ま す。

◆◆ SAS20SAS20 ユーザーズ マ ニ ュ ア ルユーザーズ マ ニ ュ ア ル 本誌本誌 11 冊冊

※※ 設定に必要な通信ソ フ ト設定に必要な通信ソ フ ト 【【 TERM WINTERM WIN】】 は弊社は弊社HPHPよ り ダ ウ ン ロ ード し て く だよ り ダ ウ ン ロ ード し て く だ

さ い。さ い。

http : //www.d ata-link. co. jp /http : //www.d ata-link. co. jp /
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序章　 はじめに序章　 はじめに

序－３ 　 特　 徴序－３ 　 特　 徴

◆◆ 調歩同期式調歩同期式RS232CRS232C ポ－ト とポ－ト と BSCBSC ポ－ト を各ポ－ト を各11 チ ャ ン ネル持っ ていま す。チ ャ ン ネル持っ ていま す。

◆◆ 調歩同期側は調歩同期側はBSCBSCの手順を全く 意識するこ と なく デ－タ を入出力する事が可能です。の手順を全く 意識するこ と なく デ－タ を入出力する事が可能です。

◆◆ SAS20SAS20の通信設定は調歩同期チャ ンネル側から 設定可能で、の通信設定は調歩同期チャ ンネル側から 設定可能で、 設定さ れた内容は設定さ れた内容は

内部の内部の EEPROMEEPROMに書き込まれます。に書き込まれます。こ の設定値は電源を落と し ても保持さ れます。こ の設定値は電源を落と し ても保持さ れます。

◆◆ 調歩同期チャ ン ネルの通信設定は調歩同期チャ ン ネルの通信設定は

通信速度通信速度 5050～～19200bps19200bps

パリ テ ィパリ テ ィ 偶数偶数//奇数奇数//なしなし

ビ ッ ト 長ビ ッ ト 長 55//66//77//88

ス ト ッ プ ビ ッ トス ト ッ プ ビ ッ ト 11//1.51.5//22

コ －ドコ －ド JIS8JIS8//ASCIIASCII//EBCDICEBCDIC//EBCDIKEBCDIK

◆◆ BSCBSCの通信設定はの通信設定は

通信速度通信速度 5050 ～～ 19200bps19200bps

コ －ドコ －ド JIS8JIS8//ASCIIASCII//EBCDICEBCDIC//EBCDIKEBCDIK

透過、透過、 非透過モ－ド の選択非透過モ－ド の選択

JIS8JIS8//EBCDICEBCDICの変換機能の変換機能

全全22重重//半半22重モ デムに対応重モデムに対応

BSC1 (BSC1 (コ ン テ ン ショ ン 方式コ ン テ ン ショ ン方式) ) //2 (ID2 (ID付き付き ) ) //3 (3 (ポーリ ン グセレ ク テ ィ ン グ方ポーリ ン グセレ ク テ ィ ン グ方

式式) ) に対応に対応

◆◆ バッ フ ァ の容量はバッ フ ァ の容量は

調歩同期ポ－ト は調歩同期ポ－ト は 8K8K バイ ト 、バイ ト 、 BSCBSC ポ－トポ－ト 8K8K バイ ト 。バイ ト 。

◆◆ 第第1919 版以降、版以降、 次の機能が変更になっ ていま す。次の機能が変更になっ ていま す。

動作仕様、動作仕様、 物理的仕様は従来品と フ ルコ ン パチです。物理的仕様は従来品と フ ルコ ン パチです。

防塵、防塵、 防湿仕様です。防湿仕様です。

リ ア パネルとリ ア パネルと RS232CRS232Cコ ネク タ が直結し 、コ ネク タ が直結し 、外部ノ イ ズ性能が向上し ま し た。外部ノ イ ズ性能が向上し ま し た。

ACAC電源の入力範囲が、電源の入力範囲が、 85V85V～～264V264Vと なり ま し た 。と なり ま し た 。

外部機器への電源供給は廃止と なり ま し た 。外部機器への電源供給は廃止と なり ま し た 。

55 年保証対応品です。年保証対応品です。

ご要求によ りご要求によ り DPLLDPLLに対応し ま す。に対応し ま す。
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第１ 章　 物理的仕様第１ 章　 物理的仕様

  第１ 章第１ 章　 物理的仕様　 物理的仕様

１ －１ 　 使用環境、１ －１ 　 使用環境、 消費電流消費電流

◆◆ 動作条件動作条件 温度温度 00～～5050℃℃

湿度湿度 防湿／耐結露防湿／耐結露

塵　 　 防塵塵　 　 防塵

◆◆ 保存条件保存条件 温度温度 －－3030 ～～8080℃℃

◆◆ 消費電力消費電力 2W2W ／／AC100VAC100V

◆◆ 入力電圧範囲入力電圧範囲 AACC 85V85V～～264V (50264V (50//60Hz)60Hz)

◆◆ 寸法寸法 幅幅 250mm250mm

高さ高さ 　　 41mm41mm ((ゴ ム足を含むゴム足を含む))

奥行き奥行き 185mm185mm ((コ ネク タ 部を含むコ ネク タ 部を含む))

◆◆ 重量重量 1.2Kg1.2Kg

◆◆ コ ネク タコ ネク タ Dsub25Dsub25 ピ ン メ スピ ン メ ス (2.6mm(2.6mm ミ リ ネジミ リ ネジ ))



44

第１ 章　 物理的仕様第１ 章　 物理的仕様

１ －２ 　 形状、１ －２ 　 形状、 各部名称と 働き各部名称と 働き

ACSWACSW：： 本機の電源スイ ッ チです。本機の電源スイ ッ チです。

POWERPOWER：： 電源が投入さ れている こ と を示す電源が投入さ れている こ と を示す LEDLEDです。です。

TXTX//ASYNCASYNC：： 調歩同期側にキャ ラ ク タ を送出中に点灯し ます。調歩同期側にキャ ラ ク タ を送出中に点灯し ます。

RXRX//ASYNCASYNC：： 調歩同期側にキャ ラ ク タ が受信さ れる と 点灯し ま す。調歩同期側にキャ ラ ク タ が受信さ れる と 点灯し ま す。

TXTX//BSCBSC：： BSCBSC側にキャ ラ ク タ を送出する時に点灯し ま す。側にキャ ラ ク タ を送出する時に点灯し ま す。

送出が完了すると 滅灯し ま す。送出が完了すると 滅灯し ま す。

RXRX//BSCBSC：： BSCBSC側に同期キャ ラ ク タ を受信する と 点灯し ま す。側に同期キャ ラ ク タ を受信する と 点灯し ま す。

再びハン ト モ－ド に入る と 滅灯し ま す。再びハン ト モ－ド に入る と 滅灯し ま す。

PROGPROG：： 本機がプ ロ グ ラ ムモ－ド に入る と 点灯し ま す。本機がプ ロ グ ラ ムモ－ド に入る と 点灯し ま す。

通常の使用状態で滅灯し ます。通常の使用状態で滅灯し ます。

SWSW：： こ のス イ ッ チを押すと 、こ のス イ ッ チを押すと 、 プ ロ グ ラ ムモ－ド に入り ま す。プ ロ グ ラ ムモ－ド に入り ま す。

250

3
5

1
8
3

縮尺： Free

（ 単位mm）

ASYNCBSC

SAS20
PROTOCOL CONVERTER

POWER

OFF ON TXD RXD

ASYNC

TXD RXD

BSC

PROG

SET

POWER
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第２ 章　 伝送仕様第２ 章　 伝送仕様

  第２ 章第２ 章　 伝送的仕様　 伝送的仕様

２ －１ 　 基本機能２ －１ 　 基本機能

２ －２ 　２ －２ 　 BSCBSC 伝送フ ォ ーマ ッ ト伝送フ ォ ーマ ッ ト

◆◆ SYNSYNキャ ラ ク タ の付与／削除キャ ラ ク タ の付与／削除

◆◆ BCCBCCの付与／削除／チェ ッ クの付与／削除／チェ ッ ク

◆◆ パッ ド キャ ラ ク タ の付与／削除パッ ド キャ ラ ク タ の付与／削除

◆◆ スタ －ト ビ ッ ト の付与／削除スタ －ト ビ ッ ト の付与／削除

◆◆ パリ テ ィ の付与／削除／チェ ッ クパリ テ ィ の付与／削除／チェ ッ ク

◆◆ エラ －の検出と デ－タ の再送エラ －の検出と デ－タ の再送

こ のフ ォ ーマ ッ ト はこ のフ ォ ーマ ッ ト は［ 逐一変換モード ］［ 逐一変換モード ］ 設定時に有効です。設定時に有効です。

P S S S S DP S S S S D D S DD S D D D E C C PE C C P
AA Y Y Y O Y Y Y O A A.. . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . A T A.. . . . . . . . . . . . . . .A T A.. . . . . . . . . . . . . . . A A T R R AT R R A
DD N N N H N N N H T T T X TT X T T T XX  CC  CC D D
11    A   A A    AA    A A    A    1  2  21  2  2

   1   1 l l     m    m nn

P S S S S D D DP S S S S D D D D D E C C PE C C P
A Y Y Y A Y Y Y TT  A A AA A A.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . A A TT R R A R R A
D N N N XD N N N X  T T TT T T TT X  X C C DC C D
11     A A AA A A A    A    1  2  21  2  2

    1  2  31  2  3 nn

◆◆ PAD1PAD1 先行パッ ド先行パッ ド  (SYN (SYN と 同じと 同じ ))

◆◆ PAD2PAD2 後行パッ ド後行パッ ド  (16 (16 進の進の FF)FF)

PP S S S  S S S D D S S D D DD D D D DD D E C C E C C P P
A Y Y Y L T A A A.. . . . . . . . . . . . . . . . . .A Y Y Y L T A A A.. . . . . . . . . . . . . . . . . . A LA L T T R R A R R A
D N N N D N N N EE X X  T T TT T T T T EE X C C D X C C D
11      A A A     A A A A        A        1 2 21 2 2

         1  2  3 1  2  3 nn

22--22--11　　 BSCBSC テ キス トテ キス ト  ( (非透過モ ード非透過モ ード ))

22--22--22　　 BSCBSC テ キス トテ キス ト  ( (透過モ ード透過モ ード ))

22--22--33　　 BSCBSC テ キス トテ キス ト  (SOH (SOH 先行先行))
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第２ 章　 伝送仕様第２ 章　 伝送仕様

22--22--44　 ポー リ ン グ／セレ ク シ ョ ン 、　 ポーリ ン グ／セレ ク シ ョ ン 、 起動シーケ ン ス起動シーケ ン ス

こ のフ ォ ーマ ッ ト はこ のフ ォ ーマ ッ ト は [ [逐一変換モード逐一変換モード ] ] 設定時に有効です。設定時に有効です。

P S S S E PP S S S E P 　　 P S S S P S S S S SS S U U E P U U E P
AA Y Y Y Y Y Y O O A A 　　 A Y Y Y A A A A N AA Y Y Y A A A A N A
DD N N N N N N T T D D 　　 DD N N N  N N N                           Q DQ D

1         1         　　    2   2 　　 1                            21                            2

◆◆ PAD1PAD1 ：： 先行パッ ド先行パッ ド  (SYN (SYN と 同じと 同じ ))

◆◆ SYNSYN ：： 同期キャ ラ ク タ同期キャ ラ ク タ

◆◆ EOTEOT ：： EOTEOT

◆◆ PAD2PAD2 ：： 後行パッ ド後行パッ ド  (16 (16 進の進の FF)FF)

◆◆ SASA ：： STATION ADDRESSSTATION ADDRESS

◆◆ UAUA ：： UNIT ADDRESSUNIT ADDRESS

◆◆ ENQENQ ：： セレ ク テ ィ ン グの終了を示すセレ ク テ ィ ン グの終了を示す ENQENQ

22--22--55　 相互起動方式シーケン ス　 相互起動方式シーケン ス

P S S S E PP S S S E P
A Y Y Y N AA Y Y Y N A
D N N N Q DD N N N Q D
1                21                2

22--22--66　 応答監視シーケン ス　 応答監視シーケン ス   ①①

P S S SP S S S D D 7 P 7 P
A Y Y Y LA Y Y Y L 0 0  A A
D N N N D N N N EE   D   D
1                  21                  2

22--22--77　 応答監視シーケン ス　 応答監視シーケン ス   ②②

P S S SP S S S D D     P P
A Y Y Y LA Y Y Y L  //AA
D N N N ED N N N E     D D
1                 1                  2 2

※※ DLEDLE＋＋70H70H はは EBCDIC (EBCDIK)EBCDIC (EBCDIK)

※※ ASCIIASCII はは DLEDLE＋＋30H30H と なり ま す。と なり ま す。

※※ DLEDLE＋＋// (61H)  (61H) はは EBCDIC (EBCDIK)EBCDIC (EBCDIK)

※※ ASCIIASCII はは DLEDLE＋＋31H31H と なり ま す。と なり ま す。

22--22--88　　 NAKNAK

P S S S N PP S S S N P
A Y Y Y A AA Y Y Y A A
D N N N K DD N N N K D
1               21               2
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22--22--99　　 WACKWACK

PP S S S S S S D D      PP
A Y Y Y L ,  AA Y Y Y L ,  A
DD N N N N N N E E   D   D
1           1           　　    2   2

22--22--1010　　 RVIRVI

PP S S S S S S D D      PP
A Y Y Y L A Y Y Y L @  A@ A
D N N N ED N N N E      DD
1                1                      22

22--22--1111　　 TTDTTD

P S S S SP S S S S E E P P
A Y Y Y T N AA Y Y Y T N A
D N N N X Q DD N N N X Q D
1                 1                   2  2

22--22--1212　　 IDID ＋＋ENQENQ

P S S S P S S S II . . . . .. . . . . II  E E   PP
AA Y Y Y Y Y Y D D.. . . .. . . . . DD N N A A
D N N N D N N N 11 .. . . .. . . . . n n QQ  DD
11　 　 　 　 　 　 　　 　 　 　 　 　 　     22

22--22--1313　　 IDID ＋＋ACK0ACK0

P S S SP S S S I I . . . . .. . . . . I  DI  D  7 7 P P
AA Y Y Y Y Y Y D D.. . . .. . . . . DD L L  0 A0 A
D N N ND N N N 1 1 .. . . .. . . . . nn E E   D   D
11             　 　 　　 　 　                     22

22--22--1414　　 IDID ＋＋NAKNAK

こ のフ ォ ーマ ッ ト はこ のフ ォ ーマ ッ ト は [ [逐一変換モード逐一変換モード ] ] 設定時に有効です。設定時に有効です。

PP S S S S S S  II . . . . .. . . . . I  I  NN  P P
A Y Y Y DA Y Y Y D.. . . .. . . . . DD A A A A
DD N N N N N N  11 .. . . .. . . . . n Kn K D D
1                           1                           22

※※ DLEDLE＋＋ , (6BH) , (6BH) はは EBCDIC (EBCDIK)EBCDIC (EBCDIK)

※※ ASCIIASCII はは DLEDLE＋＋2CH2CH と なり ま す。と なり ま す。

※※ DLEDLE＋＋@ (7CH) @ (7CH) はは EBCDIC (EBCDIK)EBCDIC (EBCDIK)

※※ ASCIIASCII はは DLEDLE＋＋40H40H と なり ま す。と なり ま す。

※※ DLEDLE＋＋70H70Hはは EBCDIC (EBCDIK)EBCDIC (EBCDIK)

※※ ASCIIASCIIはは DLEDLE＋＋30H30H と なり ま す。と なり ま す。
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２ －３ 　 調歩同期伝送フ ォ ーマ ッ ト２ －３ 　 調歩同期伝送フ ォ ーマ ッ ト

22--33--11　 手順設定時のテ キス ト　 手順設定時のテ キス ト  ( (透過モ ード透過モ ード ))

D S D DD S D D D D E CD D E C
LL T T A A A A.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . A L TA L T  RR
EE X X T T T T TT E E X X  CC
            A AA A AA
       1 2       1 2 nn

22--33--22　 手順設定時のテ キス ト　 手順設定時のテ キス ト  ( (非透過モ ード非透過モ ード ))

S D DS D D D E CD E C
T A AT A A.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .A T RA T R
XX  TT  TT TT X X  CC
     A A A A AA
   1 2   1 2 nn

22--33--33　 ポー リ ン グ／セレ ク シ ョ ン 、　 ポーリ ン グ／セレ ク シ ョ ン 、 起動シーケ ン ス起動シーケ ン ス

EE U U   UU   SS  SS E E
O A A A A NO A A A A N
T               QT               Q

22--33--44　 相互起動方式シーケン ス　 相互起動方式シーケン ス

EE
NN
QQ

22--33--55　 応答監視シーケン ス　 応答監視シーケン ス   ①①

D 7D 7
LL  00
EE

22--33--66　 応答監視シーケン ス　 応答監視シーケン ス   ②②

DD
LL  //
EE

22--33--77　　 NAKNAK

NN
AA
KK

※※ DLEDLE＋＋70H70HははEBCDIC (EBCDIK)EBCDIC (EBCDIK)

※※ ASCIIASCIIははDLEDLE＋＋30H30Hと なり ま す。と なり ま す。

※※ DLEDLE＋＋// (61H)  (61H) はは EBCDIC (EBCDIK)EBCDIC (EBCDIK)

※※ ASCIIASCII はは DLEDLE＋＋31H31H と なり ま す。と なり ま す。

　 なし

　 LRC

　 CRC16

　 CRC12

CRC

　 なし

　 LRC

　 CRC16

　 CRC12

CRC
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22--33--88　　 WACKWACK

DD
LL  ,,
EE

22--33--99　　 RVIRVI

DD
LL  @@
EE

22--33--1010　　 ASYNCASYNC テ キス トテ キス ト

こ のフ ォ ーマ ッ ト はこ のフ ォ ーマ ッ ト は [ [逐一変換モード逐一変換モード ] ] 設定時に有効です。設定時に有効です。

S DS D D S DD S D D E CD E C
O A.. . . . . .O A.. . . . . . A T AA T A.. . . . . .. . . . . . . A T RA T R
H TH T T X TT X T T XT X  CC
        AA A   AA   A AA
    1    1 ll            mm nn

22--33--1111　　 TTDTTD

SS  EE
T NT N
X QX Q

22--33--1212　　 IDID ＋＋ENQENQ

II . . . . .. . . . . I  EI  E
D.. . . .D ND.. . . .D N
11 .. . . .. . . . .n  Qn Q

22--33--1313　　 IDID ＋＋ACK0ACK0

II . . . . .. . . . . I  I  D 7 PD 7 P
D.. . . .D LD.. . . .D L 0 0  A A
11 .. . . .. . . . .nn E E       DD

22--33--1414　 無手順　 無手順 ( (タ イ マ ーモ ード 、タ イ マ ーモ ード 、 データ 長などデータ 長など ) ) 設定時のテ キス ト設定時のテ キス ト

TT
EE
XX
TT

※※DLEDLE＋＋ , (6BH) , (6BH) はは EBCDIC (EBCDIK)EBCDIC (EBCDIK)

※※ASCIIASCII はは DLEDLE＋＋2CH2CH と なり ま す。と なり ま す。

※※DLEDLE＋＋@ (7CH) @ (7CH) はは EBCDIC (EBCDIK)EBCDIC (EBCDIK)

※※ASCIIASCII はは DLEDLE＋＋40H40H と なり ま す。と なり ま す。

※※DLEDLE＋＋70H70H はは EBCDIC (EBCDIK)EBCDIC (EBCDIK)

※※ASCIIASCII はは DLEDLE＋＋30H30H と なり ま す。と なり ま す。

　 なし

　 LRC

　 CRC16

　 CRC12

CRC
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22--44--22　　 BSCBSC か ら 調歩同期へから 調歩同期へ   ①①

テキス ト にテキス ト に ETBETBを含む場合を含む場合

22--33--1515　 無手順　 無手順 ( (デ リ ミ タ モ ード などデリ ミ タ モ ード など ) ) 設定時のテ キス ト設定時のテ キス ト

22--33--1616　　 IDID ＋＋NAKNAK

II . . . . .. . . . . I  I  NN
D.. . . .D AD.. . . .D A
11 .. . . .. . . . .n  Kn  K

２ －４ 　 デリ ミ タ２ －４ 　 デリ ミ タ  ( (タ イ マタ イ マ ・・ デー タ 長データ 長) ) モ ー ド 設定時のデータ 伝送モ ード 設定時のデータ 伝送

22--44--11　 調歩同期から　 調歩同期から BSCBSC へへ   ①①

T T 　　 DD
E E ＋＋ E E
XX 　　 LL
TT

←Φ+ACK0+PAD

TEXT+DEL→ S
A
S
2
0

Φ+ENQ+PAD→

Φ+STX+TEXT+DEL+ETX+BCC+PAD→

←Φ+ACK1+PAD

Φ+EOT+PAD→

Φ+EOT+PAD→

TEXT1→S
A
S
2
0

TEXT3→

TEXT2→

Φ+ENQ+PAD→

←Φ+ACK0+PAD

Φ+STX+TEXT1+ETB+BCC+PAD→

←Φ+ACK1+PAD

Φ+STX+TEXT2+ETB+BCC+PAD→

←Φ+ACK0+PAD

Φ+STX+TEXT3+ETX+BCC+PAD→

←Φ+ACK1+PAD ※※ Φは先行パッ ド 、Φは先行パッ ド 、

同期キャ ラ ク タ同期キャ ラ ク タ

※※ Φは先行パッ ド 、Φは先行パッ ド 、

同期キャ ラ ク タ同期キャ ラ ク タ
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22--44--33　 調歩同期から　 調歩同期から BSCBSC へへ   ②②

ACKACK//NAKNAK機能選択がオン の場合機能選択がオン の場合

TEXT+DEL→
S
A
S
2
0

←ACK

Φ+ENQ+PAD→

←Φ+ACK0+PAD

Φ+STX+TEXT+DEL+ETX+BCC+PAD→

←Φ+ACK1+PAD

Φ+EOT+PAD→

22--44--44　 調歩同期から　 調歩同期から BSCBSC へへ   ③③

[DEL] [DEL] はメ モ リ ス イ ッ チで設定さ れているデリ ミ タ コ ードはメ モ リ ス イ ッ チで設定さ れているデリ ミ タ コ ード

デリ ミ タ の削除機能が設定さ れている場合デリ ミ タ の削除機能が設定さ れている場合

TEXT+DEL→ Φ+ENQ+PAD→S
A
S
2
0

←Φ+ACK0+PAD

Φ+EOT+PAD→

Φ+STX+TEXT+ETX+BCC+PAD→

←Φ+ACK1+PAD

22--44--55　　 BSCBSC か ら 調歩同期へから 調歩同期へ   ②②

テキス ト にテキス ト に ETBETBを含む場合を含む場合

[DEL] [DEL] はメ モ リ ス イ ッ チで設定さ れているデリ ミ タ コ ードはメ モ リ ス イ ッ チで設定さ れているデリ ミ タ コ ード

デリ ミ タ の付加機能が設定さ れている場合デリ ミ タ の付加機能が設定さ れている場合

Φ+ENQ+PAD→

TEXT2+DEL→

S
A
S
2
0

TEXT3+DEL→

TEXT1+DEL→

←Φ+ACK0+PAD

Φ+STX+TEXT1+ETB+BCC+PAD→

←Φ+ACK1+PAD

Φ+STX+TEXT2+ETB+BCC+PAD→

←Φ+ACK0+PAD

Φ+STX+TEXT3+ETX+BCC+PAD→

←Φ+ACK1+PAD

Φ+EOT+PAD→

※※ Φは先行パッ ド 、Φは先行パッ ド 、

同期キャ ラ ク タ同期キャ ラ ク タ

※※ Φは先行パッ ド 、Φは先行パッ ド 、

同期キャ ラ ク タ同期キャ ラ ク タ

※※ Φは先行パッ ド 、Φは先行パッ ド 、

同期キャ ラ ク タ同期キャ ラ ク タ
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22--55--33　 調歩同期から　 調歩同期から BSCBSC へへ  ( id ( id ＋＋ ENQ  )ENQ  )

２ －５ 　 手順２ －５ 　 手順 ( (逐一変換逐一変換))

22--55--11　 調歩同期から　 調歩同期から BSCBSC へへ

22--55--22　　 BSCBSC か ら 調歩同期へから 調歩同期へ

S
A
S
2
0

ENQ→

←ACK0

STX+TEXT+ETX+BCC→

EOT→

←ACK1

Φ+ENQ+PAD→

Φ+EOT+PAD→

←Φ+ACK1+PAD

Φ+STX+TEXT+ETX+BCC+PAD→

←Φ+ACK0+PAD

S
A
S
2
0

Φ+ENQ+PAD→
ENQ→

←Φ+ACK0+PAD

Φ+STX+TEXT+ETX+BCC+PAD→

←Φ+ACK1+PAD

Φ+EOT+PAD→

←ACK0

STX+TEXT+ETX+BCC→

←ACK1

EOT→

S
A
S
2
0

id1+ENQ→
Φ+id1+ENQ+PAD→

STX+TEXT+ETX+BCC→

EOT→

←ACK1

←id2+ACK0

Φ+EOT+PAD→

←Φ+ACK1+PAD

Φ+STX+TEXT+ETX+BCC+PAD→

←Φ+ id2+ACK0+PAD

※※ Φは先行パッ ド 、Φは先行パッ ド 、

同期キャ ラ ク タ同期キャ ラ ク タ

※※ Φは先行パッ ド 、Φは先行パッ ド 、

同期キャ ラ ク タ同期キャ ラ ク タ

※※ Φは先行パッ ド 、Φは先行パッ ド 、

同期キャ ラ ク タ同期キャ ラ ク タ
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22--55--44　　 BSCBSC から 調歩同期へから 調歩同期へ  ( id ( id ＋＋ ENQ )ENQ )

※※ Φは先行パッ ド 、Φは先行パッ ド 、

同期キャ ラ ク タ同期キャ ラ ク タ

Φ+ id1+ENQ+PAD→
id1+ENQ→

S
A
S
2
0

←Φ+ id2+ACK0+PAD

Φ+STX+TEXT+ETX+BCC+PAD→

←Φ+ACK1+PAD

Φ+EOT+PAD→

←id2+ACK0

STX+TEXT+ETX+BCC→

←ACK1

EOT→

22--55--55　 調歩同期か ら　 調歩同期か ら BSCBSC へポ ー リ ン グへポ ー リ ン グ

S
A
S
2
0

EOT+SA+SA+UA+UA+ENQ→
Φ+EOT+PAD→

←EOT

ACK0→

←STX+TEXT2+ETX+BCC

ACK1→

←STX+TEXT1+ETB+BCC

←Φ+EOT+PAD

Φ+ACK0+PAD→

←Φ+STX+TEXT2+ETX+BCC+PAD

Φ+ACK1+PAD→

←Φ+STX+TEXT1+ETB+BCC+PAD

Φ+SA+SA+UA+UA+ENQ+PAD→

22--55--66　　 BSCBSC か ら 調歩同期へポー リ ン グか ら 調歩同期へポー リ ン グ

Φ+EOT+PAD→
EOT→

S
A
S
2
0

Φ+ACK1+PAD→

←Φ+EOT+PAD

Φ+ACK0+PAD→

←Φ+STX+TEXT2+ETX+BCC+PAD

←Φ+STX+TEXT1+ETB+BCC+PAD

Φ+SA+SA+UA+UA+ENQ+PAD→

←EOT

ACK0→

←STX+TEXT2+ETX+BCC

ACK1→

←STX+TEXT1+ETB+BCC

SA+SA+UA+UA+ENQ→

※※ Φは先行パッ ド 、Φは先行パッ ド 、

同期キャ ラ ク タ同期キャ ラ ク タ

※※ Φは先行パッ ド 、Φは先行パッ ド 、

同期キャ ラ ク タ同期キャ ラ ク タ
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22--55--77　 調歩同期から　 調歩同期から BSCBSC へセレ ク テ ィ ン グへセレ ク テ ィ ン グ

22--55--88　　 BSCBSC から 調歩同期へセレ ク テ ィ ン グから 調歩同期へセレ ク テ ィ ン グ

S
A
S
2
0

EOT→

Φ+EOT+PAD→
EOT+SA+SA+UA+UA+ENQ→

STX+TEXT2+ETX+BCC→

←ACK0

STX+TEXT1+ETB+BCC→

←ACK1

←ACK0

Φ+EOT+PAD→

Φ+SA+SA+UA+UA+ENQ+PAD→

←Φ+ACK0+PAD

Φ+STX+TEXT1+ETB+BCC+PAD→

←Φ+ACK1+PAD

Φ+STX+TEXT2+ETX+BCC+PAD→

←Φ+ACK0+PAD

S
A
S
2
0

Φ+EOT+PAD→

Φ+SA+SA+UA+UA+ENQ+PAD→

Φ+STX+TEXT1+ETB+BCC+PAD→

←Φ+ACK0+PAD

←Φ+ACK1+PAD

←Φ+ACK0+PAD

Φ+STX+TEXT2+ETX+BCC+PAD→

Φ+EOT+PAD→

←ACK0

SA+SA+UA+UA+ENQ→

EOT→

EOT→

ACK1

STX+TEXT1+ETB+BCC→

STX+TEXT2+ETX+BCC→

←ACK0

※※ Φは先行パッ ド 、Φは先行パッ ド 、

同期キャ ラ ク タ同期キャ ラ ク タ

※※ Φは先行パッ ド 、Φは先行パッ ド 、

同期キャ ラ ク タ同期キャ ラ ク タ



1515

第２ 章　 伝送仕様第２ 章　 伝送仕様

２ －６ 　 手順２ －６ 　 手順 ( (一括変換一括変換))

22--66--11　 調歩同期から　 調歩同期から BSCBSC へへ

22--66--22　　 BSCBSC から 調歩同期へから 調歩同期へ

S
A
S
2
0

Φ+EOT+PAD→

ENQ→

←ACK0

STX+TEXT+ETX+BCC→

EOT→

←ACK1

Φ+ENQ+PAD→

←Φ+ACK0+PAD

Φ+STX+TEXT+ETX+BCC+PAD→

←Φ+ACK1+PAD

Φ+ENQ+PAD→

EOT→

S
A
S
2
0

Φ+EOT+PAD→

←Φ+ACK0+PAD

Φ+STX+TEXT+ETX+BCC+PAD→

←Φ+ACK1+PAD

ENQ→

←ACK0

STX+TEXT+ETX+BCC→

←ACK1

※※ Φは先行パッ ド 、Φは先行パッ ド 、

同期キャ ラ ク タ同期キャ ラ ク タ

※※ Φは先行パッ ド 、Φは先行パッ ド 、

同期キャ ラ ク タ同期キャ ラ ク タ
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22--77--33　 被呼局が　 被呼局が IDID 不一致を 検出不一致を 検出

SAS20SAS20は登録さ れているは登録さ れている IDID が不一致の場合、が不一致の場合、 無応答と なり ま す。無応答と なり ま す。

２ －７ 　 異常処理２ －７ 　 異常処理

22--77--11　 衝突　 衝突 ( (SAS20SAS20優先設定時優先設定時))

22--77--22　 衝突　 衝突 ( (SAS20SAS20非優先設定時非優先設定時))

説明中説明中BSCBSC のの  [ [同期のΦ同期のΦ] ] 、、

[CRC] [CRC] 、、 [PAD] [PAD]を省略し てを省略し て

あり ま す。あり ま す。

S
A
S
2
0

←TEXT+DEL

3秒

ENQ→←ENQ

←ENQ

ACK0→

←EOT

ACK1→

←TEXT

B

S

C

→TEXTS
A
S
2
0

←TEXT1+DEL

←EOT

←ACK1

TEXT→

←ACK0

ENQ→←ENQ

ACK1→

←TEXT1

ACK0→

←ENQ

EOT→B

S

C

S
A
S
2
0

DLE+EOT→

ID1+ENQ→

←無応答

←無応答

―――→

ID1+ENQ→B

S

C

説明中説明中BSCBSC のの  [ [同期のΦ同期のΦ] ] 、、

[CRC] [CRC] 、、 [PAD] [PAD]を省略し てを省略し て

あり ま す。あり ま す。

説明中説明中BSCBSC のの  [ [同期のΦ同期のΦ] ] 、、

[CRC] [CRC] 、、 [PAD] [PAD]を省略し てを省略し て

あり ま す。あり ま す。



1717

第２ 章　 伝送仕様第２ 章　 伝送仕様

22--77--44　 発呼局が　 発呼局が IDID 不一致を検出不一致を検出

22--77--55　 被呼局が　 被呼局が   ［［ IDID＋＋NAKNAK］］   で応答し た場合で応答し た場合

S
A
S
2
0DLE+EOT→

―――→

ID1+ENQ→

←ID4+ACK0

←ID4+ACK0B

S

C

S
A
S
2
0

B

S

C DLE+EOT→

←ID4+NAK

ID1+ENQ→

説明中説明中BSCBSC のの  [ [同期のΦ同期のΦ] ] 、、

[CRC] [CRC] 、、 [PAD] [PAD]を省略し てを省略し て

あり ま す。あり ま す。

説明中説明中BSCBSC のの  [ [同期のΦ同期のΦ] ] 、、

[CRC] [CRC] 、、 [PAD] [PAD]を省略し てを省略し て

あり ま す。あり ま す。
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22--77--88　 受信時の　 受信時の NAKN AK 送信回数送信回数

[N3] [N3] 回数分回数分NAKNAKを送信し て終了を送信し て終了

22--77--66　 無応答　 無応答

[N1] [N1] 回数分催促の回数分催促の ENQENQを送信し て終了を送信し て終了

22--77--77　　 NAKNAK 応答応答

[N2] [N2] 回数分テキス ト を再送し て終了回数分テキス ト を再送し て終了

←DISK

←TEXT＋DEL

3秒

3秒

←ENQ

←ENQ

――――

催促

切断

S
A
S
2
0

ACK0→

←ENQ

←DISK

――――

→NAK

←TEXT

→NAK

←TEXT

再送

S
A
S
2
0

←TEXT＋DEL

切断

ENQ→

TEXT→

←ACK0

←NAK

←NAK

TEXT→

←DISK

――――

要求

S
A
S
2
0

切断
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22--77--99　　 ACKACK 応答催促応答催促

[N4] [N4] 回数分回数分ENQENQ を送信し て終了を送信し て終了

←TEXT＋DEL

3秒

3秒

←ENQ

ACK0→

←TEXT

←ENQ

催促

←DISK

――――

S
A
S
2
0

切断
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  第３ 章第３ 章　 イ ン タ ーフ ェ イ ス の結線　 イ ン タ ーフ ェ イ ス の結線

３ －１ 　３ －１ 　 RS232CRS232C のピ ン 番号と 信号のピ ン 番号と 信号

SAS20SAS20の非同期のの非同期の RS232CRS232C のポート はのポート は DTEDTE配列です。配列です。

SAS20SAS20と パソ コ ン を接続する場合は付属のク ロ ス ケーブ ルを ご使用く ださ い。と パソ コ ン を接続する場合は付属のク ロ ス ケーブ ルを ご使用く ださ い。

３ －２ 　３ －２ 　 BSCBSC のピ ン 番号と 信号のピ ン 番号と 信号

←← 本機への入力本機への入力

→→ 本機から の出力本機から の出力

←← 本機への入力本機への入力

→→ 本機から の出力本機から の出力

ピン番号 信号名 方向 ピ ン番号 信号名 方向
1 FG 13
2 TXD → 14
3 RXD ← 15
4 RTS → 16
5 CTS ← 17
6 DSR ← 18
7 GND 19
8 20 DTR →
9 21
10 22
11 23
12 24

25

ピ ン番号 信号名 方向 ピ ン番号 信号名 方向
1 FG 13
2 TXD → 14 +5V
3 RXD ← 15 ST2 ←
4 RTS → 16
5 CTS ← 17 RXC ←
6 DSR ← 18
7 GND 19
8 CD ← 20 DTR →
9 +5V 21
10 22
11 23
12 24 ST1 →

25
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第３ 章　 イ ン タ ーフ ェ イ ス の結線第３ 章　 イ ン タ ーフ ェ イ ス の結線

３ －３ 　 信号名の３ －３ 　 信号名の JISJIS 略号と の対比略号と の対比

３ －４ 　 外部機器と の接続１３ －４ 　 外部機器と の接続１

ピ ン番号 本機 回路符号 JIS
1 F.G AA FG
2 TXD BA SD
3 RXD BB RD
4 RTS CA RS
5 CTS CB CS
6 DSR CC DR
7 S.G AB SG
8 CD CF CD
15 ST2 DB ST2
17 RXC DD RT
20 DTR CD ER
24 ST1 DA ST1

上図 外部機器がDsub9ピ ン (DOS/Vパソ コ ン等)の時

(接続は添付のク ロ ス ケーブ ル )

調歩同期側

F G

TXD

RXD

RTS

CTS

DSR

GND

DTR 20

7

6

5

4

3

2

1

SAS20
CPU

(TERMINAL)

DCD

RXD

TXD

DTR

GND

DSR

8

7

6

5

4

3

2

1

DCD 8

R I 22

RTS

CTS

R I9

※25ピ ン 1(FG)と 両コ ネク タ のシェ ルも接続さ れていま す。
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第３ 章　 イ ン タ ーフ ェ イ スの結線第３ 章　 イ ン タ ーフ ェ イ スの結線

３ －６ 　 外部機器と の接続３３ －６ 　 外部機器と の接続３

上図 外部機器がDTEの時 (接続はク ロ ス ケーブ ル )

独立同期側

F G

TXD

RXD

RTS

CTS

DSR

GND

DTR 20

7

6

5

4

3

2

1

SAS20
CPU

(TERMINAL)

F G

TXD

RXD

RTS

CTS

DSR

GND7

6

5

4

3

2

1

DCD 8

ST2 15

RXC 17

ST1 24

20

8

15

17

24

DTR

DCD

ST2

RXC

ST1

上図 外部機器がDCEの時 (接続はス ト レ ート ケーブ ル )

調歩同期側

F G

TXD

RXD

RTS

CTS

DSR

GND

DTR 20

7

6

5

4

3

2

1

SAS20
CPU

(TERMINAL)

F G

TXD

RXD

RTS

CTS

DSR

GND

DTR20

7

6

5

4

3

2

1

３ －５ 　 外部機器と の接続２３ －５ 　 外部機器と の接続２
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３ －７ 　 外部機器と の接続４３ －７ 　 外部機器と の接続４

上図 外部機器がDCEの時 (接続はス ト レ ート ケーブ ル )

独立同期側

F G

TXD

RXD

RTS

CTS

DSR

GND 7

6

5

4

3

2

1

SAS20
CPU

(TERMINAL)

F G

TXD

RXD

RTS

CTS

DSR

GND7

6

5

4

3

2

1

DTR 20

DCD 8

ST2 15

RXC 17

ST1 24

20

8

15

17

24

DTR

DCD

ST2

RXC

ST1

※括弧内の数値はピ ン 番号

TXD（ 2）
送信デー タ

受信デー タ

ク ロ ッ ク 発振

ST2（ 15）

ST1（ 24）

RXD（ 3）

RXC（ 17）

３ －８ 　３ －８ 　 SAS20SAS20 内部ク ロ ッ ク の接続内部ク ロ ッ ク の接続
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  第４ 章第４ 章　 通信条件の設定　 通信条件の設定

４ －１ 　 通信条件の変更方法４ －１ 　 通信条件の変更方法

通信条件は、通信条件は、 内部の メ モ リ ス イ ッ チ に 記憶さ れて お り 、内部の メ モ リ ス イ ッ チ に 記憶さ れて お り 、 電源を 立ち 上げ る と 、電源を 立ち 上げ る と 、

SAS20SAS20はこ のメ モ リ ス イ ッ チの内容を読み出し 、はこ のメ モ リ ス イ ッ チの内容を読み出し 、通信条件を初期化し ます。通信条件を初期化し ます。

こ のメ モ リ ス イ ッ チは電気的に書き込み可能なこ のメ モ リ ス イ ッ チは電気的に書き込み可能なROMROMで、で、電源を落と し ても そ の内容電源を落と し ても そ の内容

は保持さ れます。は保持さ れます。

通信設定の変更は、通信設定の変更は、プ ロ グ ラ ムモ ード へ入っ て編集し ま す。プ ロ グ ラ ムモ ード へ入っ て編集し ま す。

こ のモ－ド で、こ のモ－ド で、 SAS20SAS20のメ モ リ ス イ ッ チを設定する事が出来ます。のメ モ リ ス イ ッ チを設定する事が出来ます。

プ ロ グ ラ ムモ ード 実行時のプ ロ グ ラ ムモ ード 実行時の SAS20SAS20 の通信条件は、の通信条件は、 メ モ リ ス イ ッ チの設定内容にメ モ リ ス イ ッ チの設定内容に

関係なく 、関係なく 、 9600bps9600bps／パリ テ ィ なし ／／パリ テ ィ なし ／88 ビ ッ ト ／ビ ッ ト ／11 ス ト ッ プ ビ ッ ト 固定です。ス ト ッ プ ビ ッ ト 固定です。

1)1) 調歩同期チャ ン ネルに調歩同期チャ ン ネルに RS232CRS232C端末を接続し ま す。端末を接続し ま す。

◆◆接続端末はパ ソ コ ン を 使用し て 、接続端末はパ ソ コ ン を 使用し て 、弊社弊社HPHPよ りよ り ダ ウ ン ロ ー ド し た タ －ミ ナダ ウ ン ロ ー ド し た タ －ミ ナ

　　 ル ソ フ トル ソ フ ト TERMWINTERMWIN を利用する と 、を利用する と 、 容易に設定する こ と が出来ます。容易に設定する こ と が出来ます。

◆◆端末の通信条件を端末の通信条件を SAS20SAS20のメ モ リ ス イ ッ チモ ード の通信条件と 揃える ため、のメ モ リ ス イ ッ チモ ード の通信条件と 揃える ため、

　　 9600bps9600bps／パリ テ ィ なし ／／パリ テ ィ なし ／88 ビ ッ ト ／ビ ッ ト ／11 ス ト ッ プ ビ ッ ト と し ま す。ス ト ッ プ ビ ッ ト と し ま す。

2)2) SAS20SAS20 の電源を投入し ま す。の電源を投入し ま す。

プ ロ グ ラ ムモ ード への入り 方は、プ ロ グ ラ ムモ ード への入り 方は、 フ ロ ン ト パネルのフ ロ ン ト パネルの PROG SWPROG SW を押し 下げます。を押し 下げます。

こ の時、こ の時、PROG LEDPROG LEDが点灯し 、が点灯し 、SAS20SAS20は、は、RS232CRS232C端末に対し て、端末に対し て、メ モ リ ス イ ッメ モ リ ス イ ッ

チの現在の設定内容を次頁の様に伝送し て来ます。チの現在の設定内容を次頁の様に伝送し て来ます。
例）例）
↓↓
S1=10100000S1=10100000 <9600BPS><1STOP><PN><9600BPS><1STOP><PN>↓↓
S2=11000000S2=11000000 <8BIT><FLOW=D><DEL.ADD=D><DEL.DEL=D><J<8BIT><FLOW=D><DEL.ADD=D><DEL.DEL=D><J//E=E>E=E>↓↓
S3=10100000S3=10100000 <9600BPS><DELIMITER><9600BPS><DELIMITER>↓↓
S4=01010001S4=01010001 <JIS8><JIS8><CRC16>< I><ACK=D><TRANS=E><JIS8><JIS8><CRC16>< I><ACK=D><TRANS=E>↓↓
S5=00000000S5=00000000 <FULL DUP.BSC><FULL DUP.ASYNC><NO CRC><ACK=0<FULL DUP.BSC><FULL DUP.ASYNC><NO CRC><ACK=0//1>< ID=D><CD=D>1>< ID=D><CD=D>↓↓
S6=00001010S6=00001010 <DELIMITER CODE=0A><DELIMITER CODE=0A>↓↓
T1=06.0T1=06.0 <RX : STX-BCC><RX : STX-BCC> T2=03.0T2=03.0 <RX : TX<RX : TX--ACK1>ACK1>↓↓
T3=03.0T3=03.0 <RX : ENQ<RX : ENQ--ACK0>ACK0> T4=01.0T4=01.0 <RX : TIME FILLER><RX : TIME FILLER>↓↓
T5=01.0T5=01.0 <TX : TIME FILLER><TX : TIME FILLER> T6=04.0T6=04.0 <RX : ACK0<RX : ACK0--TEXT>TEXT>↓↓
T7=04.0T7=04.0 <RX : ACK1<RX : ACK1--EOT>EOT> T8=06.0T8=06.0 <RX : NOT USED><RX : NOT USED>↓↓
T9=03.0T9=03.0 <TX : CHANNEL BUSY><TX : CHANNEL BUSY>↓↓
N1=08N1=08 <TX : The number of Tx ENQ for ACK0><TX : The number of Tx ENQ for ACK0>↓↓
N2=03N2=03 <TX : The number of Tx TEXT for NAK><TX : The number of Tx TEXT for NAK>↓↓
N3=03N3=03 <TX : The number of Tx NAK for NG TEXT><TX : The number of Tx NAK for NG TEXT>↓↓
N4=03N4=03 <TX : The number of Tx ENQ for NO ANSWER><TX : The number of Tx ENQ for NO ANSWER>↓↓
N5=05N5=05 <TX : The number of SYNC><TX : The number of SYNC>↓↓
I1=<>I1=<>↓↓
I2=<>I2=<>↓↓
I3=<>I3=<>↓↓
I4=<>I4=<>↓↓
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こ こ に 、こ こ に 、S1S1 など は通信条件の設定など で、など は通信条件の設定など で、 定義は後述さ れます。定義は後述さ れます。

T1T1など は内部で使用さ れる タ イ マ値の設定で単位は秒です。など は内部で使用さ れる タ イ マ値の設定で単位は秒です。

N1N1など は内部で使用さ れる リ ト ラ イ 値です。など は内部で使用さ れる リ ト ラ イ 値です。

I1I1 など はなど は IDID番号です。番号です。

ただし 、ただし 、↓は↓は CRCR＋＋LFLFのの 22 バイ トバイ ト

3)3) RS232CRS232C端末は次のフ ォ －マ ッ ト で端末は次のフ ォ －マ ッ ト で SAS20SAS20 に対し て通信設定を行います。に対し て通信設定を行います。

ESCESC 1)1) 設定の開始の設定の開始の ESC (16ESC (16 進数の進数の 1B)1B)

S1=xxxxxxxxS1=xxxxxxxx↓↓ 2)2) ス イ ッ チス イ ッ チ 11 の指定の指定 (X (Xはは 11 ま たはま たは 0)0)

Sn=Sn=----------------↓↓ 3)3) ス イ ッ チス イ ッ チ nn の指定の指定 (n (n はは 11 からから 6)6)

S6=xxxxxxxxS6=xxxxxxxx↓↓ 4)4) ス イ ッ チス イ ッ チ 66 の指定の指定

T1=mm.mT1=mm.m ↓↓ 5)5) タ イ マタ イ マ 11 の指定の指定 ( (例　例　 03.403.4 などなど ))

Tn=Tn=- - . -- - . - ↓↓ 6)6) タ イ マタ イ マ nn の指定の指定

T9=mm.mT9=mm.m ↓↓ 7)7) タ イ マタ イ マ 99 の指定の指定

N1=mmN1=mm ↓↓ 8)8) リ ト ラ イ 値リ ト ラ イ 値11 の指定の指定 ( (例　例　 0404 などなど ))

Tn=Tn=- -- - ↓↓ 9)9) リ ト ラ イ 値リ ト ラ イ 値nn の指定の指定

N5=mmN5=mm ↓↓ 10)10) リ ト ラ イ 値リ ト ラ イ 値55 の指定の指定

I1=mI1=m----mm ↓↓ 11)11) ID1ID1 の文字列の文字列

In=In=-------- ↓↓ 12)12) IDnIDn の文字列の文字列

I4=mI4=m----mm ↓↓ 13)13) ID4ID4 の文字列の文字列

ESCESC 14)14) 設定の終了の設定の終了の ESCESC

◆◆ すべての文字はア ルフ ァ ベッ ト 、すべての文字はア ルフ ァ ベッ ト 、 数字数字 (JIS8 (JIS8 ま たはま たは ASCII) ASCII) です。です。

◆◆ 最初と 最後の最初と 最後の ESCESC以外、以外、 設定の順番は任意です。設定の順番は任意です。

◆◆ 変更の必要がない行は記述する必要があり ま せん。変更の必要がない行は記述する必要があり ま せん。

◆◆ スイ ッ チ設定のス イ ッ チ設定の XXXXXXXXXXXXXXXXはは 00 とと 11 の羅列での羅列で 88桁必要です。桁必要です。

◆◆ タ イ マ設定のタ イ マ設定の mm.mmm.m は厳密に記述する必要があり ま す。は厳密に記述する必要があり ま す。

すなわちすなわち 11秒を設定し たい時は、秒を設定し たい時は、 01.001.0 と 記述する必要があり ま す。と 記述する必要があり ま す。

◆◆ カ ウ ン タ 設定のカ ウ ン タ 設定の mmmmは厳密に記述する必要があり ま す。は厳密に記述する必要があり ま す。

すなわちすなわち 66 を設定し たい時は、を設定し たい時は、 0606 と 記述する必要があり ま す。と 記述する必要があり ま す。

◆◆ IDIDは文字列で、は文字列で、最大最大1616キャ ラ ク タ 長です。キャ ラ ク タ 長です。こ れ以上指定し てもこ れ以上指定し ても 1717キャ ラ ク タ 以キャ ラ ク タ 以

降は無視さ れます。降は無視さ れます。

◆◆ ↓は↓は CRCR＋＋LFLFのの 22 バイ ト です。バイ ト です。

SAS20SAS20は設定終了のは設定終了の ESCESCを受信する と 、を受信する と 、

　 　　 　 1)1) 新し い設定値を内部の新し い設定値を内部の EEPROMEEPROM に書き込みに書き込み

　 　　 　 2)2) こ の設定値に従っ て、こ の設定値に従っ て、 調歩同期および調歩同期および BSCBSCチ ャ ン ネルを初期化チャ ン ネルを初期化

　 　　 　 3)3) LEDLED のの  [PROG]  [PROG] を 消灯を消灯

　 　　 　 4)4) SAS20SAS20は通信可能状態と なり ま す。は通信可能状態と なり ま す。
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４ －２ 　 メ モ リ４ －２ 　 メ モ リ S 1S 1 ：： 調歩同期チ ャ ン ネ ル の通信設定調歩同期チ ャ ン ネ ル の通信設定

調歩同期チャ ン ネルの通信条件は調歩同期チャ ン ネルの通信条件は [ [メ モ リメ モ リ S1] S1] に設定さ れま す。に設定さ れます。

例例))S1=10011011 (4800bpsS1=10011011 (4800bps//22 ス ト ッ プス ト ッ プ //パリ テ ィ 偶数パリ テ ィ 偶数))

①① 調歩同期チャ ン ネルの伝送速度調歩同期チャ ン ネルの伝送速度

③③ 調歩同期チャ ン ネルのパリ テ ィ調歩同期チャ ン ネルのパリ テ ィ

②② 調歩同期チャ ン ネルのス ト ッ プ ビ ッ ト調歩同期チャ ン ネルのス ト ッ プ ビ ッ ト

4S1

③パリ テ ィ

②ス ト ッ プ ビ ッ ト

①伝送速度

1 2 3 5 6 7 8

1234 BPS
0000 50
0001 75
0010 110
0011 150
0100 200
0101 300
0110 600
0111 1200
1000 2400
1001 4800
1010 9600
1011 19200

メ モ リ ス イ ッ チ 1
56 ス ト ッ プ ビ ッ ト
00 1
01 1.5
10 2
11 ー

メ モ リ ス イ ッ チ 1

78 パリ テ ィ
00 なし
01 奇数
10 なし
11 偶数

メ モ リ ス イ ッ チ 1

４ －３ 　４ －３ 　 メ モ リメ モ リ S2S2：： 調歩同期チ ャ ン ネルのビ ッ ト 長、調歩同期チ ャ ン ネルのビ ッ ト 長、 フ ロ ー制御などフ ロ ー制御など

調歩同期チャ ン ネルのビ ッ ト 長、調歩同期チャ ン ネルのビ ッ ト 長、 各種機能は各種機能は [ [メ モ リメ モ リ S2] S2] に設定さ れま す。に設定さ れます。

例例))S2= 10011000S2= 10011000 (7BIT(7BIT//DTRDTR制御制御//デリ ミ タ 付加ありデリ ミ タ 付加あり //デリ ミ タ 削除ありデリ ミ タ 削除あり   //変換機変換機

  能選択能選択))

4S2

定義なし

⑤テ キス ト 変換機能

④デリ ミ タ 削除機能

③デリ ミ タ 付加機能

②フ ロ ー制御

①ビ ッ ト 長

1 2 3 5 6 7 8
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①① 調歩同期チャ ン ネルのビ ッ ト 長調歩同期チャ ン ネルのビ ッ ト 長 ②② 調歩同期チャ ン ネルのフ ロ ー制御調歩同期チャ ン ネルのフ ロ ー制御

SAS20SAS20はフ ロ ー制御と し て、はフ ロ ー制御と し て、 以下の以下の

方法を選択でき ま す。方法を選択でき ま す。

1) DTR1) DTR//DSRDSR、、 2) XON2) XON//XOFFXOFF

12 ビ ッ ト 長
00 5
01 6
10 7
11 8

メ モ リ ス イ ッ チ 2

3 フ ロ ー制御
0 DTR / DSR
1 XON / XOFF

メ モ リ ス イ ッ チ 2

③③ デリ ミ タ の付加機能デリ ミ タ の付加機能

デリ ミ タ モ ード において、デリ ミ タ モ ード において、 SAS20SAS20がが BSCBSC チ ャ ン ネルから のテキス トチ ャ ン ネルから のテキス ト (STX(STX＋＋

TEXTTEXT＋＋ETX) ETX) を 調歩同期チャ ン ネルへ伝送する時、を調歩同期チャ ン ネルへ伝送する時、 デリ ミ タデリ ミ タ  (DEL)  (DEL) を 付加するを付加する

機能を選択し ま す。機能を選択し ま す。 　 但し 、　 但し 、  (DEL)  (DEL) はは MSW6MSW6で指定さ れるで指定さ れる 88ビ ッ ト コ ード です。ビ ッ ト コ ード です。

④④ デリ ミ タ の削除機能デリ ミ タ の削除機能

デリ ミ タ モ ード において、デリ ミ タ モ ード において、SAS20SAS20が調歩同期チャ ン ネルから のテキス トが調歩同期チャ ン ネルから のテキス ト  (TEXT (TEXT

＋＋DEL) DEL) をを BSCBSCチ ャ ン ネルへ伝送する時、チャ ン ネルへ伝送する時、デリ ミ タデリ ミ タ  (DEL)  (DEL) を 削除する機能を選択を削除する機能を選択

し ま す。し ま す。

⑤⑤ テキス ト 変換機能テキス ト 変換機能

SAS20SAS20は、は、 BSCBSC チ ャ ン ネルと 調歩同期チャ ン ネルで異なる伝送コ ード を指定チャ ン ネルと 調歩同期チャ ン ネルで異なる伝送コ ード を指定

し た場合、し た場合、 SAS20SAS20内部でこ れら の伝送コ ード を変換する機能を持っ ていま す。内部でこ れら の伝送コ ード を変換する機能を持っ ていま す。

こ の機能の設定によ り 、こ の機能の設定によ り 、 コ ード 変換の際以下の機能が選択でき ま す。コ ード 変換の際以下の機能が選択でき ま す。

4 デリ ミ タ 付加機能
0 付加し ない
1 付加する

メ モ リ ス イ ッ チ 2

5 デリ ミ タ 削除機能
0 削除し ない
1 削除する

メ モ リ ス イ ッ チ 2

6 テ キス ト 変換機能
0 変換を行う
1 変換し ない

メ モ リ ス イ ッ チ 2

00 の時の時：： 通信制御コ ード 、通信制御コ ード 、テ キス ト 部と も に各チャ ン ネルに指定さ れたコ ードテキス ト 部と も に各チャ ン ネルに指定さ れたコ ード

に変換し 、に変換し 、 も う 一方のチャ ン ネルへ伝送し ま す。も う 一方のチャ ン ネルへ伝送し ま す。

11 の時の時：： 通信制御コ ード のみ各チャ ン ネルに指定さ れたコ ード に変換さ れ、通信制御コ ード のみ各チャ ン ネルに指定さ れたコ ード に変換さ れ、

テキスト部は変換せずにそのままもう 一方のチャ ンネルへ伝送し ます。テキスト部は変換せずにそのままもう 一方のチャ ンネルへ伝送し ます。

こ の機能は、こ の機能は、 調歩同期機器の伝送コ ード が調歩同期機器の伝送コ ード が JIS8JIS8 で、で、 BSCBSC機器の伝送コ ード が機器の伝送コ ード が

EBCDICEBCDICである場合等に使用し ます。である場合等に使用し ます。
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②② 動作モード動作モード

一般に調歩同期式は伝送手順を持ちません。一般に調歩同期式は伝送手順を持ちません。

SAS20SAS20は調歩同期チャ ン ネルから の受信デ－タ を次の方法では調歩同期チャ ン ネルから の受信デ－タ を次の方法で BSCBSC手順へ変換手順へ変換

し 、し 、 送信し ま す。送信し ま す。

具体的には第具体的には第22章を ご参照く ださ い。章を ご参照く ださ い。

　　 1)1) デ リ ミ タデリ ミ タ

PC9801PC9801等から等から SAS20SAS20へのテキスト フ ォ －マ ッ ト をへのテキスト フ ォ －マ ッ ト を  [TEXT [TEXT＋＋DEL] DEL] と し ます。と し ます。

SAS20SAS20はデリ ミ タはデリ ミ タ  (DEL)  (DEL) を 検出する と そ れま で受信し たテキス ト をを検出する と そ れま で受信し たテキス ト を 11 パパ

ケ ッ ト と し てケ ッ ト と し て BSCBSC手順に変換し て伝送し ま す。手順に変換し て伝送し ま す。

但し デリ ミ タ但し デリ ミ タ  (DEL) (DEL)は、は、 メ モ リ ス イ ッ チのメ モ リ ス イ ッ チの S6S6で設定さ れたコ －ド です。で設定さ れたコ －ド です。

　　 2)2) タ イ ムア ウ トタ イ ムア ウ ト

調歩同期チャ ンネルから のテキス ト が一定時間途切れる と 、調歩同期チャ ンネルから のテキス ト が一定時間途切れる と 、SAS20SAS20はそ れはそ れ

ま でに受信し たテキス ト をま でに受信し たテキス ト を 11パケ ッ ト と し てパケ ッ ト と し て BSCBSCへ伝送し ま す。へ伝送し ま す。

タ イ マ値はタ イ マ値は (S6 (S6 ＋＋1) 1) ××10m10m 秒です。秒です。

４ －４ 　 メ モ リ４ －４ 　 メ モ リ S3S3：： BSCBSC チ ャ ン ネルの伝送速度と 動作モ ードチ ャ ン ネルの伝送速度と 動作モ ード

BSCBSC チ ャ ン ネルの伝送速度、チャ ン ネルの伝送速度、 動作モード は動作モード は [ [メ モ リメ モ リ S3] S3] に設定さ れま す。に設定さ れます。

例例))S3= 10000000S3= 10000000 (2400bps(2400bps// デリ ミ タ モ ードデリ ミ タ モ ード ))

①① BSCBSCチ ャ ン ネルの伝送速度チャ ン ネルの伝送速度

4S3

定義なし

②モード

①BSC伝送速度

1 2 3 5 6 7 8

1234 BPS
0000 50
0001 75
0010 110
0011 150
0100 200
0101 300
0110 600
0111 1200
1000 2400
1001 4800
1010 9600
1011 19200

メ モ リ ス イ ッ チ 3
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567 動作モ ード
000 デリ ミ タ モ ード
001 タ イ ムア ウ ト モ ード
010 データ 長モ ード
011 手順1 (一括)
100 手順2 (逐一)

メ モ リ ス イ ッ チ 3

　　 3)3) デ－タ 長デ－タ 長

調歩同期チャ ンネルから 一定長のデ－タ を受信する と 、調歩同期チャ ンネルから 一定長のデ－タ を受信する と 、  SAS20SAS20はそれまではそれまで

に受信し たテキス ト をに受信し たテキス ト を 11 パケ ッ ト と し てパケ ッ ト と し て BSCBSCへ伝送し ま す。へ伝送し ま す。

デ－タ 長はデ－タ 長は (S6 (S6 －－1) 1) ××44 ＋＋88 バイ ト です。バイ ト です。

　　 4)4) 手順手順11，， 22

調歩同期チャ ン ネルが調歩同期チャ ン ネルが BSCBSC と 同様の手順を もつ場合に使用し ま す。と 同様の手順を もつ場合に使用し ま す。

手順手順11：： 一括変換一括変換

手順手順22：： 逐一変換逐一変換

４ －５ 　 メ モ リ４ －５ 　 メ モ リ S 4S 4 ：： コ ー ド 、コ ー ド 、 BCCBCC の選択、の選択、 優先局の選択、優先局の選択、

　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 ACKACK 機能、機能、 透過モ ード透過モ ード

例例))S4= 01101100S4= 01101100 ((調歩同期調歩同期：： JIS8JIS8//BSCBSC：： EBCDICEBCDIC//優先局優先局//返送なし返送なし //非透過非透過))

S4 4

⑥透過 非透過

⑤ACK／NAK返送

④優先 非優先局

③CRC演算方式

②BSCチ ャ ン ネルの伝送コ ード

①調歩同期チャ ン ネルの伝送コ ード

1 2 3 5 6 7 8

①① 調歩同期チャ ン ネルの伝送コ ード調歩同期チャ ン ネルの伝送コ ード

12 コ ード
00 ASCII
01 JIS8
10 EBCDIC 英小文字

11 EBCDIK カ タ カ ナ

メ モ リ ス イ ッ チ 4
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④④ 優先、優先、 非優先非優先

BSC1BSC1//22 において、において、 BSCBSCに接続さ れた機器が同時に回線を ア ク セスする と 、に接続さ れた機器が同時に回線を ア ク セスする と 、回線回線

上で衝突が発生し ます。上で衝突が発生し ます。

こ の時、こ の時、 あく まで送信を行う かあく まで送信を行う か ( (優先局優先局) ) 、、 受信に回るか受信に回るか ( (非優先局非優先局) ) を設定しを設定しまま す。す。

⑤⑤ ACKACK//NAKNAK返送機能返送機能

調歩同期から のデータ を調歩同期から のデータ を BSCBSCへ伝送する時に、へ伝送する時に、 BSCBSC側への伝送が成功し たか側への伝送が成功し たか

 (ACK)  (ACK) 否か否か  (NAK)  (NAK) を 調歩同期側へ返送する機能を選択し ま す。を調歩同期側へ返送する機能を選択し ま す。

シーケン ス については、シーケン ス については、 [2 [2--44--33　 調歩同期から　 調歩同期から BSCBSCへへ ] ] を 参照し て く だ さ い。を参照し て く だ さ い。

⑥⑥ 透過透過・・ 非透過非透過

調歩同期チャ ンネルから のテキスト を調歩同期チャ ンネルから のテキスト をBSCBSCへ伝送する時、へ伝送する時、透過テキスト透過テキスト  ( (DLE+STXDLE+STX

+TEXT+DLE+ETX+BCC) +TEXT+DLE+ETX+BCC) と する か、と する か、非透過テキス ト非透過テキス ト  (STX+TEXT+ETX+BCC)  (STX+TEXT+ETX+BCC) とと すす

るかを選択し ま す。るかを選択し ま す。

SAS20SAS20がが BSCBSCから 受信する場合は自動検出し ます。から 受信する場合は自動検出し ます。

6 優先・非優先局
0 非優先局 (I)
1 優先局 (S)

メ モ リ ス イ ッ チ 4

7 返送機能
0 返送し ない
1 返送する

メ モ リ ス イ ッ チ 4

8 透過・非透過
0 非透過
1 透過

メ モ リ ス イ ッ チ 4

③③ BSCBSCのの CRCCRC演算方式の選択演算方式の選択

5 CRC演算
0 CRC16
1 CRC12

メ モ リ ス イ ッ チ 4

②② BSCBSCチ ャ ン ネルの伝送コ ードチャ ン ネルの伝送コ ード

34 コ ード
00 ASCII
01 JIS8
10 EBCDIC 英小文字

11 EBCDIK カ タ カ ナ

メ モ リ ス イ ッ チ 4
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④④ 調歩同期チャ ン ネルの調歩同期チャ ン ネルの ACKACK方式方式

こ の機能は調歩同期でこ の機能は調歩同期で  [ [逐一逐一] [] [一括一括] ] を選択し た場合に有効です。を選択し た場合に有効です。

４ －６ 　 メ モ リ４ －６ 　 メ モ リ S5S5：： BSCBSC 全半全半 22 重、重、 調歩全調歩全22 半重、半重、

BCCBCC、、 ACKACK、、 IDID、、 CDCD

例例))S5=00000100S5=00000100 (BSC(BSC：： 全全22重重//調歩同期調歩同期：： 全全22重重//CRCCRCなしなし //交互交互ACKACK//IDID ありあり

  //CDCD なしなし ))

①① ,, ②②  半半22 重モ デムの重モ デムの RTSRTS//CTSCTSの制御の制御

こ の機能が選択さ れていない時、こ の機能が選択さ れていない時、 本機の出力信号である本機の出力信号である RTSRTSは常には常に  [H]  [H] です。です。

こ の機能が選択さ れている時こ の機能が選択さ れている時

1)1) RTSRTSは通常は通常 [L]  [L] です。です。

2)2) SAS20SAS20が出力する時、が出力する時、 RTSRTS＝＝ [H]  [H] と し て 、と し て 、 本機の入力信号である本機の入力信号である CTSCTS＝＝

[H] [H] である こ と を確認し てから データ を出力し ま す。である こ と を確認し てから データ を出力し ま す。

SAS20SAS20がが RTSRTSをを  [H]  [H] と し てからと し てから 11 秒以内に秒以内に CTSCTSがが  [H]  [H] に なら ないと 送信になら ないと 送信

を中止し ま す。を中止し ま す。

③③ 調歩同期の調歩同期の BCCBCC演算機能演算機能

こ の機能は調歩同期でこ の機能は調歩同期で  [ [逐一逐一] [] [一括一括] ] を選択し た場合に有効です。を選択し た場合に有効です。

4S5

定義なし

⑥CD信号監視機能

⑤ID機能

④調歩同期チャ ン ネルのACK方式

③調歩同期のBCC演算機能

②半二重モデムのRS/CS（ 調歩同期）

①半二重モデムのRS/CS（ BSC）

1 2 3 5 6 7 8

1 BSC側
0 制御なし
1 制御あり

メ モ リ ス イ ッ チ 5
2 調歩同期側
0 制御なし
1 制御あり

メ モ リ ス イ ッ チ 5

5 ACK方式
0 交互ACK
1 絶対ACK

メ モ リ ス イ ッ チ 5

34 BCC BCCの長さ コ ード
00 なし 0 STX＋TEXT＋ETX
01 LRC 1 STX＋TEXT＋ETX＋LRC
10 CRC16 2 STX＋TEXT＋ETX＋CRC16
11 CRC12 2 STX＋TEXT＋ETX＋CRC12

メ モ リ ス イ ッ チ 5
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⑤⑤ IDID の登録の選択の登録の選択

[ID[ID ＋＋ENQ] ENQ] およ びおよ び  [ID [ID ＋＋ACK0] ACK0] のの  [ID]  [ID] を 設定する機能を選択し ま す。を設定する機能を選択し ま す。

こ の機能はこ の機能は [ [デリ ミ タデリ ミ タ ] [] [タ イ ムア ウ トタ イ ムア ウ ト ] [] [データ 長データ 長] ] モ ード に設定し た場合にモード に設定し た場合に有効有効

です。です。

[ID] [ID] はプ ロ グ ラ ムで予め設定し た文字列です。はプ ロ グ ラ ムで予め設定し た文字列です。

SAS20SAS20は受信は受信IDID のチ ェ ッ ク 、のチ ェ ッ ク 、 送信送信IDID の付加を行います。の付加を行います。

ID1ID1：： SAS20SAS20がが BSCBSC局から 受信する場合、局から 受信する場合、 ENQENQ に先行するに先行する IDID を 規定し ま す。を規定し ま す。

ID2ID2：： SAS20SAS20がが BSCBSC局へ送信する場合、局へ送信する場合、 ENQENQ に先行するに先行する IDID を 規定し ま す。を規定し ま す。

ID3ID3：： SAS20SAS20がが BSCBSC局から 受信する場合、局から 受信する場合、 ACK0ACK0 に先行するに先行する IDID を 規定し ま す。を規定し ま す。

ID4ID4：： SAS20SAS20がが BSCBSC局へ送信する場合、局へ送信する場合、 ACK0ACK0 に先行するに先行する IDID を 規定し ま す。を規定し ま す。

S
A
S
2
0

調
歩
同
期

←ACK

EOT→

ENQ→

TEXT→

←ACK

絶対ACK

S
A
S
2
0

調
歩
同
期

←ACK0

EOT→

ENQ→

TEXT→

←ACK1

交互ACK

6 ID機能
0 登録なし
1 登録あり

メ モ リ ス イ ッ チ 5

[1][1] BSCBSCから の受信から の受信

　　 1)1) SAS20SAS20が受信時、が受信時、 [ID1]  [ID1] が不一致なら ば無応答と なり ま す。が不一致なら ば無応答と なり ま す。

　　 2)2) SAS20SAS20はは [ID4]  [ID4] を 付加し てを付加し て ACK0ACK0 を返し ま す。を返し ま す。

S
A
S
2
0

Φ+ID1+ENQ+PAD→

Φ+EOT+PAD→

Φ+STX+TEXT+ETX+CRC+PAD→

←Φ+ ID4+ACK0+PAD

←Φ+ACK1+PAD



3333

第４ 章　 通信条件の設定第４ 章　 通信条件の設定

４ －７ 　 メ モ リ４ －７ 　 メ モ リ S 6S 6 ：： デ リ ミ タ コ ー ドデ リ ミ タ コ ー ド （ タ イ マ 値、（ タ イ マ 値、 デ ー タ 長）デ ー タ 長）

例例))S6= 00000101S6= 00000101 ((デリ ミ タ モ ード では改行コ ードデリ ミ タ モ ード では改行コ ード  (0AH) ) (0AH) )

⑥⑥ CDCD信号監視機能信号監視機能

BSCBSCチャ ン ネルのチャ ン ネルの [CD]  [CD] 信号の信号の [L]  [L] を検出する と 、を検出する と 、調歩同期チャ ンネルの入力バッ調歩同期チャ ンネルの入力バッ

フ ァ を ク リ ア し ま す。フ ァ を ク リ ア し ま す。

こ れはこ れはSAS20SAS20に接続さ れる機器の電源が投入さ れる時に、に接続さ れる機器の電源が投入さ れる時に、調歩同期回線に混入調歩同期回線に混入

する ノ イ ズによ っ てする ノ イ ズによ っ てSAS20SAS20に入り 込む可能性のあるキャ ラ ク タ を除去するために入り 込む可能性のあるキャ ラ ク タ を除去するため

のもです。のも です。

7 CD監視機能
0 監視なし
1 監視あり

メ モ リ ス イ ッ チ 5

S6の意味
デリ ミ タ コ ード を規定し ま す
タ イ マ値＝ (SW6＋1) ×10m秒
データ 長＝ (SW6－1) ×4＋8バイ ト

モ ード
デリ ミ タ モ ード
タ イ ムア ウ ト モ ード
データ 長モ ード

[2][2] IDID 設定時の設定時の BSCBSCへの送信への送信

　　 1)1) SAS20SAS20はは [ID2]  [ID2] を 付加し てを付加し て ENQENQ を送出し ま す。を送出し ま す。

　　 2)2) SAS20SAS20はは [ID3]  [ID3] の一致を確認し ての一致を確認し て TEXTTEXTを伝送し ま す。を伝送し ま す。

　　 不一致の場合、不一致の場合、 設定回数分設定回数分 [ID [ID ＋＋ENQ] ENQ] を 送出し ま す。を送出し ま す。

←Φ+ ID2+ENQ+PAD
←TEXT+DEL

S
A
S
2
0

←Φ+EOT+PAD

Φ+ACK1+PAD→

←Φ+STX+TEXT+ETX+CRC+PAD

Φ+ID3+ACK0+PAD→
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４ －８ 　 タ イ マ 値４ －８ 　 タ イ マ 値

◆◆ T1T1：： SAS20SAS20のの BSCBSCチ ャ ン ネルが受信時に、チャ ン ネルが受信時に、STXSTXからから BCCBCCま での時間を監視すま での時間を監視す

るる タ イ マ値を規定し ま す。タ イ マ値を規定し ま す。

例例)) T1=06.1T1=06.1

◆◆ T2T2：： SAS20SAS20のの BSCBSCチャ ン ネルが送信時に、チャ ン ネルが送信時に、SAS20SAS20がテキス ト を送出し て、がテキス ト を送出し て、相相

手機器から手機器から ACK1ACK1を受信する ま での時間を監視する タ イ マ値を規定し ま す。を受信する ま での時間を監視する タ イ マ値を規定し ま す。

例例)) T2=03.2T2=03.2

◆◆ T3T3：： SAS20SAS20 のの BSCBSC チ ャ ン ネルが送信時に、チャ ン ネルが送信時に、 SAS20SAS20がが ENQENQ を送出し て、を送出し て、 相相

手機器から手機器から ACK0ACK0を受信する ま での時間を監視する タ イ マ値を規定し ま す。を受信する ま での時間を監視する タ イ マ値を規定し ま す。

例例)) T3=03.2T3=03.2

◆◆ T4T4：： 受信時のタ イ ムフ ィ ラ －を規定し ま す。受信時のタ イ ムフ ィ ラ －を規定し ま す。

例例)) T4=01.0T4=01.0

◆◆ T5T5：： 送信時のタ イ ムフ ィ ラ －を規定し ま す。送信時のタ イ ムフ ィ ラ －を規定し ま す。

例例)) T5=01.0T5=01.0

◆◆ T6T6：： SAS20SAS20のの BSCBSC チ ャ ン ネルが受信時に、チャ ン ネルが受信時に、 ACK0ACK0 を送出し てから テキス ト をを送出し てから テキス ト を

受信する ま での時間を監視する タ イ マ値を規定し ま す。受信する ま での時間を監視する タ イ マ値を規定し ま す。

例例)) T6=04.0T6=04.0

◆◆ T7T7：： SAS20SAS20のＢＳ Ｃ チ ャ ン ネルが受信時に、のＢＳ Ｃ チ ャ ン ネルが受信時に、 ACK1ACK1 を送出し てからを送出し てから EOTEOTを受を受

信する ま での時間を監視する タ イ マ値を規定し ま す。信する ま での時間を監視する タ イ マ値を規定し ま す。

例例)) T7=04.0T7=04.0

※※ T1T1、、 T6T6、、 T7T7 の設定に関する注意事項の設定に関する注意事項

本来、本来、テキス ト の終端コ ード であるテキス ト の終端コ ード である EXTEXTを 、を 、分割テキス ト のブ ロ ッ ク 終端コ ード分割テキス ト のブ ロ ッ ク 終端コ ード

であるである ETBETBの代わり に使用し ているの代わり に使用し ている BSCBSC機器があり ま す。機器があり ま す。

SAS20SAS20はこ の様な機器にも対応し たために、はこ の様な機器にも対応し たために、 T1T1、、 T6T6、、 T7T7 の設定値関係は、の設定値関係は、 次次

の様に設定する必要があり ま す。の様に設定する必要があり ま す。

T1T1 ＞＞T6T6 ＝＝T7T7

◆◆ T8T8：： 未定義未定義

例例)) T8=06.0T8=06.0
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４ －１ ０ 　４ －１ ０ 　 I DI D 値値

◆◆ I1I1 例例)) I1I1 ＝＝SECRET CODESECRET CODE↓↓

◆◆ I2I2

◆◆ I3I3

◆◆ I4I4

[[44--66--⑤　⑤　 IDID の登録の選択の登録の選択] ] で示さ れたで示さ れた IDID のス ト リ ン グ ス を規定し ま す。のス ト リ ン グ ス を規定し ま す。

こ のこ の IDIDス ト リ ン グ スは、ス ト リ ン グ スは、調歩同期に調歩同期に JIS8JIS8を 、を 、BSCBSCにに EBCDICEBCDICを選択する とを選択する と JISJIS//EBCEBC

変換が行われます。変換が行われます。 こ れはテキス ト と 同様です。こ れはテキス ト と 同様です。

４ －９ 　 リ ト ラ イ 値４ －９ 　 リ ト ラ イ 値

◆◆ N1N1：： BSCBSCチ ャ ン ネルでチャ ン ネルで ENQENQに対するに対する ACK0ACK0応答が無い場合の応答が無い場合の ENQENQの再送回数をの再送回数を

規定規定し ます。し ま す。

例例)) N1=03N1=03

◆◆ N2N2：： BSCBSCチ ャ ン ネルでテキス ト の送出にチャ ン ネルでテキス ト の送出に NAKNAK応答があっ た場合の、応答があっ た場合の、テキス ト のテキス ト の

再送回数を規定し ま す。再送回数を規定し ま す。

例例)) N2=04N2=04

◆◆ N3N3：： BSCBSCチ ャ ン ネルの受信テキス ト にエ ラ ーが生じ た場合の、チャ ン ネルの受信テキス ト にエ ラ ーが生じ た場合の、NAKNAKの再送回数の再送回数

を規定を規定し ま す。し ま す。

例例)) N3=04N3=04

◆◆ N4N4：： BSCBSC チ ャ ン ネルで無応答に対する 、チ ャ ン ネルで無応答に対する 、 ENQENQ の再送回数を規定し ま す。の再送回数を規定し ます。

例例)) N4=04N4=04

◆◆ N5N5：： BSCBSCチ ャ ン ネルで同期コ －ドチャ ン ネルで同期コ －ド  (SYN)  (SYN) の個数を規定し ま す。の個数を規定し ま す。

例例)) N5=04N5=04

◆◆ T9T9：： SAS20SAS20が調歩同期チャ ン ネルへ出力し よ う と する時、が調歩同期チャ ン ネルへ出力し よ う と する時、 一定時間以上出力一定時間以上出力

チャ ン ネルがビ ジィ であれば、チ ャ ン ネルがビ ジィ であれば、 テキス ト を送出し ま せん。テキス ト を送出し ま せん。

こ の時間を規定し ま す。こ の時間を規定し ま す。

例例)) T9=01.0T9=01.0
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  第５ 章第５ 章　　 BSCBSC伝送制御キャ ラ ク タ伝送制御キャ ラ ク タ

５ －１ 　 キ ャ ラ ク タ 一覧５ －１ 　 キ ャ ラ ク タ 一覧

SAS20SAS20はは BSCBSCで用いら れる次の伝送制御コ －ド を サポ－ト し ま す。で用いら れる次の伝送制御コ －ド を サポ－ト し ま す。

詳細は詳細は IBMIBMベ－シッ ク モ－ド 伝送制御手順規約を御参照下さ い。ベ－シッ ク モ－ド 伝送制御手順規約を御参照下さ い。

制御キャ ラ ク タ 説　 明

ENQ
　 セレ ク テ ィ ン グ ： 受信の勧誘
　 ポーリ ン グ ： 送信の勧誘

STX 　 テ キス ト の開始

ETX 　 テ キス ト の終わり

DLE 　 透過モ ード

ACK0 　 肯定応答

ACK1 　 肯定応答

NAK 　 否定応答

ETB 　 テ キス ト 分割送信時のブ ロ ッ ク の終わり

SYN 　 同期信号及びタ イ ムフ ィ ラ ー

WACK
　 送信一時待ち要求 (受信機能のみ)
　 WACK受信に ENQで応答する
　 [TEXT] － [ACK] タ イ マ を更新する

RVI
　 送信反転 (受信機能のみ)
　 [TEXT] － [ACK]タ イ マ を更新する

TTD
　 テ キス ト 送信一時延期
　 TTD受信にNAKで応答する 。 回数は無限

EOT 　 送信完了の回線断

DISC 　 回線断
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６ －１ 　６ －１ 　 XONXON //XO FFXO FF

SAS20SAS20が調歩同期チャ ン ネルから テキス ト を受信しが調歩同期チャ ン ネルから テキス ト を受信し BSCBSCへ変換を開始する時、へ変換を開始する時、ここ

の機能が選択さ れていればの機能が選択さ れていれば 11 パケ ッ ト のテキス ト を受信後、パケ ッ ト のテキス ト を受信後、 調歩同期チャ ン ネルへ調歩同期チャ ン ネルへ

XOFFXOFFを送出し ま す。を送出し ま す。

BSCBSC への伝送が完了し 、への伝送が完了し 、 調歩同期チ ャ ン ネルから のテ キス ト 受信が可能になる と調歩同期チ ャ ン ネルから のテ キス ト 受信が可能になる と

XONXON を送出し ま す。を送出し ま す。

６ －２ 　６ －２ 　 RTSRTS//CTSCTS

全全22重、重、 半半22重のモ デムの制御に使用し ま す。重のモ デムの制御に使用し ま す。

６ －３ 　６ －３ 　 DTRDTR //D SRDSR

こ の信号は本機の受信のレ ディ ／ビ ジィ に使用さ れます。こ の信号は本機の受信のレ ディ ／ビ ジィ に使用さ れます。

本機が調歩同期チャ ン ネルから 受信中に本機が調歩同期チャ ン ネルから 受信中に

1)1) 11 パケ ッ ト のテキス ト を受信完了し た時パケ ッ ト のテキス ト を受信完了し た時

2)2) テ キス ト バッ フ ァ が一杯になっ た時テキス ト バッ フ ァ が一杯になっ た時

DTRDTR＝＝ [L]  [L] と なり ま す。と なり ま す。

こ のと き 、こ のと き 、タ イ マ－モ－ド 、タ イ マ－モ－ド 、デリ ミ タ モ－ド の場合は、デリ ミ タ モ－ド の場合は、バッ フ ァ リ ン グ さ れていバッ フ ァ リ ン グ さ れてい

るデ－タ をる デ－タ を 11 パケ ッ ト と し てパケ ッ ト と し て BSCBSC チ ャ ン ネルに送出し ま す。チ ャ ン ネルに送出し ま す。

本機が調歩同期チャ ン ネルから のデ－タ を本機が調歩同期チャ ン ネルから のデ－タ を BSCBSCへ伝送し 終えた時へ伝送し 終えた時

DTRDTR＝＝ [H]  [H] と なり ま す。と なり ま す。

６ －４ 　６ －４ 　 BSCBSC チ ャ ン ネ ルのチ ャ ン ネ ルの CDCD 信号信号

SAS20SAS20はは BSCBSC チ ャ ン ネルのチャ ン ネルの CDCD 信号の信号の  [L]  [L] を 検出する と 、を検出する と 、 調歩同期チャ ン ネルの調歩同期チャ ン ネルの

入力バッ フ ァ を ク リ ア する機能を持ちま す。入力バッ フ ァ を ク リ ア する機能を持ちま す。 [4 [4--66--⑥　⑥　 CDCD信号監視機能信号監視機能] ] をを ご参照くご参照く

ださ い。ださ い。

こ の機能は、こ の機能は、電源投入時に調歩同期回線に混入する ノ イ ズによ っ て電源投入時に調歩同期回線に混入する ノ イ ズによ っ て SAS20SAS20へへ入り入り

込む可能性のあるキャ ラ ク タ を込む可能性のあるキャ ラ ク タ を BSCBSCチ ャ ン ネルのチャ ン ネルの CDCD信号のコ ン ト ロ －ルに信号のコ ン ト ロ －ルによ っ てよ っ て

除去するためのものです。除去するためのものです。

  第６ 章第６ 章　 調歩同期通信制御の説明　 調歩同期通信制御の説明
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７ －１ 　７ －１ 　 BSCBSC 伝送制御文字伝送制御文字

　 ※　 ※11 標準的な表示装置上で表現さ れる形式標準的な表示装置上で表現さ れる形式

※１※１

  第７ 章第７ 章　 表示文字と 表示形式　 表示文字と 表示形式

伝送制御文字 ASCII EBCDIC 画面表示

ENQ 05 2D EQ

SOH 01 01 SH

STX 02 02 SX

ETB 17 26 EB

ETX 03 03 EX

EOT 04 37 ET

ACK0 10+30 10+70 DE+0

ACK1 10+21 10+61 DE+1

NAK 15 3D NK

DLE 10 10 DE

WACK 10+2C 10+6B DE+ ,

RVI 10+40 10+7C DE+@

TTD 02+05 02+2D SX+EQ

ACK 06 2E AK
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７ －２ 　７ －２ 　 EBCD ICEBCD IC コ ー ド 表コ ー ド 表 ( (英小文字対応英小文字対応))

78
79
7A
7B
7C
7D
7E
7F
80
81
82
83
84
85
86
87
88
89
8A
8B
8C
8D
8E
8F
90
91
92
93
94
95
96
97
98
99
9A
9B
9C
9D
9E
9F

A0
A1
A2
A3
A4
A5
A6
A7
A8
A9
AA
AB
AC
AD
AE
AF
B0
B1
B2
B3
B4
B5
B6
B7
B8
B9
BA
BB
BC
BD
BE
BF
C0
C1
C2
C3
C4
C5
C6
C7

C8
C9
CA
CB
CC
CD
CE
CF
D0
D1
D2
D3
D4
D5
D6
D7
D8
D9
DA
DB
DC
DD
DE
DF
E0
E1
E2
E3
E4
E5
E6
E7
E8
E9
EA
EB
EC
ED
EE
EF

F0
F1
F2
F3
F4
F5
F6
F7
F8
F9
FA
FB
FC
FD
FE
FF

00
01
02
03
04
05
06
07
08
09
0A
0B
0C
0D
0E
0F
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
1A
1B
1C
1D
1E
1F
20
21
22
23
24
25
26
27

28
29
2A
2B
2C
2D
2E
2F
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
3A
3B
3C
3D
3E
3F
40
41
42
43
44
45
46
47
48
49
4A
4B
4C
4D
4E
4F

50
51
52
53
54
55
56
57
58
59
5A
5B
5C
5D
5E
5F
60
61
62
63
64
65
66
67
68
69
6A
6B
6C
6D
6E
6F
70
71
72
73
74
75
76
77

NUL
SOH
STX
ETX

HT

DEL

VT
FF
CR
SO
SI
DLE
DC1
DC2
DC3

NL
BS
NUL
CAN
EM

FS
GS
RS
US

LF
ETB
ESC

POND

ENQ
ACK
BEL

SYN

EOT

DC4
NAK

SUB
SP

．
<
(
+
¦

&

!
¥
＊
)
;
^
-
/

¦
，
%
_
>
?

’
:
#
@
’
=
”

a
b
c
d
e
f
g
h
i

j
k
l
m
n
o
p
q
r

̃

s
t
u
v
w
x
y
z

{
A
B
C
D
E
F
G

H
I

}
J
K
L
M
N
O
P
Q
R

$

S
T
U
V
W
X
Y
Z

0
1
2
3
4
5
6
7
8
9
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第７ 章　 表示文字と 表示形式第７ 章　 表示文字と 表示形式

７ －３ 　７ －３ 　 EBCD IKEBCD IK コ ー ド 表コ ー ド 表 ( (カ ナ 対応カ ナ対応))

78
79
7A
7B
7C
7D
7E
7F
80
81
82
83
84
85
86
87
88
89
8A
8B
8C
8D
8E
8F
90
91
92
93
94
95
96
97
98
99
9A
9B
9C
9D
9E
9F

A0
A1
A2
A3
A4
A5
A6
A7
A8
A9
AA
AB
AC
AD
AE
AF
B0
B1
B2
B3
B4
B5
B6
B7
B8
B9
BA
BB
BC
BD
BE
BF
C0
C1
C2
C3
C4
C5
C6
C7

C8
C9
CA
CB
CC
CD
CE
CF
D0
D1
D2
D3
D4
D5
D6
D7
D8
D9
DA
DB
DC
DD
DE
DF
E0
E1
E2
E3
E4
E5
E6
E7
E8
E9
EA
EB
EC
ED
EE
EF

F0
F1
F2
F3
F4
F5
F6
F7
F8
F9
FA
FB
FC
FD
FE
FF

00
01
02
03
04
05
06
07
08
09
0A
0B
0C
0D
0E
0F
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
1A
1B
1C
1D
1E
1F
20
21
22
23
24
25
26
27

28
29
2A
2B
2C
2D
2E
2F
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
3A
3B
3C
3D
3E
3F
40
41
42
43
44
45
46
47
48
49
4A
4B
4C
4D
4E
4F

50
51
52
53
54
55
56
57
58
59
5A
5B
5C
5D
5E
5F
60
61
62
63
64
65
66
67
68
69
6A
6B
6C
6D
6E
6F
70
71
72
73
74
75
76
77

NUL
SOH
STX
ETX

HT

DEL

VT
FF
CR
SO
SI
DLE
DC1
DC2
DC3

NL
BS
NUL
CAN
EM

FS
GS
RS
US

LF
ETB
ESC

POND

ENQ
ACK
BEL

SYN

EOT

DC4
NAK

SUB
SP

．
<
(
+
¦

&

!
¥
＊
)
;
^
-
/

¦
，
%
_
>
?

:
#
@
’
=
”

ｱ
ｲ
ｳ
ｴ
ｵ
ｶ
ｷ
ｸ
ｹ

ﾀ
ﾁ
ﾂ
ﾃ
ﾄ
ﾅ
ﾆ
ﾇ
ﾈ

ﾍ
ﾎ
ﾏ
ﾐ
ﾑ
ﾒ
ﾓ
ﾔ

、
A
B
C
D
E
F
G

H
I

}
J
K
L
M
N
O
P
Q
R

$

S
T
U
V
W
X
Y
Z

0
1
2
3
4
5
6
7
8
9

。
｢
｣
、
。
ｦ
ア
イ
ウ

ｴ
ｵ
ﾔ
ﾕ

-

ﾂ
ﾖ

ｺ

ｻ
ｼ
ｽ
ｾ
ｿ

ﾉ

ﾊ
ﾋ
ﾌ

ﾕ

ﾖ
ﾗ
ﾘ
ﾙ

ﾚ
ﾛ
ﾜ
ﾝ
”
゜
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第７ 章　 表示文字と 表示形式第７ 章　 表示文字と 表示形式

７ －４ 　７ －４ 　 ASC I IASC I I コ ー ド 表コ ー ド 表

78
79
7A
7B
7C
7D
7E
7F

00
01
02
03
04
05
06
07
08
09
0A
0B
0C
0D
0E
0F
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
1A
1B
1C
1D
1E
1F
20
21
22
23
24
25
26
27

28
29
2A
2B
2C
2D
2E
2F
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
3A
3B
3C
3D
3E
3F
40
41
42
43
44
45
46
47
48
49
4A
4B
4C
4D
4E
4F

50
51
52
53
54
55
56
57
58
59
5A
5B
5C
5D
5E
5F
60
61
62
63
64
65
66
67
68
69
6A
6B
6C
6D
6E
6F
70
71
72
73
74
75
76
77

NUL
SOH
STX
ETX

ENQ

BEL

VT
FF
CR
SO
SI
DLE
DC1
DC2
DC3

SUB

SYN
ETB
CAN
EM

FS
GS
RS
US

!
”
#

NAK

SP

EOT

ACK

BS
HT
LF

DC4

ESC

$
%
&
’

(
)
＊
+

-

/

3
4
5
6
7
8
9
:
;

B

>
?
@
A

D
E
F
G

I
J
K

=

H

,

．

0
1
2

<

C

L
M
N
O

P
Q
R
S

U

W

[
¥
]
^
_
’
a
b
c

j

f
g
h
i

l
m
n
o

q
r
s

e

p

T

V

X
Y
Z

d

k

t
u
v
w

x
y
z
{

}

DEL

¦

-
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第７ 章　 表示文字と 表示形式第７ 章　 表示文字と 表示形式

７ －５ 　７ －５ 　 JI S 8JI S 8 コ ー ド 表コ ー ド 表

78
79
7A
7B
7C
7D
7E
7F
80
81
82
83
84
85
86
87
88
89
8A
8B
8C
8D
8E
8F
90
91
92
93
94
95
96
97
98
99
9A
9B
9C
9D
9E
9F

A0
A1
A2
A3
A4
A5
A6
A7
A8
A9
AA
AB
AC
AD
AE
AF
B0
B1
B2
B3
B4
B5
B6
B7
B8
B9
BA
BB
BC
BD
BE
BF
C0
C1
C2
C3
C4
C5
C6
C7

C8
C9
CA
CB
CC
CD
CE
CF
D0
D1
D2
D3
D4
D5
D6
D7
D8
D9
DA
DB
DC
DD
DE
DF
E0
E1
E2
E3
E4
E5
E6
E7
E8
E9
EA
EB
EC
ED
EE
EF

F0
F1
F2
F3
F4
F5
F6
F7
F8
F9
FA
FB
FC
FD
FE
FF

ｧ
ｨ
ｩ
ｪ
ｫ

ﾍ
ﾎ
ﾏ
ﾐ
ﾑ
ﾒ
ﾓ
ﾔ
ﾕ
ﾖ
ﾗ
ﾘ
ﾙ
ﾚ
ﾛ
ﾜ
ﾝ
”
゜

00
01
02
03
04
05
06
07
08
09
0A
0B
0C
0D
0E
0F
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
1A
1B
1C
1D
1E
1F
20
21
22
23
24
25
26
27

28
29
2A
2B
2C
2D
2E
2F
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
3A
3B
3C
3D
3E
3F
40
41
42
43
44
45
46
47
48
49
4A
4B
4C
4D
4E
4F

50
51
52
53
54
55
56
57
58
59
5A
5B
5C
5D
5E
5F
60
61
62
63
64
65
66
67
68
69
6A
6B
6C
6D
6E
6F
70
71
72
73
74
75
76
77

NUL
SOH
STX
ETX

ENQ

BEL

VT
FF
CR
SO
SI
DLE
DC1
DC2
DC3

SUB

SYN
ETB
CAN
EM

FS
GS
RS
US

!
”
#

NAK

SP

EOT

ACK

BS
HT
LF

DC4

ESC

$
%
&
’

(
)
＊
+

-

/

3
4
5
6
7
8
9
:
;

B

>
?
@
A

D
E
F
G

I
J
K

=

H

,

．

0
1
2

<

C

L
M
N
O

P
Q
R
S

U

W

[
¥
]
^
_
’
a
b
c

j

f
g
h
i

l
m
n
o

q
r
s

e

p

T

V

X
Y
Z

d

k

t
u
v
w

x
y
z
{

}

DEL

¦

-

。
｢
｣
、
．
ｦ

ｬ
ｭ
ｮ
ｯ
-
ｱ
ｲ
ｳ
ｴ
ｵ
ｶ
ｷ
ｸ
ｹ
ｺ
ｻ
ｼ
ｽ
ｾ
ｿ
ﾀ
ﾁ
ﾂ
ﾃ
ﾄ
ﾅ
ﾆ
ﾇ

ﾈ
ﾉ
ﾊ
ﾋ
ﾌ
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第８ 章　 状態遷移図第８ 章　 状態遷移図

８ －１ 　 デ リ ミ タ８ －１ 　 デ リ ミ タ  ( (タ イ マタ イ マ ､､デ ー タ 長デー タ 長) BSC)  BSC 手順に おける手順に おける

[[受信状態遷移図受信状態遷移図]]

T1T1：： 伝文中断タ イ マ伝文中断タ イ マ (STX(STXからから BCCBCC ま での時間までの時間))

T6T6：： ブ ロ ッ ク 先頭待ブ ロ ッ ク 先頭待 (ACK0 (ACK0送信後テキス ト 受信までの時間送信後テキス ト 受信までの時間))

T7T7：： 伝文終結待伝文終結待 (ACK1 (ACK1送信後送信後EOTEOT受信ま での時間受信までの時間))

    第８ 章　第８ 章　 状態遷移図状態遷移図

テキスト 待

ACK0(1)送信

N3カ ウ ン ト 内の時

NAK送信

NAKを 送信し

T6リ ト リ ガ

EOT送信

ア イ ド ル

EOT待

ENQ受信→ACK0出力

テキス ト (ETX)受信

テキス ト

(ETB)受信

ENQ受信

NGテ キス ト

受信

TTD受信

EOT受信

EOT受信

T7タ イ ムア ウ ト

DISK

DISK

T1タ イ ムア ウ ト

T6タ イ ムア ウ ト

N3カ ウ ン ト ア ウ ト

ACK0(1)送信
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第８ 章　 状態遷移図第８ 章　 状態遷移図

８ －２ 　 デ リ ミ タ８ －２ 　 デ リ ミ タ  ( (タ イ マ 、タ イ マ 、 デー タ 長デー タ 長) BSC)  BSC 手順に おける手順に おける

[[送信状態遷移図送信状態遷移図]]

T2T2：： テ キス ト 送信後テキス ト 送信後ACK1ACK1 ま での時間までの時間

T3T3：： ENQENQ送信後送信後ACK0ACK0 ま での時間までの時間

ACK0待

EOT送信

ア イ ド ル

送信テキス ト 発生

ACK0受信

WACK受信

RV1受信

T3タ イ ムア ウ ト

EOT受信

WACK受信

DISK

DISK

NAK受信

N3タ イ ムア ウ ト

ENQ送信

テキス ト 送信

T2タ イ ムア ウ ト

NAK受信

EOT送信

ACK0受信

N2カ ウ ン ト ア ウ ト

N4カ ウ ン ト ア ウ ト

ACK1受信 EOT送信

正常終了

N1回数まで

ENQを送信

N4回数まで応答要求

のENQを 送信

N2回数ま でテキス ト 送信

T3を リ ト リ ガ

T3を リ ト リ ガ し て

ENQを送信
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第８ 章　 状態遷移図第８ 章　 状態遷移図

８ －３ 　 逐一変換モ ー ド に お け る 状態遷移図８ －３ 　 逐一変換モ ー ド に お け る 状態遷移図

T1T1：： 伝文中断タ イ マ伝文中断タ イ マ  (STX (STXからから BCCBCC ま での時間までの時間))

T9T9：： 情報ブ ロ ッ ク を送信し よ う と し たが、情報ブ ロ ッ ク を送信し よ う と し たが、 チ ャ ン ネルのス テ イ タ スがビ ジィ のチ ャ ン ネルのス テ イ タ スがビ ジィ の

ために通信できない。ために通信できない。

ア

イ

ド

ル

NGテ キス ト 受信

T1タ イ ムア ウ ト

正常テキス ト 受信

T9タ イ ムア ウ ト

伝送制御文字受信

NAK送信

NAK送信

変換し て送信

NAK送信

変換し て送信

ご購入頂き ま し たご購入頂き ま し た SAS20SAS20 に関する ご質問に関するご質問・・ ご相談はご相談は､､弊社ユーザサポート 課ま で弊社ユーザサポート 課ま で

お問い合わせ下さ い。お問い合わせ下さ い。

デ ー タ リ ン ク 株式会社　 ユ ー ザ サ ポ ー ト 課デ ー タ リ ン ク 株式会社　 ユ ー ザ サ ポ ー ト 課

TELTE L 0404--29242924--3841  (3841  (代代))

FAXFAX 0404--29242924--37913791

受付時間受付時間月曜日～金曜日月曜日～金曜日 ( (祝祭日は除く祝祭日は除く ))

AM 9: 00AM9: 00 ～～ 12: 0012: 00　　 PM1: 00PM 1: 00 ～～ 5: 005: 00

E -M a i lE -M a i l s u p p o r t @ d a t a - l i n k . c o . j ps u p p o r t @ d a t a - l i n k . c o . j p

８ －４ 　 ユ ー ザ ー サ ポ ー ト の ご 案内８ －４ 　 ユ ー ザ ー サ ポ ー ト の ご 案内
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SAS20SAS20　　 取り 扱い説明書　取り 扱い説明書　 20172017年年1212月　 第月　 第2222版版

製造、発売元　 データ リ ン ク 株式会社製造、発売元　 データ リ ン ク 株式会社

〒〒359-1113359-1113　 埼玉県所沢市喜多町　 埼玉県所沢市喜多町10-510-5

TEL04TEL04--29242924--38413841㈹　㈹　 FAX04FAX04--29242924--37913791

11 当社製品は、当社製品は、当社規定の社内評価を経て出荷さ れており ま すが、当社規定の社内評価を経て出荷さ れており ま すが、保証期間内に万一保証期間内に万一

故障し た場合、故障し た場合、 無償にて修理さ せていただき ま す。無償にて修理さ せていただき ま す。 お買い求めいただいた製品は、お買い求めいただいた製品は、

受領後直ちに梱包を開け、受領後直ちに梱包を開け、 検収をお願い致し ま す。検収をお願い致し ま す。

当製品の保証期間は、当製品の保証期間は、 当社発送日よ り当社発送日よ り ５ カ 年５ カ 年です。です。

保証期間は保証期間は､､製品貼付のシリ ア ルナン バーで管理し ていま す。製品貼付のシリ ア ルナン バーで管理し ていま す。

保証書はございま せん。保証書はございま せん。

保証の総額は製品価格が限度と なり ま す。保証の総額は製品価格が限度と なり ま す。

なお、なお、 本製品のハード ウ エ ア部分の修理に限ら せていただき ま す。本製品のハード ウ エ ア部分の修理に限ら せていただき ま す。

22 本製品の故障、本製品の故障、ま たはそ の使用によ っ て生じ た直接、ま たはそ の使用によ っ て生じ た直接、間接の障害について、間接の障害について、当社は当社は

そ の責任を負わないものと し ま す。そ の責任を負わないものと し ま す。

33 次のよ う な場合には、次のよ う な場合には、 保証期間内でも有償修理になり ま す。保証期間内でも有償修理になり ま す。

(1)(1) お買い上げ後の輸送、お買い上げ後の輸送、 移動時の落下、移動時の落下、 衝撃等で生じ た故障および損傷。衝撃等で生じ た故障および損傷。

(2)(2) ご使用上の誤り 、ご使用上の誤り 、 ある いは改造、あるいは改造、 修理によ る故障および損傷。修理によ る故障および損傷。

(3)(3) 火災、火災、地震、地震、落雷等の災害、落雷等の災害、あるいは異常電圧など の外部要因に起因する故障あるいは異常電圧など の外部要因に起因する故障

および損傷。およ び損傷。

(4)(4) 当社製品に接続する当社以外の機器に起因する故障および損傷。当社製品に接続する当社以外の機器に起因する故障および損傷。

44 無償保証期間経過後は有償にて修理さ せていただき ま す。無償保証期間経過後は有償にて修理さ せていただき ま す。補修用部品の保有期間は補修用部品の保有期間は

原則製造終了後原則製造終了後55年間です。年間です。

なお、なお、 こ の期間内であっ ても 、こ の期間内であっ ても 、補修部品の在庫切れ、補修部品の在庫切れ、部品メ ーカ の製造中止など に部品メ ーカ の製造中止など に

よ り 修理できない場合があり ま す。よ り 修理できない場合があり ま す。

55 次のよ う な場合有償でも修理出来ない時があり ま す。次のよ う な場合有償でも修理出来ない時があり ま す。 PCBPCB基板全損、基板全損、 ICIC全損など 、全損など 、

故障状態によ り 修理価格が新品価格を上回る場合。故障状態によ り 修理価格が新品価格を上回る場合。

66 製品故障の場合、製品故障の場合、出張修理は致し ており ま せん。出張修理は致し ており ま せん。当社あるいは販売店への持ち込み当社あるいは販売店への持ち込み

修理と なり ま す。修理と なり ま す。

77 上記保証内容は、上記保証内容は、 日本国内においてのみ有効です。日本国内においてのみ有効です。

保証規定保証規定

ユーザサ ポー ト の ご 案内ユーザサ ポー ト の ご 案内

SAS20SAS20に関するご質問、ご相談は、ユーザサポート 課までお問い合わせ下さ い。に関するご質問、ご相談は、ユーザサポート 課までお問い合わせ下さ い。

データ リ ンク 株式会社　 ユーザサポート 課データ リ ンク 株式会社　 ユーザサポート 課

TEL04TEL04--29242924--38413841㈹　㈹　 FAX04FAX04--29242924--37913791　　 E-m a ilE-m a il：： sup p ort@ d a ta -l ink . c o . jpsup p ort@ d a ta -l ink . c o . jp

受付時間　 月曜～金曜受付時間　 月曜～金曜 ( (祝祭日は除く祝祭日は除く ))

AM9:00AM9:00～～PM12:00PM12:00　　  PM1:00 PM1:00～～PM5:00PM5:00


