
データ リ ン ク 株式会社データ リ ン ク 株式会社

ユーザーズマ ニ ュ ア ルユーザーズマ ニ ュ ア ル

第第1616 版　 平成版　 平成2525 年年88 月月

RS232CRS232C 多チ ャ ン ネルマ ルチ プ レ ク サ多チ ャ ン ネルマ ルチ プ レ ク サ

MR4/MR6MR4/MR6

WPWP--0909--130828130828



　 　　 　 安全に お使いいた だ く た めに 必ずお読みく だ さ い安全に お使いいた だ く た めに 必ずお読みく だ さ い

●● 本書の一部または、本書の一部または、全部を無断で複製、全部を無断で複製、複写、複写、転載、転載、改変する こ と は法律で禁じ ら れていま す。改変する こ と は法律で禁じ ら れていま す。
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火災の原因に な り ま す火災の原因に な り ま す

◆◆ 正し い電源電圧でお使いく だ さ い。正し い電源電圧でお使いく だ さ い。

◆◆ 湿気や埃、湿気や埃、 油煙、油煙、 湯気が多い所には置かないでく だ さ い。湯気が多い所には置かないでく だ さ い。

◆◆ 暖房器具の近く や直射日光があたる場所など 、暖房器具の近く や直射日光があたる場所など 、高温の場所で使用し たり 放置し ない高温の場所で使用し たり 放置し ない

でく だ さ い。でく だ さ い。

◆◆ たこ 足コ ン セン ト や配線器具の定格を超える使い方はし ないでく だ さ い。たこ 足コ ン セン ト や配線器具の定格を超える使い方はし ないでく だ さ い。

◆◆ 電源ケーブ ルに加工や熱を加えたり 、電源ケーブ ルに加工や熱を加えたり 、重いものを載せるなど で傷を つけないでく だ重いものを載せるなど で傷を つけないでく だ

さ い。さ い。

◆◆ 内部に異物を入れないでく だ さ い。内部に異物を入れないでく だ さ い。 ( (水厳禁水厳禁))

◆◆ 本体及び付属品を改造し ないでく だ さ い。本体及び付属品を改造し ないでく だ さ い。

◆◆ 排気口のある機種は、排気口のある機種は、 排気口を塞いで使用し ないでく だ さ い。排気口を塞いで使用し ないでく だ さ い。

感電や怪我の原因に な り ま す感電や怪我の原因に な り ま す

◆◆ 正し い電源電圧でお使いく だ さ い。正し い電源電圧でお使いく だ さ い。

◆◆ 電源ケーブ ルに加工や熱を加えたり 、電源ケーブ ルに加工や熱を加えたり 、重いものを載せるなど で傷を つけないでく だ重いものを載せるなど で傷を つけないでく だ

さ い。さ い。

◆◆ 内部に異物を入れないく だ さ い。内部に異物を入れないく だ さ い。

◆◆ 本体及び付属品を改造し ないでく だ さ い。本体及び付属品を改造し ないでく だ さ い。

◆◆ 濡れた手でコ ン セン ト にさ わら ないでく だ さ い。濡れた手でコ ン セン ト にさ わら ないでく だ さ い。

◆◆ 雷発生時は、雷発生時は、 本製品に触れたり 周辺機器の接続を し た り し ないでく だ さ い。本製品に触れたり 周辺機器の接続を し た り し ないでく だ さ い。

◆◆ 設置、設置、 移動の時は電源プ ラ グ を抜き 、移動の時は電源プ ラ グ を抜き 、 周辺機器の接続を切り 離し て く だ さ い。周辺機器の接続を切り 離し て く だ さ い。

万一、万一、発熱を感じ たり 、発熱を感じ た り 、煙が出ていたり 、煙が出ていたり 、変なにおいがするなど の異常を確認し た場合は、変なにおいがするなど の異常を確認し た場合は、

ただち に電源を外し 使用を中止し てお買いあげの販売店にご連絡下さ い。ただち に電源を外し 使用を中止し てお買いあげの販売店にご連絡下さ い。

故障やエ ラ ー の 原因に な り ま す故障やエ ラ ー の原因に な り ま す

◆◆ 本体及び付属品を改造し ないでく だ さ い。本体及び付属品を改造し ないでく だ さ い。

◆◆ 排気口のある機種は、排気口のある機種は、 排気口を塞いで使用し ないでく だ さ い。排気口を塞いで使用し ないでく だ さ い。
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序－１ 　 梱包内容の確認序－１ 　 梱包内容の確認

MR4/MR6MR4/MR6には以下の品目が含まれます。には以下の品目が含まれます。 品目数量を ご確認下さ い。品目数量を ご確認下さ い。

不足がある場合は、不足がある場合は、 弊社営業部までご連絡下さ い。弊社営業部までご連絡下さ い。

◆◆ MR4MR4 ま た はま た は MR6MR6本体本体 11 台台

◆◆ ACAC ケ ー ブ ルケ ー ブ ル 2m2m 11 本本

ア ースが取れるア ースが取れる 2P2P--3P3Pのの ACAC電源ケーブ ルです。電源ケーブ ルです。

本体側が本体側が 3P3P、、 AC100VAC100V側が側が 2P2P と ア ース用コ ード と なっ ていま す。と ア ース用コ ード と なっ ていま す。

◆◆ RS232CRS232C ク ロ ス ケ ー ブ ルク ロ ス ケ ー ブ ル 　　 1. 8m1 . 8m 11 本本

Dsub25Dsub25 ピ ン オ ス とピ ン オ ス と Dsub9Dsub9 ピ ン メ ス のピ ン メ ス の RS232CRS232C ク ロ ス ケーブ ルです。ク ロ ス ケーブ ルです。

MR4MR4((MR6MR6))のマ ス タ チ ャ ン ネルと 制御器である パソ コ ン 等と の接続に使用しのマ ス タ チ ャ ン ネルと 制御器である パソ コ ン 等と の接続に使用し

ま す。ま す。

◆◆ タ ー ミ ナ ルソ フ トタ ー ミ ナ ルソ フ ト TERM WINTERM WIN CD CD--RR 11 枚枚

こ のソ フ ト で条件設定、こ のソ フ ト で条件設定、 簡単な動作確認が可能です。簡単な動作確認が可能です。

使用方法は本誌巻末を ご参照く ださ い。使用方法は本誌巻末を ご参照く ださ い。

◆◆ ユーザー ズ マ ニ ュ ア ルユ ーザー ズ マ ニ ュ ア ル 本誌本誌 11 冊冊

序－２ 　 概要序－２ 　 概要

こ のマ ニ ュ ア ルは、こ のマ ニ ュ ア ルは、  [ [MRMR] ] シ リ ーズシリ ーズを利用するための仕様、を利用するための仕様、制御方法、制御方法、他の機器と他の機器と

の接続方法について解説し ていま す。の接続方法について解説し ていま す。

[[MRMR] ] シ リ －ズシリ －ズはチャ ン ネル数、はチャ ン ネル数、 イ ン タ ーフ ェ イ ス によ っ てイ ン タ ーフ ェ イ ス によ っ て 22 種類のモ デルがあり種類のモ デルがあり

ま す。ま す。

◆◆ [[MR4MR4]] マ ス タ チ ャ ン ネルマ ス タ チ ャ ン ネル  [1]  [1] 対ス レ イ ブ チ ャ ン ネル対スレ イ ブ チ ャ ン ネル  [3] [3]

すべてのチャ ン ネルがすべてのチャ ン ネルが RS232CRS232C

◆◆ [[MR6MR6]] マ ス タ チ ャ ン ネルマ ス タ チ ャ ン ネル  [1]  [1] 対ス レ イ ブ チ ャ ン ネル対スレ イ ブ チ ャ ン ネル  [5] [5]

すべてのチャ ン ネルがすべてのチャ ン ネルが RS232CRS232C

こ のマ ニ ュ ア ルの説明は、こ のマ ニ ュ ア ルの説明は、 論理的に同一の装置と し て 、論理的に同一の装置と し て 、 モ デル名の記述はすべてモ デル名の記述はすべて

[[MRMR] ] と し ていま す。と し ていま す。 実際に購入さ れたモ デル名を実際に購入さ れたモ デル名を  [ [MRMR] ] に当てはめてお読みく だに当てはめてお読みく だ

さ い。さ い。
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序－３ 　 特徴序－３ 　 特徴

◆◆ [[MRMR] ] シ リ ーズシリ ーズは、は、 数多く の機能を持つ調歩同期式数多く の機能を持つ調歩同期式RS232CRS232C 多チャ ン ネルイ ン多チャ ン ネルイ ン

タ ーフ ェ イ ス です。タ ーフ ェ イ ス です。

◆◆ 制御機が接続さ れたマ ス タ チ ャ ン ネル制御機が接続さ れたマ ス タ チ ャ ン ネル  ( (チ ャ ン ネルチャ ン ネル 1) 1) とと RS232CRS232Cを通し て制御機を通し て制御機

が指定し たス レ イ ブ チ ャ ン ネル間のデータ の送受信を行います。が指定し たス レ イ ブ チ ャ ン ネル間のデータ の送受信を行います。

◆◆ 送受信さ れるデータ はア スキー／バイ ナリ を問いま せん。送受信さ れるデータ はア スキー／バイ ナリ を問いま せん。

◆◆ 各チャ ン ネルの通信条件は接続機器にあわせてディ ッ プ ス イ ッ チで設定する こ各チャ ン ネルの通信条件は接続機器にあわせてディ ッ プ ス イ ッ チで設定する こ

と が出来ます。と が出来ます。 通信条件が統一できない異機種の場合も制御機から のコ マ ン ド通信条件が統一できない異機種の場合も制御機から のコ マ ン ド

によ り 各チャ ン ネル個別に再設定する こ と が出来ます。によ り 各チャ ン ネル個別に再設定する こ と が出来ます。

◆◆ 各チャ ン ネルのバッ フ ァ メ モ リ は入力各チャ ン ネルのバッ フ ァ メ モ リ は入力4K4K バイ トバイ ト  ( (マ ス タ チ ャ ン ネル、マ ス タ チ ャ ン ネル、 各スレ イ各スレ イ

ブ チ ャ ン ネルブ チャ ン ネル ) ) 、、 出力出力1K1K バイ トバイ ト  ( (各ス レ イ ブ チ ャ ン ネルのみ各スレ イ ブ チ ャ ン ネルのみ) ) を 持ち ま す。を持ち ま す。

◆◆ チャ ン ネルの切り 換え機能の他にバッ フ ァ ク リ ア 、チ ャ ン ネルの切り 換え機能の他にバッ フ ァ ク リ ア 、 自動スキャ ン ニ ン グ 、自動スキャ ン ニ ン グ 、 同報同報

通信、通信、 行単位の読み出し 等豊富な制御命令を用意し 、行単位の読み出し 等豊富な制御命令を用意し 、 制御機ア プ リ ケーショ ン制御機ア プ リ ケーショ ン

の負担を低減し ま す。の負担を低減し ま す。

序－４ 　 従来機器か ら 変更さ れた 点序－４ 　 従来機器か ら 変更さ れた 点

Ver1.5Ver1.5 は、は、 Ver1.4Ver1.4 に次の変更、に次の変更、 追加があり ま す。追加があり ま す。

既に作成さ れた既に作成さ れた  [ [MRMR] ] 用のホス ト ア プ リ ケーショ ン を変更する こ と なく用のホス ト ア プ リ ケーショ ン を変更する こ と なく Ver1.5Ver1.5上で上で

実行可能です。実行可能です。

1)1) 制御命令の追加制御命令の追加

AA命令命令 [[MRMR] ] を リ セ ッ ト する 。を リ セ ッ ト する 。

DD命令命令 マ ス タ チ ャ ン ネルの送信を停止する 。マ ス タ チ ャ ン ネルの送信を停止する 。

EE 命令命令 マ ス タ チ ャ ン ネルの送信を可能にする 。マ ス タ チ ャ ン ネルの送信を可能にする 。

KK命令命令 ROMROMバージョ ン を読み出す。バージョ ン を読み出す。

QQ命令命令 該当チャ ン ネルから該当チャ ン ネルから XOFFXOFF コ ード を送信する 。コ ード を送信する 。

UU命令命令 該当チャ ン ネルから該当チャ ン ネルから XONXON コ ード を送信する 。コ ード を送信する 。

++ 命令命令 該当チャ ン ネルを該当チャ ン ネルを XONXON状態にする 。状態にする 。

--命令命令 該当チャ ン ネルを該当チャ ン ネルを XOFFXOFF状態にする 。状態にする 。

2)2) 出力バッ フ ァ の追加出力バッ フ ァ の追加

スレ イ ブ チ ャ ン ネルにス レ イ ブ チ ャ ン ネルに 1K1K バイ ト の出力バッ フ ァ を割り 当てま し た。バイ ト の出力バッ フ ァ を割り 当てま し た。 こ の結果、こ の結果、

制御機から 端末機器へデータ を送信する際、制御機から 端末機器へデータ を送信する際、 出力し よ う と し ている ス レ イ ブ出力し よ う と し ている ス レ イ ブ

チ ャ ン ネルがビ ジィ であっ ても該当チャ ン ネルへのデータ は、チ ャ ン ネルがビ ジィ であっ ても該当チャ ン ネルへのデータ は、 チ ャ ン ネル毎のチャ ン ネル毎の

出力バッ フ ァ に貯ま り 、出力バッ フ ァ に貯ま り 、 別のス レ イ ブ チ ャ ン ネルへア ク セスする こ と が可能と別のス レ イ ブ チ ャ ン ネルへア ク セスする こ と が可能と

なり ま し た 。なり ま し た 。 Ver1.4Ver1.4 は、は、 該当チャ ン ネルがビ ジィ から レ ディ に換わる ま で、該当チャ ン ネルがビ ジィ から レ ディ に換わる ま で、 次次

の処理が待たさ れていま し た。の処理が待たさ れていま し た。
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Ver1.6Ver1.6 は、は、 Ver1.5Ver1.5 に次の変更、に次の変更、 追加があり ま す。追加があり ま す。

既に作成さ れた既に作成さ れた  [ [MRMR] ] 用のホス ト ア プ リ ケーショ ン を変更する こ と なく用のホス ト ア プ リ ケーショ ン を変更する こ と なく Ver1.6Ver1.6上で上で

実行可能です。実行可能です。

1)1) 制御命令の追加制御命令の追加

$$ 命令命令 接続中のスレイ ブチ ャ ン ネルから接続中のスレイ ブチ ャ ン ネルから nnキャ ラ ク タ 分のデータ を読み出す。キャ ラ ク タ 分のデータ を読み出す。

序－５ 　 用語解説序－５ 　 用語解説

[[MRMR] ] シリ －ズユ－ザ－ズマニ ュ ア ルに共通し て使用さ れている用語を解説し ま す。シリ －ズユ－ザ－ズマニ ュ ア ルに共通し て使用さ れている用語を解説し ま す。

◆◆ 制御器制御器

システムのア プ リ ケ－ショ ン プ ロ グラ ムが動作し ているホスト コ ン ピ ュ －タ 。システムのア プ リ ケ－ショ ン プ ロ グラ ムが動作し ているホスト コ ン ピ ュ －タ 。 ( (パパ

ソ コ ン 、ソ コ ン 、 ワ－ク ス テ－ショ ン等ワ－ク ス テ－ショ ン等))

◆◆ マ ス タ チ ャ ン ネ ルマ ス タ チ ャ ン ネ ル

制御器が接続さ れるチャ ン ネル。制御器が接続さ れるチャ ン ネル。 チ ャ ン ネル数を問わず、チャ ン ネル数を問わず、 マ ス タ チ ャ ン ネルはマ ス タ チ ャ ン ネルは

チャ ン ネルチャ ン ネル 11 と なり ま す。と なり ま す。

◆◆ 端末機器端末機器

ホス ト コ ン ピ ュ －タ と デ－タ の送受信を行う 相手機器。ホス ト コ ン ピ ュ －タ と デ－タ の送受信を行う 相手機器。 ( (パソ コ ン 、パソ コ ン 、ワ－ク ス テ－ワ－ク ス テ－

ショ ン 、ショ ン 、 計測器、計測器、 バ－コ －ド リ －ダ 等バ－コ －ド リ －ダ 等))

◆◆ ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ルス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル

端末機器が接続さ れるチャ ン ネル。端末機器が接続さ れるチャ ン ネル。 チ ャ ン ネルチャ ン ネル 22 ～最大チャ ン ネル数。～最大チャ ン ネル数。

◆◆ 送　 信送　 信

[[MRMR] ] から 制御器、から 制御器、 端末機器へ向かっ てデ－タ が流れる こ と 。端末機器へ向かっ てデ－タ が流れる こ と 。

◆◆ 受　 信受　 信

制御器、制御器、 端末機器から端末機器から  [ [MRMR] ] へ向かっ てデ－タ が流れる こ と 。へ向かっ てデ－タ が流れる こ と 。

◆◆ LFCR

キャ リ ッ ジリ タ －ン 　 ラ イ ン フ ィ －ド のキャ リ ッ ジリ タ －ン 　 ラ イ ン フ ィ －ド の 22バイ ト 。バイ ト 。コ マ ン ド やマ ルチプ レ ク サかコ マ ン ド やマ ルチプ レ ク サか

ら の返答の後にこ のマ－ク がある場合はら の返答の後にこ のマ－ク がある場合は  LFCR   のの 22 バイ ト が付加さ れていま す。バイ ト が付加さ れていま す。

◆◆ 送信可能状態送信可能状態

[[MRMR] ] から 制御器から 制御器 ( (端末機器端末機器) ) に デ－タ を送信出来る状態。にデ－タ を送信出来る状態。

◆◆ 送信停止状態送信停止状態

[[MRMR] ] から 制御器から 制御器 ( (端末機器端末機器) ) に デ－タ を送信出来ない状態。にデ－タ を送信出来ない状態。
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第第11章　 物理的仕様章　 物理的仕様

  第１ 章　第１ 章　 物理的仕様物理的仕様

１ －１ 　１ －１ 　 MR4MR4

◆◆ 動作条件動作条件 温度温度 ±±00 ～＋～＋5050℃℃

湿度湿度 3030 ～～8080％　 但し 結露なき こ と％　 但し 結露なき こ と

◆◆ 保存条件保存条件 温度温度 －－3030 ～＋～＋8080℃℃

◆◆ 寸　 　 法寸　 　 法 縦縦 42mm42mm

横横 293mm293mm

奥行奥行 168mm (168mm (ゴ ム足、ゴム足、 コ ネク タ 部等突起物含むコ ネク タ 部等突起物含む ))

◆◆ 重　 　 量重　 　 量 約約1.5Kg1.5Kg

◆◆ 消費電力消費電力 AC100VAC100V　　 4W4W

◆◆ サービ ス電源サービ ス電源 各チャ ン ネルの各チャ ン ネルの Dsub25Dsub25 ピ ン のピ ン の 99番にト ータ ル＋番にト ータ ル＋5V800mA5V800mA

◆◆ 電　 　 源電　 　 源 ERS01AERS01A イ ータ 社製を使用イ ータ 社製を使用

◆◆ 入力電圧範囲入力電圧範囲 AC85AC85 ～～132V (50132V (50//60Hz)60Hz)

◆◆ 絶縁抵抗絶縁抵抗 入力－入力－FGFG 間間 2525℃℃//7070％％RHRH 500VDC500VDC条件で条件で 50M50M ΩΩ

◆◆ 耐電圧特性耐電圧特性 入力－出力間、入力－出力間、 入力－入力－FGFG 間間 1KVAC1KVAC　　 11分間分間

１ －１ －１ 　１ －１ －１ 　 MR4MR4 のハード 構成のハード 構成

１ －１ －２ 　１ －１ －２ 　 MR4MR4 の仕様の仕様

CPU TMPZ84C810　 東芝

USART TMPZ84C40　 東芝

RS232Cト ラ ン シーバ MC145406　 モ ト ロ ーラ ー (相当)

62256　 シャ ープ (相当)

入力バッ フ ァ と し て各チャ ン ネル4Kバイ ト 相当

出力バッ フ ァ と し て各スレ イ ブ チャ ン ネル1Kバイ ト 相当

RS232Cコ ネク タ Dsub25ピ ン メ ス 　 航空電子(相当)

バッ フ ァ メ モ リ
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第第11章　 物理的仕様章　 物理的仕様

１ －１ －３ 　１ －１ －３ 　 MR4MR4 の外観図の外観図

前面

SW1

1
6
8

293

SERIAL No

底面

MR4 CH3 CH1

4
2

SW1

SW2

背面

CH4CH2

単位： mm

縮尺： FREE
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第第11章　 物理的仕様章　 物理的仕様

１ －２ 　１ －２ 　 MR6MR6

１ －２ －１ 　１ －２ －１ 　 MR6MR6 のハー ド 構成のハー ド 構成

１ －２ －２ 　１ －２ －２ 　 MR6MR6 の仕様の仕様

◆◆ 動作条件動作条件 温度温度 ±±00 ～＋～＋5050℃℃

湿度湿度 3030 ～～8080％　 但し 結露なき こ と％　 但し 結露なき こ と

◆◆ 保存条件保存条件 温度温度 －－3030 ～＋～＋8080℃℃

◆◆ 寸　 　 法寸　 　 法 縦縦 42mm42mm

横横 293m293mmm

奥行き奥行き 168mm (168mm (ゴ ム足、ゴム足、 コ ネク タ 部等突起物含むコ ネク タ 部等突起物含む ))

◆◆ 重　 　 量重　 　 量 約約1.5Kg1.5Kg

◆◆ 消費電力消費電力 AC100VAC100V 4W4W

◆◆ サービ ス電源サービ ス電源 各チャ ン ネルの各チャ ン ネルの Dsub25Dsub25 ピ ン のピ ン の 99番にト ータ ル＋番にト ータ ル＋5V700mA5V700mA

◆◆ 電　 　 源電　 　 源 ERS01AERS01A イ ータ 社製を使用イ ータ 社製を使用

◆◆ 入力電圧範囲入力電圧範囲 AC85AC85 ～～132V (50132V (50//60Hz)60Hz)

◆◆ 絶縁抵抗絶縁抵抗 入力－入力－FGFG 間間 2525℃℃//7070％％RHRH 500VDC500VDC 条件で条件で 50M50M ΩΩ

◆◆ 耐電圧特性耐電圧特性 入力－出力間、入力－出力間、 入力－入力－FGFG 間間 1KVAC1KVAC 11 分間分間

CPU TMPZ84C810　 東芝

USART TMPZ84C40　 東芝

RS232Cト ラ ン シーバ MC145406　 モ ト ロ ーラ ー (相当)

62256　 シャ ープ (相当)

入力バッ フ ァ と し て各チャ ン ネル4Kバイ ト 相当

出力バッ フ ァ と し て各スレ イ ブ チャ ン ネル1Kバイ ト 相当

RS232Cコ ネク タ Dsub25ピ ン メ ス 　 航空電子(相当)

バッ フ ァ メ モ リ
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第第11章　 物理的仕様章　 物理的仕様

１ －２ －３ 　１ －２ －３ 　 MR6MR6 の外観図の外観図

前面

1
6
8

293

SERIAL No

底面

MR6 CH3 CH1

4
2

SW1

SW2

背面

CH4CH2

CH５

CH６

単位： mm

縮尺： FREE
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第第11章　 物理的仕様章　 物理的仕様

１ －３ 　 フ ロ ー チ ャ ー ト１ －３ 　 フ ロ ー チ ャ ー ト

１ －３ －１ 　 電源投入時１ －３ －１ 　 電源投入時

電源投入

外部ディ ッ プ ス イ ッ チ の取り 込み

LSIの初期化

各設定値の受信

LSIの再初期化

通常動作

SW2の8

OPTス イ ッ チ ON？
YES

データ の通信へ

テス ト パタ －ン 2出力

テス ト パタ －ン 1出力

テス ト ス イ ッ チ ON？

YES

NO

NO

ESC

C2B9600L8PNS2N

など の設定コ マ ン ド

ESC

LFCR
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第第11章　 物理的仕様章　 物理的仕様

１ －３ －２ 　 バッ フ ァ 処理１ －３ －２ 　 バッ フ ァ 処理 ( (MR4MR4) ) の場合の場合

CH1入力バッ フ ァ 読み出し

送信チャ ン ネル番号？

自動ポーリ ン グ？

チャ ン ネル番号nを更新

タ イ ムア ウ ト ？

NO

CH2出力バッ フ ァ へ書き込み

CH4出力バッ フ ァ へ書き込み

CH3出力バッ フ ァ へ書き込み

出力バッ フ ァ を介さ ず同報通信

消 滅

CH2出力バッ フ ァ を CH2へ送信

CH4出力バッ フ ァ を CH4へ送信

CH3出力バッ フ ァ を CH3へ送信

CHnの入力バッ フ ァ 読み出し

CH1へ送信

受信データ あり ？
YES

n=2の時

n=3の時

n=4の時

n=0の時

n=上記以外

YES

YES

NO

NO
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第第22章　 動作仕様章　 動作仕様

  第２ 章　第２ 章　 物理的仕様物理的仕様

２ －１ 　 接続構成図２ －１ 　 接続構成図

例例))MR4MR4 と 制御機、と 制御機、 端末機器端末機器33台を接続する 。台を接続する 。 端末機器は端末機器は 22台が台が DTEDTE機器、機器、 11台が台が

DCEDCE機器。機器。

11台のパソ コ ン で測定器のデータ を収集し 、台のパソ コ ン で測定器のデータ を収集し 、パソ コ ン内で検索、パソ コ ン内で検索、記憶等の処理を し ま記憶等の処理を し ま

す。す。 そ の収集さ れたデータ を モ デムを使っ て本社そ の収集さ れたデータ を モ デムを使っ て本社 ( (本部本部) ) へ転送し ま す。へ転送し ま す。

その他にも応用出来るシステムは数多く 考えら れます。その他にも応用出来るシステムは数多く 考えら れます。　　 RS232CRS232C機器を複数台接続機器を複数台接続

し たいシス テムにはほと んど ご使用いただけま す。し たいシス テムにはほと んど ご使用いただけま す。

[[MRMR] ] のの RS232CRS232C チ ャ ン ネルは、チ ャ ン ネルは、 DTEDTE配列に準拠し ていま す。配列に準拠し ていま す。 パソ コ ン等パソ コ ン等DTEDTE配列配列

の機器と 接続する場合はク ロ ス ケーブ ルと なり ま す。の機器と 接続する場合はク ロ ス ケーブ ルと なり ま す。　 モ デム等　 モ デム等DCEDCE配列の機器と配列の機器と

接続する場合はス ト レ ート ケーブ ルと なり ま す。接続する場合はス ト レ ート ケーブ ルと なり ま す。

方向方向

→→：： [[MRMR] ] から の出力信号から の出力信号 ←←：： [[MRMR] ] から の入力信号から の入力信号

２ －２ 　 イ ン タ ー フ ェ イ ス ピ ン ア サ イ ン２ －２ 　 イ ン タ ー フ ェ イ ス ピ ン ア サ イ ン

ピ ン番号 信号名 方向 説明

1 FG － フ レ ームグ ラ ン ド  (*1)

2 TXD → 送信データ

3 RXD ← 受信データ

4 RTS → 送信要求

5 CTS ← 送信可能

6 DSR ← データ セッ ト レ ディ

7 SG － シグナルグ ラ ン ド

9 POWER → 外部電源供給 (*2)

20 DTR → データ タ ーミ ナルレ ディ

MR4

DTE

端末機器

CH2

CH3

CH4

ク ロ ス ケーブ ル

ス ト レ ート ケーブ ル

ク ロ ス ケーブ ルク ロ ス ケーブ ル

CH1
制御機

DTE

端末機器

DCE

端末機器

ピ ン番号ピ ン番号

記載さ れていないピ ン は、記載さ れていないピ ン は、 すべすべ

てて NC (NC (未接続未接続) ) です。です。

＊＊ 11：： FGFGは、は、[[MRMR] ] の匡体に接続の匡体に接続

さ れていま す。さ れていま す。

＊＊ 22：： [[MR4/MR6MR4/MR6] ] で電源出力で電源出力

可能です。可能です。

　　 出力可能電流は、出力可能電流は、[[第第11 章　 物章　 物

理的仕様理的仕様] ] の各モ デルを参照の各モデルを参照

◆◆ 考えら れるシス テム考えら れるシス テム   ◆◆

制　制　     御　御　     機機 ：： パソ コ ンパソ コ ン

DTEDTE端末機器端末機器 ：： 測定器測定器

DCEDCE端末機器端末機器 ：： モ デムモ デム
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第第22章　 動作仕様章　 動作仕様

接続例接続例 11 ク ロ ス ケ ー ブ ル を 使用し て パソ コ ンク ロ ス ケ ー ブ ル を 使用し て パソ コ ン   と 接続する 場合と 接続する 場合

接続例接続例 22 ス ト レ ー ト ケ ー ブ ル を 使用し て モ デ ム等と 接続する 場合ス ト レ ー ト ケ ー ブ ル を 使用し て モ デ ム等と 接続する 場合

※※  接続機器によ っ ては、接続機器によ っ ては、 88番番DCDDCD 信号が必要なものもあり ま す。信号が必要なものもあり ま す。 そ の際はそ の際は CTSCTS信信

号と ショ ート し て接続し ま す。号と ショ ート し て接続し ま す。標準添付のク ロ ス ケーブ ルも上記結線になっ てい標準添付のク ロ ス ケーブ ルも上記結線になっ てい

ま す。ま す。

※※ 11番番FGFG と 両コ ネク タ のシェ ルも接続さ れていま す。と 両コ ネク タ のシェ ルも接続さ れていま す。

※※ 接続機器によ っ て信号名の表現が逆のものがあり ま す。接続機器によ っ て信号名の表現が逆のものがあり ま す。接続機器のイ ン タ ーフ ェ接続機器のイ ン タ ーフ ェ

イ ス ピ ン ア サイ ン を ご確認く ださ い。イ ス ピ ン ア サイ ン を ご確認く ださ い。

※※ マスタ チャ ン ネルと 制御機マスタ チャ ン ネルと 制御機 ( (パソ コ ン等パソ コ ン等) ) を接続する場合は標準添付のク ロ スケーを接続する場合は標準添付のク ロ スケー

ブ ルが使用でき ま す。ブ ルが使用でき ま す。

接続例接続例 33 端末機器端末機器 (DTE (DTE 機器機器) ) が測定機等でデータ 線のみ使用し て いる 場合が測定機等でデータ 線のみ使用し て いる 場合

MR4 モ デム

1

2

3

4

5

6

7

20

( F G )

( TXD )

(D TR )

(S G )

(DSR)

(C TS )

( R TS )

(RXD )

1

2

3

4

5

6

7

20

( F G )

( TXD )

(D TR)

(S G )

(DSR)

(C TS )

(R TS )

(RXD )

MR4 測定器

1

2

3

4

5

6

7

20

( F G )

( TXD )

(D TR )

(S G )

(DSR)

(C TS )

( R TS )

(RXD )

1

2

3

7

( F G )

( TXD )

(S G )

(RXD )

MR4 PC

1

2

3

4

5

6

7

8

20

( F G )

(TXD )

(D TR )

(DCD)

(S G )

(DSR)

(C TS)

( R TS )

(RXD )

1

2

3

4

5

6

7

8

9

(TXD )

(DSR)

(C TS)

( R TS )

(RXD )

(未接続)

22 ( R I )(未接続)

( R I )

(DCD)

(D TR )

(GND)
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第第22章　 動作仕様章　 動作仕様

各モデルのロ ア パネルにあるディ ッ プ ス イ ッ チの設定方法について説明し ま す。各モ デルのロ ア パネルにあるディ ッ プ ス イ ッ チの設定方法について説明し ま す。

ディ ッ プ ス イ ッ チの内部は、ディ ッ プ ス イ ッ チの内部は、 電源投入時のみ取り 込まれ、電源投入時のみ取り 込まれ、 初期化さ れます。初期化さ れます。 設定内設定内

容を変更し た場合は、容を変更し た場合は、 電源を再投入する必要があり ま す。電源を再投入する必要があり ま す。

各チャ ン ネルの通信速度を設定し ます。各チャ ン ネルの通信速度を設定し ます。

後述する 、後述する 、 各チャ ン ネル個別の通信条件の制設定を行わない場合は、各チャ ン ネル個別の通信条件の制設定を行わない場合は、全てのチャ ン全てのチャ ン

ネルがこ の値で設定さ れます。ネルがこ の値で設定さ れます。

各チャ ン ネルのパリ テ ィ を設定し ま す。各チャ ン ネルのパリ テ ィ を設定し ま す。

後述する 、後述する 、 各チャ ン ネル個別の通信条件の再設定を行わない場合は、各チャ ン ネル個別の通信条件の再設定を行わない場合は、全てのチャ ン全てのチャ ン

ネルがこ の値で設定さ れます。ネルがこ の値で設定さ れます。

00：： OFFOFF 下側に倒す下側に倒す

11：： ONON 上側に倒す上側に倒す

←出荷時設定値←出荷時設定値

00：： OFFOFF 下側に倒す下側に倒す

11：： ONON 上側に倒す上側に倒す

←出荷時設定値←出荷時設定値

２ －３ 　 外部ス イ ッ チ の 設定２ －３ 　 外部ス イ ッ チ の 設定

２ －３ －１ 　 通信速度の設定２ －３ －１ 　 通信速度の設定

２ －３ －２ 　 パ リ テ ィ の設定２ －３ －２ 　 パ リ テ ィ の設定

1　 2　 3 通信速度

0　 0　 0 110

1　 0　 0 300

0　 1　 0 600

1　 1　 0 1200

0　 0　 1 2400

1　 0　 1 4800

0　 1　 1 9600

1　 1　 1 19200

SW1

4　 5 パリ テ ィ

0　 0 無し

1　 0 無し

0　 1 偶数 (EVEN)

1　 1 奇数 (ODD)

SW1
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第第22章　 動作仕様章　 動作仕様

各チャ ン ネルのス ト ッ プ ビ ッ ト を設定し ま す。各チャ ン ネルのス ト ッ プ ビ ッ ト を設定し ま す。

後述する 、後述する 、 各チャ ン ネル個別の通信条件の再設定を行わない場合は、各チャ ン ネル個別の通信条件の再設定を行わない場合は、全てのチャ ン全てのチャ ン

ネルがこ の値で設定さ れます。ネルがこ の値で設定さ れます。

※※ SW1SW1 のの 88 ビ ッ ト 目は、ビ ッ ト 目は、 使用し ており ま せん。使用し ており ま せん。 通常使用時は、通常使用時は、 必ず必ず OFFOFFでご使用でご使用

く ださ い。く だ さ い。

各チャ ン ネルのビ ッ ト 長を設定し ま す。各チャ ン ネルのビ ッ ト 長を設定し ま す。

後述する 、後述する 、 各チャ ン ネル個別の通信条件の再設定を行わない場合は、各チャ ン ネル個別の通信条件の再設定を行わない場合は、全てのチャ ン全てのチャ ン

ネルがこ の値で設定さ れます。ネルがこ の値で設定さ れます。

こ のス イ ッ チが設定さ れている と 、こ のス イ ッ チが設定さ れている と 、 ス レ イ ブ チ ャ ン ネルを自動ポーリ ン グ し 、ス レ イ ブ チ ャ ン ネルを自動ポーリ ン グ し 、 デーデー

タ の入っ たチャ ン ネルを検出する と 、タ の入っ たチャ ン ネルを検出する と 、 そ のチャ ン ネルと 制御機を接続し ま す。そ のチャ ン ネルと 制御機を接続し ま す。 こ のこ の

結果、結果、 ポーリ ン グは停止し 、ポーリ ン グは停止し 、 そ のチャ ン ネルから 入っ たデータ は、そ のチャ ン ネルから 入っ たデータ は、 制御機へ送出さ制御機へ送出さ

れます。れま す。

チ ャ ン ネル保持の設定時間チャ ン ネル保持の設定時間 ( (デフ ォ ルト は、デフ ォ ルト は、500500ミ リ 秒ミ リ 秒) ) 以上、以上、そ のチャ ン ネルのデーそ のチャ ン ネルのデー

タ が途切れる と 、タ が途切れる と 、 再びそ の次のチャ ン ネルから ポーリ ン グ を再開し ま す。再びそ の次のチャ ン ネルから ポーリ ン グ を再開し ま す。

マ ス タ チ ャ ン ネルから のデータ の送信は、マ ス タ チ ャ ン ネルから のデータ の送信は、 上記の動作と 関係なく 、上記の動作と 関係なく 、 通常の切換命令通常の切換命令

を使用し て行います。を使用し て行います。 ( (設定時間の変更は、設定時間の変更は、P17P17参照参照))

00：： OFFOFF 下側に倒す下側に倒す

11：： ONON 上側に倒す上側に倒す

←出荷時設定値←出荷時設定値

00：： OFFOFF 下側に倒す下側に倒す

11：： ONON 上側に倒す上側に倒す

←出荷時設定値←出荷時設定値

00：： OFFOFF 下側に倒す下側に倒す

11：： ONON 上側に倒す上側に倒す

←出荷時設定値←出荷時設定値

２ －３ －３ 　 ス ト ッ プ ビ ッ ト の設定２ －３ －３ 　 ス ト ッ プ ビ ッ ト の設定

２ －３ －４ 　 ビ ッ ト 長の設定２ －３ －４ 　 ビ ッ ト 長の設定

２ －３ －５ 　 自動ポー リ ン グ の設定２ －３ －５ 　 自動ポー リ ン グ の設定

6　 7 ス ト ッ プ ビ ッ ト

0　 0 1

1　 0 1.5

0　 1 2

1　 1 無効

SW1

1　 2 ビ ッ ト 長

0　 0 5

1　 0 6

0　 1 7

1　 1 8

SW2

3 自動ポーリ ン グ

0 無し

1 有り

SW2
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第第22章　 動作仕様章　 動作仕様

フ ロ ー制御にフ ロ ー制御に RTSRTS//CTSCTSを設定し ま す。を設定し ま す。

こ の機能を選択する と 、こ の機能を選択する と 、RTSRTS//CTSCTS制御ラ イ ン に応じ たフ ロ ー制御を行います。制御ラ イ ン に応じ たフ ロ ー制御を行います。 ( (入出入出

力の同期の欄力の同期の欄P20P20 参照参照))

こ の機能を選択し ない場合、こ の機能を選択し ない場合、 出力信号の出力信号の RTSRTSは、は、 常時常時Hi (Hi (レ ディレ ディ ) ) 状態になり ま す。状態になり ま す。

入力信号の入力信号の CTSCTSは、は、機能選択の有無に関わら ず有効で、機能選択の有無に関わら ず有効で、 Low (Low (ビ ジービ ジー ) ) を 検出する とを検出する と

送信を停止し ま す。送信を停止し ま す。

フ ロ ー制御にフ ロ ー制御に XONXON//XOFFXOFFを設定し ま す。を設定し ま す。

こ の機能を選択する と 、こ の機能を選択する と 、XONXON//XOFFXOFF送受信に応じ たフ ロ ー制御を行います。送受信に応じ たフ ロ ー制御を行います。 ( (入出力入出力

の同期の欄参照の同期の欄参照))

こ の機能を選択し ない場合、こ の機能を選択し ない場合、XONXON//XOFFXOFFコ ード は、コ ード は、単なるデータ と し て扱われます。単なるデータ と し て扱われます。

通常使用状態で使用するか、通常使用状態で使用するか、 テ ス ト モ ード で使用するかを選択し ま す。テ ス ト モ ード で使用するかを選択し ま す。

テスト モ ード は、テスト モ ード は、  [[MRMR] ] と 各接続機器がハード的に接続さ れているかを簡単にチェ ッと 各接続機器がハード的に接続さ れているかを簡単にチェ ッ

ク 出来る よ う に 、ク 出来るよ う に 、 固定パタ ーン が固定パタ ーン が   [[MRMR] ] 内部から 送信さ れます。内部から 送信さ れます。

※※ テス ト モ ードテ ス ト モ ード 11は、は、電源が投入さ れる と 、電源が投入さ れる と 、マ ス タ チ ャ ン ネルのみへ固定パタ ーンマ ス タ チ ャ ン ネルのみへ固定パタ ーン

を送出し 続けます。を送出し 続けます。

テ ス ト モ ードテ ス ト モ ード 22は、は、電源が投入さ れる と 、電源が投入さ れる と 、全てのチャ ン ネルへ固定パタ ーン を送全てのチャ ン ネルへ固定パタ ーン を送

出し 続けます。出し 続けます。

固定パタ ーン の書式固定パタ ーン の書式：： THE QUICK BROWN FOX JUMPS OVER THE LAZY DOG.THE QUICK BROWN FOX JUMPS OVER THE LAZY DOG.

00：： OFFOFF 下側に倒す下側に倒す

11：： ONON 上側に倒す上側に倒す

←出荷時設定値←出荷時設定値

00：： OFFOFF 下側に倒す下側に倒す

11：： ONON 上側に倒す上側に倒す

←出荷時設定値←出荷時設定値

00：： OFFOFF 下側に倒す下側に倒す

11：： ONON 上側に倒す上側に倒す

←出荷時設定値←出荷時設定値

２ －３ －６ 　２ －３ －６ 　 RTSRTS//CTSCTS の設定の設定

２ －３ －７ 　２ －３ －７ 　 XONXON //XOFFXOFF の設定の設定

２ －３ －８ 　 テ ス ト モ ー ド の設定２ －３ －８ 　 テ ス ト モ ー ド の設定

4 RTS / CTS制御

0 無し

1 有り

SW2

5 XON / XOFF制御

0 無し

1 有り

SW2

6　 7 モ ード

0　 0 通常使用状態

1　 0 テ ス ト モ ード 1

0　 1 テ ス ト モ ード 2

1　 1 設定不可

SW2
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第第22章　 動作仕様章　 動作仕様

ソ フ ト コ マ ン ド によ る通信条件の再設定を行う か、ソ フ ト コ マ ン ド によ る通信条件の再設定を行う か、ディ ッ プ ス イ ッ チの内容のま まディ ッ プ ス イ ッ チの内容のま ま

で各チャ ン ネルを初期化するかを設定し ま す。で各チャ ン ネルを初期化するかを設定し ま す。

※※ SW2SW2 のの 88 をを OFFOFFで電源を投入し た場合は、で電源を投入し た場合は、 各設定値の変更を行わない時も設定各設定値の変更を行わない時も設定

の開始と 終了を示す、の開始と 終了を示す、 ESCESC をを 22 つ 、つ 、 通信に先だっ て送る必要があり ま す。通信に先だっ て送る必要があり ま す。

●● オ プ シ ョ ン ス イ ッ チ をオ プ シ ョ ン ス イ ッ チ を ON  (ON  (あ りあ り ) ) に 設定し た場合に設定し た場合

電源投入後、電源投入後、 即座に通信可能状態と なり ま す。即座に通信可能状態と なり ま す。

各チャ ン ネルの通信条件は、各チャ ン ネルの通信条件は、 ディ ッ プ ス イ ッ チの内容で設定さ れます。ディ ッ プ ス イ ッ チの内容で設定さ れます。

チ ャ ン ネル切換命令のス ト リ ン グ スは、チ ャ ン ネル切換命令のス ト リ ン グ スは、デフ ォ ルト の”デフ ォ ルト の” LINK#LINK#”” に設定さ れま す。に設定さ れます。

自動ポーリ ン グのチャ ン ネル保持時間は、自動ポーリ ン グのチャ ン ネル保持時間は、デフ ォ ルト のデフ ォ ルト の 500500ミ リ 秒に設定さ れまミ リ 秒に設定さ れま

す。す。

●● オ プ シ ョ ン ス イ ッ チ をオ プ シ ョ ン ス イ ッ チ を OFF (OFF (なしなし ) ) に 設定し た場合に設定し た場合

電源投入後、電源投入後、データ の送受信に先だっ て 、データ の送受信に先だっ て 、各ス レ イ ブ チ ャ ン ネルの通信条件を設各スレ イ ブ チ ャ ン ネルの通信条件を設

定する必要があり ま す。定する必要があり ま す。設定方法は、設定方法は、コ マ ン ド によ り 行いま す。コ マ ン ド によ り 行いま す。各スレ イ ブ チ ャ各ス レ イ ブ チ ャ

ン ネルの通信条件ン ネルの通信条件 ( (通信速度、通信速度、ビ ッ ト 長、ビ ッ ト 長、パリ テ ィ 、パリ テ ィ 、ス ト ッ プ ビ ッ トス ト ッ プ ビ ッ ト ) ) を 各チャ ンを各チャ ン

ネル個別に再設定する こ と が出来ます。ネル個別に再設定する こ と が出来ます。

チ ャ ン ネル切換命令のス ト リ ン グ ス を変更する こ と が出来ます。チ ャ ン ネル切換命令のス ト リ ン グ ス を変更する こ と が出来ます。

自動ポーリ ン グ時のチャ ン ネル保持時間を変更する こ と が出来ます。自動ポーリ ン グ時のチャ ン ネル保持時間を変更する こ と が出来ます。

コ マ ン ド によ る各設定値の変更は、コ マ ン ド によ る各設定値の変更は、電源投入時一度のみ有効で、電源投入時一度のみ有効で、データ の送受信データ の送受信

に先だっ て設定し ま す。に先だっ て設定し ま す。

変更内容を書き換えたい場合は、変更内容を書き換えたい場合は、一度電源を一度電源を OFFOFFし 、し 、再投入し て設定し ま す。再投入し て設定し ま す。まま

た 、た 、停電、停電、電源再投入と 同じ 程度の瞬断、電源再投入と 同じ 程度の瞬断、シス テムダ ウ ン が起き た場合、シス テムダ ウ ン が起き た場合、   [[MRMR]]

を リ セッ ト する制御命令のを リ セッ ト する制御命令の  [A]  [A] コ マ ン ド の実行が行われた場合は、コ マ ン ド の実行が行われた場合は、こ の設定コ マこ の設定コ マ

ン ド を も う 一度設定する必要があり ま す。ン ド を も う 一度設定する必要があり ま す。

00：： OFFOFF 下側に倒す下側に倒す

11：： ONON 上側に倒す上側に倒す

←出荷時設定値←出荷時設定値

２ －３ －９ 　 通信条件変更の設定２ －３ －９ 　 通信条件変更の設定

8 オプ ショ ン

0 無し

1 有り

SW2
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第第22章　 動作仕様章　 動作仕様

●● 設定コ マ ン ド の書式例設定コ マ ン ド の書式例

ESCESC (1)(1)

C2B9600L8PNS2N C2B9600L8PNS2N LFCR (2)(2)

C3B4800L7PNS1N C3B4800L7PNS1N LFCR (3)(3)

C4B2400L6PES2X C4B2400L6PES2X LFCR (4)(4)

C5B1200L5POS2X C5B1200L5POS2X LFCR (5)(5)

C6B600L8PNS1.5N C6B600L8PNS1.5N LFCR (6)(6)

(CHANGE)(CHANGE)  LFCR (7)(7)

{12} {12} LFCR (8)(8)

ESCESC (9)(9)

●コ マ ン ド の説明●コ マ ン ド の説明

(1)(1) ESCESC

設定の開始を表すエ スケープ コ ード 。設定の開始を表すエ スケープ コ ード 。 1616進数の進数の 1BH1BHです。です。こ の後にこ の後に   LFCR   は、は、付付

加する必要はあり ま せん。加する必要はあり ま せん。

(2)(2) ～～ (6)  (6) 各ス レ イ ブ チ ャ ン ネルの通信条件各スレ イ ブ チャ ン ネルの通信条件

ESCESC で囲まれた設定内容を示すコ ード は、で囲まれた設定内容を示すコ ード は、 全てキャ ラ ク タ で書き込みます。全てキャ ラ ク タ で書き込みます。

CnCn：： ス レ イ ブ チ ャ ン ネルの番号スレ イ ブ チ ャ ン ネルの番号

BnnnnBnnnn：： 通信速度通信速度

設定範囲は、設定範囲は、 ディ ッ プ ス イ ッ チの内容と 同じ で、ディ ッ プ ス イ ッ チの内容と 同じ で、 110110、、 300300、、 600600、、 12001200、、 24002400、、

48004800、、 96009600、、 1920019200 が書込可能です。が書込可能です。

LnLn：： ビ ッ ト 長ビ ッ ト 長

設定値は、設定値は、 ディ ッ プ ス イ ッ チの内容と 同じ でディ ッ プ ス イ ッ チの内容と 同じ で 55、、 66、、 77、、 88 が書込可能です。が書込可能です。

PaPa：： パリ テ ィパリ テ ィ

設定値は、設定値は、 ディ ッ プ ス イ ッ チの内容と 同じ で、ディ ッ プ ス イ ッ チの内容と 同じ で、 N (N (なしなし ) ) 、、 O (O (奇数奇数) ) 、、 E (E (偶数偶数) ) がが

書込み可能です。書込み可能です。

SnSn：： ス ト ッ プ ビ ッ トス ト ッ プ ビ ッ ト

設定値は、設定値は、 ディ ッ プ ス イ ッ チの内容と 同じ でディ ッ プ ス イ ッ チの内容と 同じ で 11、、 1.51.5、、 22 が書込可能です。が書込可能です。

NN ま たはま たは XX：： XONXON//XOFFXOFFの設定の設定

ディ ッ プ ス イ ッ チの内容に関係なく 、ディ ッ プ ス イ ッ チの内容に関係なく 、各チャ ン ネル個別に各チャ ン ネル個別にXONXON//XOFFXOFFのフ ロ ー制のフ ロ ー制

御を選択御を選択 (X)  (X) 、、 非選択非選択 (N)  (N) が書き込めます。が書き込めます。
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第第22章　 動作仕様章　 動作仕様

※※ 制御機は、制御機は、 22 つ目のつ目の ESCESC を 送信後、を送信後、   [[MRMR] ] の再初期化に要する 時間、の再初期化に要する 時間、 最低最低

1001 00 ミ リ 秒の デ ィ レ ィ 時間を 取っ て デ ー タ の通信を 開始し て 下さ い 。ミ リ 秒のデ ィ レ ィ 時間を 取っ て デ ー タ の通信を 開始し て 下さ い 。

ディ レ ィ 時間経過後、ディ レ ィ 時間経過後、[[MRMR] ] は、は、コ マ ン ド によ っ て書き直さ れた内容によ っ て 、コ マ ン ド によ っ て書き直さ れた内容によ っ て 、通通

信可能になり ま す。信可能になり ま す。

(7)(7) チ ャ ン ネル切換命令の変更チャ ン ネル切換命令の変更

デフ ォ ルト のス ト リ ン グ スである 、”デフ ォ ルト のス ト リ ン グ スである 、” LINKLINK”” の部分を括弧の中のス ト リ ン グ ス にの部分を括弧の中のス ト リ ン グ ス に

変更し ま す。変更し ま す。 キャ ラ ク タ 文字列であればど んな組み合わせでも構いません。キャ ラ ク タ 文字列であればど んな組み合わせでも構いません。

[#] [#] と チ ャ ン ネル番号、と チ ャ ン ネル番号、及びデリ ミ タ の及びデリ ミ タ の   LFCR   は変更する こ と はでき ま せん。は変更する こ と はでき ま せん。変更変更

出来る文字列の長さ は、出来る文字列の長さ は、 最大最大1616 文字ま でです。文字までです。

(8)(8) 自動ポーリ ン グ時のチャ ン ネル保持時間自動ポーリ ン グ時のチャ ン ネル保持時間

デフ ォ ルト のデフ ォ ルト の 500500 ミ リ 秒のチャ ン ネル保持時間をミ リ 秒のチャ ン ネル保持時間を 1.21.2秒に変更し ま す。秒に変更し ま す。変更し た変更し た

い値をい値を  { {括弧括弧} } で囲んでで囲んで 22桁で書き込みます。桁で書き込みます。

設定可能は範囲は、設定可能は範囲は、 9.99.9秒から秒から 100100 ミ リ 秒です。ミ リ 秒です。  (1 (1の位がの位が 100100 ミ リ 秒、ミ リ 秒、 1010の位がの位が

11 秒を表し ま す。秒を表し ま す。))

(9)(9) ESCESC

設定の終了を表すエ スケープ コ ード 。設定の終了を表すエ スケープ コ ード 。 1616進数の進数の 1BH1BHです。です。こ の後にこ の後に   LFCR   は、は、付付

加する必要はあり ま せん。加する必要はあり ま せん。

22つ目のつ目の ESCESCを受信する と 、を受信する と 、内部の内部の LSILSI を 書き込まれた内容に沿っ て再初期化しを書き込まれた内容に沿っ て再初期化し

直し ま す。直し ま す。



1818

第第22章　 動作仕様章　 動作仕様

[[MRMR]]  は、は、各チャ ン ネル毎に各チャ ン ネル毎に 4K4Kバイ ト の入力バッ フ ァ を持っ ていま す。バイ ト の入力バッ フ ァ を持っ ていま す。ある チャ ンある チャ ン

ネルがサービ ス を受けている間に、ネルがサービ ス を受けている間に、別のチャ ン ネルから 入力し たデータ は、別のチャ ン ネルから 入力し たデータ は、[[MRMR] ] のの

入力バッ フ ァ にバッ フ ァ リ ン グ さ れま す。入力バッ フ ァ にバッ フ ァ リ ン グ さ れま す。 こ のデータ は、こ のデータ は、 チ ャ ン ネルが切り 換えらチャ ン ネルが切り 換えら

れた時に制御機に送信さ れます。れた時に制御機に送信さ れます。

4K4K バイ ト を越えるデータ が送り 込まれた時はバイ ト を越えるデータ が送り 込まれた時は

　　 1)1) ソ フ ト 制御と し ては　ソ フ ト 制御と し ては　 XONXON//XOFFXOFF コ ード 送受信コ ード 送受信

　　 2)2) ハード 制御と し ては　ハード 制御と し ては　 RTSRTS//CTSCTS ラ イ ン のオ ン／オ フラ イ ン のオ ン／オ フ

で自動的に同期が取ら れます。で自動的に同期が取ら れます。 1)1)、、 2)2)のフ ロ ー制御を行わない時、のフ ロ ー制御を行わない時、 4K4K バイ ト を越えバイ ト を越え

るデータ は上書き さ れま す。るデータ は上書き さ れま す。フ ロ ー制御の選択は外部ディ ッ プ ス イ ッ チで行います。フ ロ ー制御の選択は外部ディ ッ プ ス イ ッ チで行います。

２ －４ 　 入出力の同期２ －４ 　 入出力の同期

CH1

入力バッ フ ァ

送信と 受信のス ィ ッ チが
独立し ている 。 例えば、
同報通信と 自動ス キャ ン
を同時に行う と 送信Ｃ Ｈ

が独自の動作を行う

CH2

入力バッ フ ァ

CH2

出力バッ フ ァ

CH3

入力バッ フ ァ

CH3

出力バッ フ ァ

データ を バッ フ ァ リ ン グ す
る こ と よ り も 主にコ マ ン ド
の認識に使用さ れる

ホス ト 制御機

マ ス タ チャ ン ネル

端末機器

ス レ イ ブ チャ ン ネル

端末機器

スレ イ ブ チャ ン ネル



1919

第第22章　 動作仕様章　 動作仕様

２ －４ －３ 　２ －４ －３ 　 DTRDTR//DSRDSR 制御制御

1)1) [[MRMR]]  が端末機器にデータ を送信中、が端末機器にデータ を送信中、 接続機器から接続機器から XOFFXOFFを受信する と データ のを受信する と データ の

送信を停止し ま す。送信を停止し ま す。 そ の後、そ の後、 XONXON を受信する と データ の送信を再開し ま す。を受信する と データ の送信を再開し ま す。

2)2) [[MRMR] ] が端末機器から のデータ を受信中、が端末機器から のデータ を受信中、 入力バッ フ ァ の空き容量が残り入力バッ フ ァ の空き容量が残り 1K1K ババ

イ ト になる とイ ト になる と [[MRMR] ] から 端末機器へのから 端末機器への XOFFXOFFを送信し ま す。を送信し ま す。 そ の後、そ の後、[[MRMR]]がデーがデー

タ を制御機へ送信し た結果、タ を制御機へ送信し た結果、入力バッ フ ァ の空き容量が入力バッ フ ァ の空き容量が 3K3Kバイ ト になる とバイ ト になる と XONXON

を端末機器送信し ます。を端末機器送信し ます。

XONXON//XOFFXOFFのコ ード は、のコ ード は、 XONXON がが 11H11H、、 XOFFXOFFがが 13H13H と なっ ていま す。と なっ ていま す。

1)1) [[MRMR]]  が端末機器にデータ を送信中、が端末機器にデータ を送信中、接続機器から の入力制御ラ イ ン である接続機器から の入力制御ラ イ ン である CTSCTS

のビ ジーのビ ジー  (Low (Low レ ベルレ ベル ) ) を 検出する と 送信を停止し ま す。を検出する と 送信を停止し ま す。

CTSCTS ラ イ ン がレ ディラ イ ン がレ ディ  (Hi (Hi レ ベルレ ベル ) ) に なる と 送信を再開し ま す。になる と 送信を再開し ま す。 なお、なお、 CTSCTSラ イ ンラ イ ン

は、は、 ディ ッ プ ス イ ッ チの機器選択有無に関わら ず有効です。ディ ッ プ ス イ ッ チの機器選択有無に関わら ず有効です。

22）） [[MRMR]]  が端末機器から のデータ を受信中、が端末機器から のデータ を受信中、入力バッ フ ァ の空き容量が残り入力バッ フ ァ の空き容量が残り 256256ババ

イ ト になる と 同一チャ ン ネルの出力制御ラ イ ン であるイ ト になる と 同一チャ ン ネルの出力制御ラ イ ン である RTSRTSを ビ ジーを ビ ジー  (Low (Lowレ ベルレベル))

に し ま す。にし ま す。

[[MRMR]]  がデータ を制御機へ送信し た結果、がデータ を制御機へ送信し た結果、入力バッ フ ァ の空き容量が入力バッ フ ァ の空き容量が 512512バイ トバイ ト

になる とになる と RTSRTSを レ ディを レ ディ  (Hi (Hi レ ベルレ ベル ) ) に し ま す。にし ま す。

ただし 、ただし 、 RTSRTS ラ イ ン は、ラ イ ン は、 ディ ッ プ ス イ ッ チでこ の機能を選択し ていない場合はディ ッ プ ス イ ッ チでこ の機能を選択し ていない場合は

バッ フ ァ の空き容量に関係なく 常にレ ディバッ フ ァ の空き容量に関係なく 常にレ ディ  (Hi (Hiレ ベルレ ベル ) ) です。です。

1)1) [[MRMR]]が端末機器にデータ を送信中、が端末機器にデータ を送信中、接続機器から の入力制御ラ イ ン である接続機器から の入力制御ラ イ ン である DSRDSR

のビ ジーのビ ジー  (Low (Low レ ベルレ ベル ) ) を 検出する と 送信を停止し ま す。を検出する と 送信を停止し ま す。

DSRDSRラ イ ン がレ ディラ イ ン がレ ディ  (Hi (Hiレ ベルレ ベル ) ) に なる と 送信を再開し ま す。になる と 送信を再開し ま す。

2)2) 出力信号である出力信号である DTRDTRラ イ ン は、ラ イ ン は、機能選択でき ま せんので、機能選択でき ま せんので、常にレ ディ常にレ ディ  (Hi (Hiレ ベルレ ベル ))

です。です。

２ －４ －１ 　２ －４ －１ 　 XONXON //XOFFXOFF 制御制御

２ －４ －２ 　２ －４ －２ 　 RTSRTS//CTSCTS 制御制御
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[[MRMR]]  は、は、 電源投入さ れる と 、電源投入さ れる と 、 ディ ッ プ ス イ ッ チの内容を取り 込み、ディ ッ プ ス イ ッ チの内容を取り 込み、 各チャ ン ネル各チャ ン ネル

を初期化し 、を初期化し 、 通信可能状態にし ま す。通信可能状態にし ま す。 こ の時の暫定的な値と し て以下の状態になりこ の時の暫定的な値と し て以下の状態になり

ま す。ま す。

1)1) マ ス タ チ ャ ン ネル→マ ス タ チ ャ ン ネル→[[MRMR]]→ス レ イ ブ チ ャ ン ネルの接続チャ ン ネル→スレ イ ブ チ ャ ン ネルの接続チャ ン ネル：： 0 (0 (一斉同報一斉同報))

2)2) ス レ イ ブ チ ャ ン ネル→スレ イ ブ チ ャ ン ネル→[[MRMR]]→マ ス タ チ ャ ン ネルの接続チ ャ ン ネル→マ ス タ チ ャ ン ネルの接続チ ャ ン ネル：： 22

3)3) マ ス タ チ ャ ン ネル→ホス ト 制御機マ ス タ チ ャ ン ネル→ホス ト 制御機：： 送信可能状態送信可能状態

従っ て、従っ て 、ホス ト 制御機から の送信データ は、ホス ト 制御機から の送信データ は、全ての端末機器へ、全ての端末機器へ、端末機器から の端末機器から の

データ は、データ は、チ ャ ン ネル２ 接続機器のデータ がホス ト 制御機へ、チャ ン ネル２ 接続機器のデータ がホス ト 制御機へ、そ の他のチャ ン ネそ の他のチャ ン ネ

ルの接続機器のデータ は、ルの接続機器のデータ は、 各チャ ン ネル個別の入力バッ フ ァ に書き込まれます。各チャ ン ネル個別の入力バッ フ ァ に書き込まれます。

[[MRMR] ] は、は、通信中にパリ テ ィ 、通信中にパリ テ ィ 、フ レ ーミ ン グ等のエ ラ ーが発生し た場合、フ レ ーミ ン グ等のエ ラ ーが発生し た場合、通信エ ラ ー通信エ ラ ー

を自動的にリ セッ ト し て通信を再開し ま す。を自動的にリ セッ ト し て通信を再開し ま す。 エ ラ ーが発生し た時のデータ は、エ ラ ーが発生し た時のデータ は、保証保証

さ れず化けたり 、さ れず化けたり 、 欠けたり する こ と があり ま す。欠けたり する こ と があり ま す。 ま た 、ま た 、 コ マ ン ド 受信中にこ れら のコ マ ン ド 受信中にこ れら の

エ ラ ーが発生し ま すとエ ラ ーが発生し ま すと   [[MRMR] ] はコ マ ン ド と し て認識し ないこ と があり ま す。はコ マ ン ド と し て認識し ないこ と があり ま す。

２ －５ 　 電源投入時の動作２ －５ 　 電源投入時の動作

２ －６ 　２ －６ 　 RS232CR S23 2C 通信エ ラ ー の処理通信エ ラ ー の処理
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[[MRMR]]  を 複数台結合し てス レ イ ブ チ ャ ン ネルを増やすこ と が可能です。を複数台結合し てス レ イ ブ チ ャ ン ネルを増やすこ と が可能です。

具体的な方法と し て、具体的な方法と し て、切り 換え命令のフ ォ ーマ ッ ト を機器毎に変える こ と によ り 行切り 換え命令のフ ォ ーマ ッ ト を機器毎に変える こ と によ り 行

いま す。いま す。

上記の例で制御機と 端末上記の例で制御機と 端末99 を接続する場合は制御機からを接続する場合は制御機から 22 コ のチ ャ ン ネル切り 換えコ のチャ ン ネル切り 換え

命令を送ればよ い事が分かり ま す。命令を送ればよ い事が分かり ま す。

N88BASICN88BASICの例の例))

　 　 　　 　 　 PR IN TPR IN T #1 , "LIN K#2"#1 , "LIN K#2"

PR IN TPR IN T #1 , "L INKA#6"#1 , "L INKA#6"・・

こ の命令を実行後、こ の命令を実行後、 制御機から のデータ は端末制御機から のデータ は端末99 へ、へ、 端末端末99 から のデータ は制御機から のデータ は制御機

へ転送さ れます。へ転送さ れます。

ただし 複数台のマ ルチプ レ ク サを制御機と 端末機器間に入れる と データ の遅れが生ただし 複数台のマ ルチプ レ ク サを制御機と 端末機器間に入れる と データ の遅れが生

じ ま す。じ ま す。接続台数が接続台数が 4040台以内の場合は、台以内の場合は、上位機種である上位機種である   [[DMXDMX]]  シ リ ーズを使用しシリ ーズを使用し

て、て 、 11 台のマ ルチプ レ ク サで構成さ れる こ と を お薦めし ま す台のマ ルチプ レ ク サで構成さ れる こ と を お薦めし ま す

２ －７ 　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の拡張方法２ －７ 　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の拡張方法

MR6-1

端末1

1台目切り 換え命令

[LINK#]

CH1

CH2

CH3

CH4

CH5

CH6

端末2

端末3

端末4

MR6-2

2台目切り 換え命令

[LINKA#]

CH1

制御機

端末6

CH2

CH3

CH4

CH5

CH6

端末7

端末8

端末9

端末5
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  第３ 章　 コ マ ン ド第３ 章　 コ マ ン ド

３ －１ 　 チ ャ ン ネ ル 切り 換え の方法３ －１ 　 チ ャ ン ネ ル 切り 換え の方法

こ の章は、こ の章は、  [[MRMR] ] のコ マ ン ド について説明し ています。のコ マ ン ド について説明し ています。  [[MRMR] ] には、には、単にチャ ン ネルを単にチャ ン ネルを

接続する機能に留まら ず、接続する機能に留まら ず、シス テムを構築するために有用な命令が用意さ れています。シス テムを構築するために有用な命令が用意さ れています。

LINK#nLINK#n   LFCR [n] [n] はチ ャ ン ネル指定番号ではチャ ン ネル指定番号で 0,20,2 ～～66

文字列はいずれも ア スキーコ ード文字列はいずれも ア スキーコ ード

LFCR   はは CRCR//LFLFのの 22 バイ ト 。バイ ト 。

こ のこ の 22 バイ ト がないと 命令と みなさ れま せん。バイ ト がないと 命令と みなさ れま せん。

マ ス タ チ ャ ン ネルマス タ チ ャ ン ネル ( (チ ャ ン ネルチャ ン ネル 1) 1) に接続さ れる制御機からに接続さ れる制御機から   [[MRMR] ] へチ ャ ン ネル切りへチャ ン ネル切り

換え命令を送り ま す。換え命令を送り ま す。  [[MRMR] ] は、は、データ 中にこ のス ト リ ン グ スを検出する と 、データ 中にこ のス ト リ ン グ スを検出する と 、チャ ンチャ ン

ネルを切り 換えるネルを切り 換える  [ [命令命令] ] と みなし て指定のチャ ンネルと チャ ン ネルと みなし て指定のチャ ンネルと チャ ン ネル 11を接続し ます。を接続し ます。

※※ [LINK#] [LINK#] の部分はユーザが変更可能な部分です。の部分はユーザが変更可能な部分です。文中の説明では、文中の説明では、標準状態の説標準状態の説

明と なっ ていま すので全て明と なっ ていま すので全て  [LINK#]  [LINK#] で記載し てあり ま す。で記載し てあり ま す。ユーザでチャ ン ネル切ユーザでチャ ン ネル切

り 換え命令を変更し た場合には、り 換え命令を変更し た場合には、 そ の部分を書き換えてお読み下さ い。そ の部分を書き換えてお読み下さ い。

上図では、上図では、 制御機が制御機が MR6MR6へのチャ ン ネル切り 換え命令であるへのチャ ン ネル切り 換え命令である  [LINK#6  [LINK#6 LFCR ] ] を 送を送

出し 、出し 、チ ャ ン ネルチャ ン ネル 66を選択し ていま す。を選択し ていま す。チ ャ ン ネル切り 換えが終了後、チャ ン ネル切り 換えが終了後、 ( (切り 換えに切り 換えに

要する時間は最大で要する時間は最大で 1010ミ リ 秒程度かかり ま す。ミ リ 秒程度かかり ま す。) ) 制御機と チャ ン ネル制御機と チャ ン ネル 66、、即ち端末機即ち端末機

器器55は、は、 あたかもあたかも 11対対11で接続さ れている よ う にデータ の送受信が行えます。で接続さ れている よ う にデータ の送受信が行えます。ま た 、ま た 、

そ の他の接続さ れていないス レ イ ブ チ ャ ン ネルから のデータ は、そ の他の接続さ れていないス レ イ ブ チ ャ ン ネルから のデータ は、全て入力バッ フ ァ全て入力バッ フ ァ

に書き込まれます。に書き込まれます。 ( (端末端末11のデータのデータ "098XYZ""098XYZ"ス レ イ ブ チ ャ ン ネルス レ イ ブ チ ャ ン ネル 22の入力バッ フ ァの入力バッ フ ァ

に書き込まれている 。に書き込まれている 。))

※※ チャ ンネル番号チャ ンネル番号nnの指定は、の指定は、お持ちのお持ちの  [[MRMR] ] のチャ ンネル数以内で行っ てく ださ い。のチャ ンネル数以内で行っ てく ださ い。

例えば例えばMR4MR4でチャ ン ネル番号をでチャ ン ネル番号を 66と 指定すると 、と 指定すると 、そのスト リ ン グスは命令と し てそのスト リ ン グスは命令と し て

理解さ れずデータ と し て現在接続さ れているスレイ ブチャ ン ネルに送信さ れます。理解さ れずデータ と し て現在接続さ れているスレイ ブチャ ン ネルに送信さ れます。

CH1 端末2

CH2

CH3

CHn

CH6

端末n

端末5

端末1

"ABCDEFG"→

"LINK#6 "→

"ABCDEFG"→

←"123456"

←"098XYZ"098

XYZ

制御機

L
F

C
R

MR6
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こ の命令を実行後、こ の命令を実行後、 チャ ン ネル切り 換え命令、チャ ン ネル切り 換え命令、制御命令を除く データ はすべてチャ制御命令を除く データ はすべてチャ

ン ネルン ネル 22～～ (4) 6 (4) 6へ同報通信さ れます。へ同報通信さ れます。ただし 、ただし 、   [[MRMR] ] は、は、データ 中にチャ ン ネル切データ 中にチャ ン ネル切

り 換え命令、り 換え命令、制御命令を検出する と 同報通信を中止し ま す。制御命令を検出する と 同報通信を中止し ま す。同報通信において同報通信において   [[MRMR]]

は、は、 チ ャ ン ネルチャ ン ネル 22 ～～ (4) 6 (4) 6 の入力信号であるの入力信号である CTSCTS//DSRDSR及び及び XOFFXOFF状態を判定する事状態を判定する事

なく 、なく 、 データ を送出し ま す。データ を送出し ま す。 こ の場合、こ の場合、 出力データ は出力データ は  [[MRMR] ] の出力バッ フ ァ を経ずの出力バッ フ ァ を経ず

に直接出力さ れます。に直接出力さ れます。

こ の結果、こ の結果、 チャ ン ネルチャ ン ネル 22 ～～ (4) 6 (4) 6 のデータ の遅れは数十マ イ ク ロ 秒以内です。のデータ の遅れは数十マ イ ク ロ 秒以内です。

一斉同報でデータ の送信を行っ ている間、一斉同報でデータ の送信を行っ ている間、ディ ッ プ ス イ ッ チで自動ポーリ ン グ を選ディ ッ プ ス イ ッ チで自動ポーリ ン グ を選

択し ている場合、択し ている場合、 ス レ イ ブ チ ャ ン ネルから の入力データ は、ス レ イ ブ チ ャ ン ネルから の入力データ は、 ポーリ ン グ さ れ、ポーリ ン グ さ れ、 マ スマ ス

タ チ ャ ン ネルへ送信さ れます。タ チ ャ ン ネルへ送信さ れます。 従っ て 、従っ て 、同報通信と 自動ポーリ ン グが共に設定さ れ同報通信と 自動ポーリ ン グが共に設定さ れ

た時は、た時は、 同時に動作いたし ま す。同時に動作いたし ま す。

３ －２ 　 同報通信３ －２ 　 同報通信

制御機から のデータ を チ ャ ン ネル制御機から のデータ を チ ャ ン ネル 22からから  (4) 6 (4) 6へ同時に送信する こ と が可能です。へ同時に送信する こ と が可能です。電電

源投入時は、源投入時は、送信チャ ン ネルが送信チャ ン ネルが 00、、つま り 同報通信が選択さ れていま す。つま り 同報通信が選択さ れていま す。ま た 、ま た 、チ ャチ ャ

ン ネル切り 換え命令の一つと し て発行する こ と が出来ます。ン ネル切り 換え命令の一つと し て発行する こ と が出来ます。通常のチャ ン ネル切り通常のチャ ン ネル切り

換え命令のチャ ン ネル番号を換え命令のチャ ン ネル番号を 00 に し ま す。にし ま す。

LINK#0 LINK#0 LFCR

CH1
端末2
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LINK#2C  LINK#2C  LFCR

LINK#4+LINK#4+   LFCR

※※ [LINK#] [LINK#] の部分はユーザが変更可能な部分です。の部分はユーザが変更可能な部分です。 文中の説明では、文中の説明では、 標準状態の標準状態の

説明と なっ ていま すので全て説明と なっ ていま すので全て   [LINK#] [LINK#] で記載し てあり ま す。で記載し てあり ま す。 ユーザでチャ ン ネユーザでチャ ン ネ

ル切り 換え命令を変更し た場合は、ル切り 換え命令を変更し た場合は、 そ の部分を置き換えてお読み下さ い。そ の部分を置き換えてお読み下さ い。

LINK#2@  LINK#2@  LFCR

３ －３ 　 制御命令と は３ －３ 　 制御命令と は

制御命令は、制御命令は、 チャ ン ネルを切り 替え命令であるチャ ン ネルを切り 替え命令である  [LINK#n]  [LINK#n] の後に所定のの後に所定の  [ [英数字、英数字、記記

号号] ] を 付加し ま す。を付加し ま す。

[n] [n] はチ ャ ン ネル指定番号ではチャ ン ネル指定番号で 00，， 22 ～～ (4) 6 (4) 6

文字列はいずれも ア スキーコ ード文字列はいずれも ア スキーコ ード

  LFCR   はは CRCR//LFLFのの 22 バイ ト 。バイ ト 。 こ のこ の 22 バイ ト がないと 命令と みなさ れま せん。バイ ト がないと 命令と みなさ れま せん。

定義さ れていない定義さ れていない  [ [英小文字英小文字] ] 、、  [ [記号記号] ] を 指定し た場合、を指定し た場合、   [[MRMR] ] は、は、こ のス ト リ ン グこ のス ト リ ン グ

ス を破棄し ま すが、ス を破棄し ま すが、保守のための命令及び将来のバージョ ン ア ッ プ のためのリ ザー保守のための命令及び将来のバージョ ン ア ッ プ のためのリ ザー

ブ と なり ま すので、ブ と なり ま すので、 通常は使用し ないで下さ い。通常は使用し ないで下さ い。

ス ト リ ン グ ス の破棄と デ ー タ と し て 扱う 違いス ト リ ン グ ス の破棄と デ ー タ と し て 扱う 違い

制御命令で、制御命令で、 文字列の長さ が一致し ていて未定義の文字列が付加さ れた場合文字列の長さ が一致し ていて未定義の文字列が付加さ れた場合  、、

[[MRMR] ] 内で破棄し ま す。内で破棄し ま す。 ( (上記の例上記の例))

チ ャ ン ネル切り 換え命令、チャ ン ネル切り 換え命令、制御命令で使用するチャ ン ネル数を越える チャ ン ネル制御命令で使用するチャ ン ネル数を越える チャ ン ネル

番号を指定し た場合、番号を指定し た場合、データ と し て現在接続さ れている ス レ イ ブ チ ャ ン ネルに送データ と し て現在接続さ れている ス レ イ ブ チ ャ ン ネルに送

信さ れます。信さ れま す。

((例例 MR4MR4でチャ ン ネル番号でチャ ン ネル番号nn をを 66 と すると する ))

チ ャ ン ネル番号をチャ ン ネル番号を 11と し た場合もデータ と し て現在接続さ れている ス レ イ ブ チ ャと し た場合もデータ と し て現在接続さ れている ス レ イ ブ チ ャ

ン ネルに送信さ れます。ン ネルに送信さ れます。



2525

第第33章　 コ マ ン ド章　 コ マ ン ド

３ －４ 　 制御命令一覧３ －４ 　 制御命令一覧

付加さ れる文字 処理及び動作

A MRを リ セッ ト する

B 未定義

C ス レ イ ブ チ ャ ン ネルの入出力バッ フ ァ を ク リ ア する

D マ ス タ チ ャ ン ネルを送信停止状態にする

E マ ス タ チ ャ ン ネルを送信可能状態にする

F ス レ イ ブ チ ャ ン ネル入力バッ フ ァ のデータ 長を読み出す

G 自動スキャ ン ニ ン グ を開始する

H 未定義

I 未定義

J 未定義

K ロ ムバージョ ン を制御機へ送信する

L ラ イ ン単位の読み出し  (デ リ ミ タ ま たはLFコ ード ) を 行う

M 未定義

N ス レ イ ブ チ ャ ン ネルの入力データ を チ ェ ッ ク する

O 未定義

P 未定義

Q ス レ イ ブ チ ャ ン ネルへXOFFコ ード を送出する

R ラ イ ン単位の読み出し  (デ リ ミ タ ま たはCRコ ード ) を 行う

S ス レ イ ブ チ ャ ン ネルのラ イ ン ス テ イ タ ス状態を読み出す

T ラ イ ン単位の読み出し  (デ リ ミ タ ま たはETXコ ード ) を 行う

U ス レ イ ブ チ ャ ン ネルへXONコ ード を送信する

V ス レ イ ブ チ ャ ン ネルのDTRラ イ ン を レ ディ  (Hi) に する

W ス レ イ ブ チ ャ ン ネルのDTRラ イ ン を ビ ジー  (Low) に する

X ス レ イ ブ チ ャ ン ネルのRTSラ イ ン を レ ディ  (Hi) に する

Y ス レ イ ブ チ ャ ン ネルのRTSラ イ ン を ビ ジー  (Low) に する

Z 未定義

! 未定義

? 現在接続さ れている チャ ン ネル番号を制御機へ送信する

$ 現在接続さ れている チャ ン ネルから 指定キャ ラ ク タ 分読み出す

+ ス レ イ ブ チ ャ ン ネルを XON状態にする

- ス レ イ ブ チ ャ ン ネルXOFF状態にする
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３ －４ －２ 　 Ｃ 命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の入出力バッ フ ァ を ク リ ア する 　３ －４ －２ 　 Ｃ 命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の入出力バッ フ ァ を ク リ ア する 　

1)1) 書式書式 LINK#nALINK#nA  LFCR (n=0,2(n=0,2 ～～6)6)

1)1) 書式書式 LIN K #nCLIN K #nC LFCR (n=0,2(n=0,2 ～～6)6)

３ －４ －１ 　３ －４ －１ 　 AA 命令　命令　 [[MRMR ] ] を リ セ ッ ト するを リ セ ッ ト する

2)2) 処理及び動作処理及び動作

[[MRMR] ] は、は、こ の命令を実行する と リ セッ ト さ れ、こ の命令を実行する と リ セッ ト さ れ、電源投入時と 同様の初期化を行電源投入時と 同様の初期化を行

います。いま す。   [[MRMR] ] は、は、こ の命令を受信後、こ の命令を受信後、内部の内部の LSILSI，，メ モ リ の初期化を行います。メ モ リ の初期化を行います。

次の命令を発行し たり 、次の命令を発行し たり 、データ を送受信する場合は、データ を送受信する場合は、100100ミ リ 秒のディ レ ー時間ミ リ 秒のディ レ ー時間

を取っ て下さ い。を取っ て下さ い。 SW2SW2 のの 8 (OPT) 8 (OPT) がが OFFOFFの場合は、の場合は、 再度、再度、 通信条件の設定コ マ通信条件の設定コ マ

ン ド が必要になり ま す。ン ド が必要になり ま す。

3)3) チ ャ ン ネル番号指定チャ ン ネル番号指定

チャ ン ネル番号の指定はなく 、チ ャ ン ネル番号の指定はなく 、 0,20,2 ～～66 ど れも同様の動作を し ま す。ど れも同様の動作を し ま す。 ただしただし 11 はは

指定出来ません。指定出来ません。

2)2) 処理及び動作処理及び動作

スレイ ブ チャ ン ネルの入出力バッ フ ァ を ク リ ア し ます。スレ イ ブ チャ ン ネルの入出力バッ フ ァ を ク リ ア し ます。こ の命令を実行し ますと 、こ の命令を実行し ますと 、

[[MRMR] ] 内の目盛り カ ウ ン タ のリ セッ ト 等を行いま す。内の目盛り カ ウ ン タ のリ セッ ト 等を行いま す。 次の命令を発行し たり 、次の命令を発行し たり 、

データ を送受信する場合は、データ を送受信する場合は、 100100ミ リ 秒のディ レ ー時間を取っ て く だ さ い。ミ リ 秒のディ レ ー時間を取っ て く だ さ い。こ のこ の

命令を実行後、命令を実行後、 マ ス タ チ ャ ン ネルは送信停止状態マ ス タ チ ャ ン ネルは送信停止状態 (D (D 命令を実行し たと き と 同様命令を実行し たと き と 同様

の状態の状態) ) に なり ま す。になり ま す。こ の状態を解除し て送信可能状態にする時は、こ の状態を解除し て送信可能状態にする時は、 [E]  [E] 命令を実命令を実

行し ま す。行し ま す。

3)3) チ ャ ン ネル番号指定チャ ン ネル番号指定

チャ ン ネル番号指定はチャ ン ネル番号指定は 00のと き 、のと き 、全ス レ イ ブ チ ャ ン ネルの入出力バッ フ ァ を ク リ全ス レ イ ブ チ ャ ン ネルの入出力バッ フ ァ を ク リ

ア し ま す。ア し ま す。 22～～66のと き 、のと き 、 指定のスレ イ ブ チ ャ ン ネルの入出力バッ フ ァ を ク リ ア指定のスレ イ ブ チ ャ ン ネルの入出力バッ フ ァ を ク リ ア

し ま す。し ま す。

３ －４ －３ 　 Ｄ 命令　 マ ス タ チ ャ ン ネ ル を 送信停止状態に する３ －４ －３ 　 Ｄ 命令　 マ ス タ チ ャ ン ネ ル を 送信停止状態に する

1)1) 書式書式 LINK #nDLINK #nD LFCR (n=0,2(n=0,2 ～～6)6)

2)2) 処理及び動作処理及び動作

マ ス タ チ ャ ン ネルマ ス タ チ ャ ン ネル  ( (チ ャ ン ネルチャ ン ネル 1) 1) の制御機への送信を停止状態にし ま す。の制御機への送信を停止状態にし ま す。 制御制御

機への送信が停止し た結果、機への送信が停止し た結果、すべての端末機器から のデータ は、すべての端末機器から のデータ は、接続さ れたス レ接続さ れたス レ

イ ブ チ ャ ン ネルの入力バッ フ ァ に書き込まれます。イ ブ チ ャ ン ネルの入力バッ フ ァ に書き込まれます。こ の状態を解除し て送信可能こ の状態を解除し て送信可能

状態にする時は、状態にする時は、 [E]  [E] 命令を実行し ま す。命令を実行し ま す。
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3)3) チ ャ ン ネル番号指定チャ ン ネル番号指定

チャ ン ネル番号指定はチャ ン ネル番号指定は 00のと き 、のと き 、現在の接続チャ ン ネルを変更する事無く 、現在の接続チャ ン ネルを変更する事無く 、上記上記

動作を実行し ます。動作を実行し ま す。 22～～66のと き 、のと き 、 接続チャ ン ネルを指定のスレ イ ブ チ ャ ン ネル接続チャ ン ネルを指定のスレ イ ブ チ ャ ン ネル

に切り 換えて、に切り 換えて、 上記動作を実行し ま す。上記動作を実行し ま す。

３ －４ －４ 　 Ｅ 命令　 マ ス タ チ ャ ン ネ ル を 送信可能状態に する 　３ －４ －４ 　 Ｅ 命令　 マ ス タ チ ャ ン ネ ル を 送信可能状態に する 　

3)3) チ ャ ン ネル番号指定チャ ン ネル番号指定

チャ ン ネル番号指定はチャ ン ネル番号指定は 00のと き 、のと き 、現在の接続チャ ン ネルを変更する事無く 、現在の接続チャ ン ネルを変更する事無く 、上記上記

動作を実行し ます。動作を実行し ま す。 22～～66のと き 、のと き 、 接続チャ ン ネルを指定のスレ イ ブ チ ャ ン ネル接続チャ ン ネルを指定のスレ イ ブ チ ャ ン ネル

に切り 換えて、に切り 換えて、 上記動作を実行し ま す。上記動作を実行し ま す。

2)2) 処理及び動作処理及び動作

マ ス タ チ ャ ン ネルマ ス タ チ ャ ン ネル  ( (チ ャ ン ネルチャ ン ネル 1) 1) の制御機への送信を可能状態にし ま す。の制御機への送信を可能状態にし ま す。 命令命令

実行後、実行後、送信停止状態になっ たマス タ チャ ン ネルを送信可能状態にする命令です。送信停止状態になっ たマス タ チャ ン ネルを送信可能状態にする命令です。

こ の時、こ の時、接続さ れたス レ イ ブ チ ャ ン ネルの入力バッ フ ァ にデータ がある と 、接続さ れたス レ イ ブ チ ャ ン ネルの入力バッ フ ァ にデータ がある と 、そ のそ の

先頭から 順次マ ス タ チ ャ ン ネルへ送信し ま す。先頭から 順次マ ス タ チ ャ ン ネルへ送信し ま す。こ の命令を実行後、こ の命令を実行後、接続さ れたス接続さ れたス

レ イ ブ チ ャ ン ネルと マ ス タ チ ャ ン ネルは双方向のレ イ ブ チャ ン ネルと マ ス タ チ ャ ン ネルは双方向の 11対対11で接続さ れた状態になりで接続さ れた状態になり

ま す。ま す。 ( (次頁図参照次頁図参照))

1)1) 書式書式 LIN K #nEL IN K #nE LFCR (n=0,2(n=0,2 ～～6)6)
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３ －４ －５ 　 Ｆ 命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネル入力バッ フ ァ の デー タ 長を 読み出す　３ －４ －５ 　 Ｆ 命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネル入力バッ フ ァ の デー タ 長を 読み出す　

返送の書式返送の書式 01234 01234 LFCR

1)1) 書式書式 LINK #nFLINK #n F LFCR (n=0,2(n=0,2 ～～6)6)

2)2) 処理及び動作処理及び動作

スレ イ ブ チャ ン ネルの入力バッ フ ァ のデータ 長を読み出し 、ス レ イ ブ チ ャ ン ネルの入力バッ フ ァ のデータ 長を読み出し 、55桁の桁の 1010進数で制御進数で制御

機へ返送し ます。機へ返送し ま す。

こ の例は、こ の例は、指定スレ イ ブ チ ャ ン ネルの入力バッ フ ァ に指定スレ イ ブ チ ャ ン ネルの入力バッ フ ァ に 12341234キャ ラ ク タ のデータ があキャ ラ ク タ のデータ があ

る こ と を示し ていま す。る こ と を示し ていま す。こ の命令を実行後、こ の命令を実行後、マ ス タ チ ャ ン ネルは送信停止状態マ ス タ チ ャ ン ネルは送信停止状態 (D (D命命

令を実行し たと き と 同様の状態令を実行し たと き と 同様の状態) ) になり ま す。になり ま す。こ の状態を解除し て送信可能状態にすこ の状態を解除し て送信可能状態にす

る時は、る時は、 [E]  [E] 命令を実行し ま す。命令を実行し ま す。

3)3) チ ャ ン ネル番号指定チャ ン ネル番号指定

チャ ン ネル番号がチャ ン ネル番号が 00のと き 、のと き 、全ス レ イ ブ チ ャ ン ネルの入力バッ フ ァ のデータ 長の全スレ イ ブ チ ャ ン ネルの入力バッ フ ァ のデータ 長の

総計を読み出し ま す。総計を読み出し ま す。

22～～66のと き 、のと き 、指定さ れたス レ イ ブ チ ャ ン ネルの入力バッ フ ァ のデータ 長を読み指定さ れたス レ イ ブ チ ャ ン ネルの入力バッ フ ァ のデータ 長を読み

出し ま す。出し ま す。

３ －４ －６ 　 Ｇ 命令　 自動ス キ ャ ン ニ ン グ を 開始する 　３ －４ －６ 　 Ｇ 命令　 自動ス キ ャ ン ニ ン グ を 開始する 　

1)1) 書式書式 LIN K #nGLIN K #nG   LFCR (n=0,2(n=0,2 ～～6)6)

2)2) 処理及び動作処理及び動作

端末機器から の入力データ がある ス レ イ ブ チ ャ ン ネルを スキャ ン ニ ン グ し ま す。端末機器から の入力データ がある ス レ イ ブ チ ャ ン ネルを スキャ ン ニ ン グ し ま す。

ス キャ ン ニ ン グは、スキャ ン ニ ン グは、チ ャ ン ネル番号が＋チャ ン ネル番号が＋11さ れる方向へ行われます。さ れる方向へ行われます。 (2 (2→→33→…→…

66→→22→→3) 3) こ の時、こ の時、データ が送ら れて来ている チャ ン ネルを検出する と 、データ が送ら れて来ている チャ ン ネルを検出する と 、   [[MRMR]]

は制御機へ次のフ ォ ーマ ッ ト でメ ッ セージを送り 、は制御機へ次のフ ォ ーマ ッ ト でメ ッ セージを送り 、スキャ ン ニ ン グを停止し ま す。スキャ ン ニ ン グを停止し ま す。

返送の書式返送の書式 LINK#n LINK#n LFCR (n(n はデータ を検出し たチャ ン ネル番号はデータ を検出し たチャ ン ネル番号))

[[MRMR] ] はメ ッ セージ送信後、はメ ッ セージ送信後、 マ ス タ チ ャ ン ネルを送信停止状態マ ス タ チ ャ ン ネルを送信停止状態 (D (D 命令実行と 同命令実行と 同

じ 状態じ 状態) ) に し ま す。にし ま す。こ の後、こ の後、制御機がこ のチャ ン ネルのデータ を受信する場合は、制御機がこ のチャ ン ネルのデータ を受信する場合は、

[[MRMR]]  から 受信し たチャ ン ネル番号から 受信し たチャ ン ネル番号 [n]  [n] を 用いて、を用いて、

書式書式 LINK#n LINK#n LFCR (n(n はデータ を検出し たチャ ン ネル番号はデータ を検出し たチャ ン ネル番号))

　 　 　　 　 　 [E,L,N,P,R,T][E,L,N,P,R,T]命令のいずれも同様です。命令のいずれも同様です。

を実行し 、を実行し 、 データ を取り 込みます。データ を取り 込みます。

自動スキャ ン ニ ン グ を実行中にチャ ン ネル切換命令を受信する と 、自動スキャ ン ニ ン グ を実行中にチャ ン ネル切換命令を受信する と 、自動スキャ ン自動スキャ ン

ニ ン グ動作は停止し ます。ニ ン グ動作は停止し ます。

3)3) チ ャ ン ネル番号指定チャ ン ネル番号指定

チャ ン ネル番号指定は、チャ ン ネル番号指定は、 0,20,2 ～～66 で、で、 ど のチャ ン ネル番号を記述し ても チャ ン ネど のチャ ン ネル番号を記述し ても チャ ン ネ

ルル 22 から ス キャ ン ニ ン グ し ま す。から ス キャ ン ニ ン グ し ま す。
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３ －４ －７ 　 Ｋ 命令　 ロ ムバージ ョ ン を 制御機へ送信する３ －４ －７ 　 Ｋ 命令　 ロ ムバージ ョ ン を 制御機へ送信する

３ －４ －８ 　 Ｌ 命令　 ラ イ ン 単位読み出し３ －４ －８ 　 Ｌ 命令　 ラ イ ン 単位読み出し  ( (デ リ ミ タ はデ リ ミ タ は LFLF コ ー ドコ ー ド ) ) を 行う 　を 行う 　

1)1) 書式書式 LIN K #nKL IN K #nK LFCR (n=0,2(n=0,2 ～～6)6)

2)2) 処理及び動作処理及び動作

[[MRMR] ] は、は、指定さ れたチャ ン ネルの入力データ から指定さ れたチャ ン ネルの入力データ から 11ラ イ ン分のデータ を制御機ラ イ ン分のデータ を制御機

へ送信し ます。へ送信し ま す。 こ の時、こ の時、 11 ラ イ ン のデリ ミ タ コ ード はラ イ ン のデリ ミ タ コ ード は LF (16LF (16 進数の進数の 0AH) 0AH) です。です。

例えば、例えば、端末機器から こ のデータ の１ 件分の区切り端末機器から こ のデータ の１ 件分の区切り  ( (デ リ ミ タデリ ミ タ ) ) にに LFLFコ ード が使コ ード が使

われている場合、われている場合、こ の命令を実行し ま すと 、こ の命令を実行し ま すと 、  [[MRMR] ] 内の入力バッ フ ァ に複数件の内の入力バッ フ ァ に複数件の

データ の入力があっ ても 、データ の入力があっ ても 、制御機は制御機は 11件分のデータ だけを取り 込むこ と が可能と件分のデータ だけを取り 込むこ と が可能と

なり ま す。なり ま す。

こ の命令を実行後、こ の命令を実行後、 マ ス タ チ ャ ン ネルは送信停止状態マ ス タ チ ャ ン ネルは送信停止状態 (D (D 命令を実行し たと き と命令を実行し たと き と

同様の状態同様の状態) ) に なり ま す。になり ま す。 こ の状態を解除し て送信可能状態にする時は、こ の状態を解除し て送信可能状態にする時は、再度こ再度こ

の命令を実行するか、の命令を実行するか、 [E]  [E] 命令を実行し ま す。命令を実行し ま す。

３ －４ －９ 　３ －４ －９ 　 NN 命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の入力デー タ を チ ェ ッ ク する 　命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の入力デー タ を チ ェ ッ ク する 　

1)1) 書式書式 LIN K #nNL IN K #nN   LFCR (n=2(n=2 ～～6)6)

2)2) 処理及び動作処理及び動作

[[MRMR] ] は、は、こ の命令に対し て以下の応答を返し て制御機にロ ムバージョ ン を知らこ の命令に対し て以下の応答を返し て制御機にロ ムバージョ ン を知ら

せま す。せま す。

購入後、購入後、 弊社への技術的質問等ロ ムバージョ ン を知り たい時に実行し ま す。弊社への技術的質問等ロ ムバージョ ン を知り たい時に実行し ま す。

こ の命令を実行後、こ の命令を実行後、 マ ス タ チ ャ ン ネルは送信停止状態マ ス タ チ ャ ン ネルは送信停止状態 (D (D 命令を実行し たと き と命令を実行し たと き と

同様の状態同様の状態) ) に なり ま す。になり ま す。こ の状態を解除し て送信可能状態にする時は、こ の状態を解除し て送信可能状態にする時は、 [E]  [E] 命令命令

を実行し ま す。を実行し ま す。

返送の書式返送の書式 MR6MR6 △△V1_ 6A V1_ 6A LFCR 製品名製品名 ROMROMバージョ ンバージョ ン

　 　 　 　 　 　　 　 　 　 　 　 92/05/27 92/05/27 LFCR 作成日付作成日付

　 　 　 　 　 　　 　 　 　 　 　 △はスペース△はスペース

3)3) チ ャ ン ネル番号指定チャ ン ネル番号指定

チャ ン ネル番号指定は、チャ ン ネル番号指定は、 0,20,2 ～～66 で、で、 ど のチャ ン ネル番号を記述し ても上記動作ど のチャ ン ネル番号を記述し ても上記動作

を実行し ます。を実行し ま す。

1)1) 書式書式 LINK #n LLINK #n L LFCR (n=2(n=2 ～～6)6)

3)3) チ ャ ン ネル番号指定チャ ン ネル番号指定

チャ ン ネル番号がチャ ン ネル番号が 00 のと き 、のと き 、 命令と は見なさ れず無視さ れます。命令と は見なさ れず無視さ れます。

22 ～～66 のと き 、のと き 、 指定のスレ イ ブ チ ャ ン ネルに切り 換え、指定のスレ イ ブ チ ャ ン ネルに切り 換え、 上記命令を実行し ま す。上記命令を実行し ま す。

2)2) 処理及び動作処理及び動作

指定し たス レ イ ブ チ ャ ン ネルに受信データ がある場合、指定し たス レ イ ブ チ ャ ン ネルに受信データ がある場合、 ま たは入力バッ フ ァ にま たは入力バッ フ ァ に

データ がある場合、データ がある場合、 [E]  [E] 命令を実行し たと き と 同様の動作と なり ま す。命令を実行し たと き と 同様の動作と なり ま す。



3030

第第33章　 コ マ ン ド章　 コ マ ン ド

３ －４ －１ ０ 　 Ｑ命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ３ －４ －１ ０ 　 Ｑ命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ XO FFXO FF コ ー ド を 送信するコ ー ド を 送信する

1)1) 書式書式 LIN K #nQLIN K #nQ   LFCR (n=2(n=2 ～～6)6)

データ がデータ が ない場合、ない場合、制御機へ復帰改行制御機へ復帰改行 (CR (CR//LFLFコ ードコ ード ) ) を 返送し 、を返送し 、そ の後マ ス タそ の後マ ス タ

チ ャ ン ネルは送信停止状態チャ ン ネルは送信停止状態 (D (D命令を実行し たと き と 同様の状態命令を実行し たと き と 同様の状態) ) に なり ま す。になり ま す。

こ の後に、こ の後に、 指定し たス レ イ ブ チ ャ ン ネルにデータ が入っ て来ても そ のデータ は、指定し たス レ イ ブ チ ャ ン ネルにデータ が入っ て来ても そ のデータ は、

制御機へ送信さ れず、制御機へ送信さ れず、指定スレ イ ブチャ ン ネルの入力バッ フ ァ に書き込まれます。指定スレ イ ブチャ ン ネルの入力バッ フ ァ に書き込まれます。

こ の状態を解除し て送信可能状態にする時は、こ の状態を解除し て送信可能状態にする時は、再度こ の命令を実行するか、再度こ の命令を実行するか、 [E]  [E] 命命

令を実行し ま す。令を実行し ま す。

3)3) チ ャ ン ネル番号指定チャ ン ネル番号指定

チャ ン ネル番号がチャ ン ネル番号が 00 のと き 、のと き 、 命令と は見なさ れず無視さ れます。命令と は見なさ れず無視さ れます。

22 ～～66 のと き 、のと き 、 指定のスレ イ ブ チ ャ ン ネルに切り 換え、指定のスレ イ ブ チ ャ ン ネルに切り 換え、 上記命令を実行し ま す。上記命令を実行し ま す。

2)2) 処理及び動作処理及び動作

指定するス レ イ ブ チ ャ ン ネルへ指定するス レ イ ブ チ ャ ン ネルへ XOFFXOFF コ ード を送信し ま す。コ ード を送信し ま す。

こ の命令は、こ の命令は、フ ロ ー制御の選択、フ ロ ー制御の選択、端末機器のラ イ ン ス テ イ タ ス の状態に関わら ず端末機器のラ イ ン ス テ イ タ ス の状態に関わら ず

XOFFXOFFコ ード を送信し ま す。コ ード を送信し ま す。

XOFFXOFF コ ード は、コ ード は、 1616 進数の進数の 13H13H です。です。

3)3) チ ャ ン ネル番号指定チャ ン ネル番号指定

チャ ン ネル番号がチャ ン ネル番号が 00 のと き 、のと き 、 命令と は見なさ れず無視さ れます。命令と は見なさ れず無視さ れます。

22 ～～66 のと き 、のと き 、 指定のスレ イ ブ チ ャ ン ネルに指定のスレ イ ブ チ ャ ン ネルに XOFFXOFFコ ード を送信し ま す。コ ード を送信し ま す。

３ －４ －１ １ 　 Ｒ 命令　 ラ イ ン 単位読み出し３ －４ －１ １ 　 Ｒ 命令　 ラ イ ン 単位読み出し  ( (デ リ ミ タ はデ リ ミ タ は CRCR コ ー ドコ ー ド ) ) を 行う 　を 行う 　

1)1) 書式書式 LIN K #nRL IN K #nR LFCR (n=2(n=2 ～～6)6)

2)2) 処理及び動作処理及び動作

[[MRMR] ] は、は、指定さ れたチャ ン ネルの入力データ から指定さ れたチャ ン ネルの入力データ から 11ラ イ ン分のデータ を制御機ラ イ ン分のデータ を制御機

へ送信し ます。へ送信し ま す。 こ の時、こ の時、 11 ラ イ ン のデリ ミ タ コ ード はラ イ ン のデリ ミ タ コ ード は CR (16CR (16 進数の進数の 0DH) 0DH) です。です。

例えば、例えば、端末機器から のデータ の端末機器から のデータ の 11件分の区切り件分の区切り  ( (デ リ ミ タデリ ミ タ ) ) にに CRCRコ ード が使わコ ード が使わ

れている場合、れている場合、こ の命令を実行し ま すとこ の命令を実行し ま すと   [[MRMR] ] 内の入力バッ フ ァ に複数件のデー内の入力バッ フ ァ に複数件のデー

タ 入力があっ ても 、タ 入力があっ ても 、制御機は制御機は11件分のデータ だけを取り 込むこ と が可能と なり ます。件分のデータ だけを取り 込むこ と が可能と なり ます。

こ の命令を実行後、こ の命令を実行後、 マ ス タ チ ャ ン ネルは送信停止状態マ ス タ チ ャ ン ネルは送信停止状態 (D (D 命令を実行し たと き と命令を実行し たと き と

同様の状態同様の状態) ) に なり ま す。になり ま す。 こ の状態を解除し て送信可能状態にする時は、こ の状態を解除し て送信可能状態にする時は、再度こ再度こ

の命令を実行するか、の命令を実行するか、 [E]  [E] 命令を実行し ま す。命令を実行し ま す。

3)3) チ ャ ン ネル番号指定チャ ン ネル番号指定

チャ ン ネル番号がチャ ン ネル番号が 00 のと き 、のと き 、 命令と は見なさ れず無視さ れます。命令と は見なさ れず無視さ れます。

22 ～～66 のと き 、のと き 、 指定のスレ イ ブ チ ャ ン ネルに切り 換え、指定のスレ イ ブ チ ャ ン ネルに切り 換え、 上記命令を実行し ま す。上記命令を実行し ま す。
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３ －４ －１ ２ 　 Ｓ 命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ルの ラ イ ン ス テ イ タ ス 状態を 読み出す３ －４ －１ ２ 　 Ｓ 命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ルの ラ イ ン ス テ イ タ ス 状態を 読み出す

2)2) チ ャ ン ネル番号指定と 処理及び動作チャ ン ネル番号指定と 処理及び動作

チャ ン ネル番号チャ ン ネル番号nn がが 22～～66 の場合、の場合、 指定するス レ イ ブ チ ャ ン ネルの指定するス レ イ ブ チ ャ ン ネルの CTSCTS//DSRDSRのの

状態を制御機へ返送し ます。状態を制御機へ返送し ます。

チ ャ ン ネル番号チャ ン ネル番号nn がが 00 の場合、の場合、 全てのス レ イ ブ チ ャ ン ネルの全てのス レ イ ブ チ ャ ン ネルの CTSCTS//DSRDSRの状態、の状態、

入出力バッ フ ァ 長、入出力バッ フ ァ 長、 出力の可／不可の状態を一括し て制御機へ返送し ます。出力の可／不可の状態を一括し て制御機へ返送し ます。

オーオー オーオー

オーオー

CC は、は、 制御信号線の制御信号線の CTSCTS ラ イ ン 、ラ イ ン 、 DD は、は、 制御信号線の制御信号線の DSRDSR ラ イ ン の略です。ラ イ ン の略です。

C,DC,D のの 00 はビ ジー、はビ ジー、IIはレ ディ ーを表し ま す。はレ ディ ーを表し ま す。

ODOD は、は、 出力ディ ス エ ーブ ル、出力ディ ス エ ーブ ル、 OEOE は、は、 出力イ ネーブ ルを表し ま す。出力イ ネーブ ルを表し ま す。

△は、△は、 スペース を表し ま す。スペース を表し ま す。

II：： 0002500025は、は、入力バッ フ ァ のデータ 長、入力バッ フ ァ のデータ 長、ＯＯ：： 0102401024は、は、出力バッ フ ァ のデータ 長出力バッ フ ァ のデータ 長

を表し ま す。を表し ま す。

３ －４ －１ ３ 　 Ｔ 命令　 ラ イ ン 単位読み出し３ －４ －１ ３ 　 Ｔ 命令　 ラ イ ン 単位読み出し ((デ リ ミ タ はデ リ ミ タ は ETXETX コ ー ドコ ー ド ))を 行うを 行う

1)1) 書式書式 LINK #nTLINK #nT LFCR (n=2(n=2 ～～6)6)

1)1) 書式書式 LIN K #nSL IN K #nS LFCR (n=0,2(n=0,2 ～～6)6)

返送の書式例返送の書式例 C0D1 C0D1 LFCR

CC は制御信号線のは制御信号線の CTSCTSラ イ ン 、ラ イ ン 、 DD は制御信号線のは制御信号線の DSRDSR ラ イ ン の略です。ラ イ ン の略です。

C,DC,D のの 00 はビ ジー、はビ ジー、 11 はレ ディ ーを表し ま す。はレ ディ ーを表し ま す。

こ の例では、こ の例では、 CTSCTS ラ イ ン はビ ジー、ラ イ ン はビ ジー、 DSRDSR ラ イ ン はレ ディ ーを示し ていま す。ラ イ ン はレ ディ ーを示し ていま す。

返送の書式例

： ：：

※ こ の文字はオー

2 C0D1OD△I： 00025△O： 01024： LFCR

3 C0D1OD△I 00018△O 01064 L
F

C
R

4 C1D1OE△I ： 00018△O： 00000： L
F

C
R

5 C1D1OE△I ： 00256△O： 00000： L
F

C
R

6 C1D1OE△I ： 00256△O： 00000： LFCR

ス テ イ タ ス を制御機へ返送し た後、ス テ イ タ ス を制御機へ返送し た後、 マ ス タ チ ャ ン ネルは送信停止状態マ ス タ チ ャ ン ネルは送信停止状態 (D (D 命令を命令を

実行し たと き と 同様の状態実行し たと き と 同様の状態) ) に なり ま す。になり ま す。こ の状態を解除し て送信可能状態にすこ の状態を解除し て送信可能状態にす

る時は、る時は、 [E]  [E] 命令を実行し ま す。命令を実行し ま す。

2)2) 処理及び動作処理及び動作

[[MRMR] ] は、は、指定さ れたチャ ン ネルの入力データ から指定さ れたチャ ン ネルの入力データ から 11ラ イ ン分のデータ を制御機ラ イ ン分のデータ を制御機

へ送信し ます。へ送信し ま す。 こ の時、こ の時、 11 ラ イ ン のデリ ミ タ コ ード はラ イ ン のデリ ミ タ コ ード は ETX (16ETX (16進数の進数の 03H) 03H) です。です。

例えば、例えば、 端末機器から データ の端末機器から データ の 11 件分の区切り件分の区切り  ( (デ リ ミ タデリ ミ タ ) ) にに ETXETX コ ード が使わコ ード が使わ

れている場合、れている場合、こ の命令を実行し ま すとこ の命令を実行し ま すと   [[MRMR] ] 内の入力バッ フ ァ に複数件のデー内の入力バッ フ ァ に複数件のデー
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３ －４ －１ ４ 　 Ｕ 命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ３ －４ －１ ４ 　 Ｕ 命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ XONXON コ ー ド を 送信する 　コ ー ド を 送信する 　

1)1) 書式書式 LIN K #nUL IN K #nU LFCR (n=0,2(n=0,2 ～～6)6)

タ の入力があっ ても 、タ の入力があっ ても 、制御機は制御機は 11件分のデータ だけを取り 込むこ と が可能と なり件分のデータ だけを取り 込むこ と が可能と なり

ま す。ま す。

こ の命令を実行後、こ の命令を実行後、 マ ス タ チ ャ ン ネルは送信停止状態マ ス タ チ ャ ン ネルは送信停止状態 (D (D 命令を実行し たと き と命令を実行し たと き と

同様の状態同様の状態) ) に なり ま す。になり ま す。 こ の状態を解除し て送信可能状態にする時は、こ の状態を解除し て送信可能状態にする時は、再度こ再度こ

の命令を実行するか、の命令を実行するか、 [E]  [E] 命令を実行し ま す。命令を実行し ま す。

3)3) チ ャ ン ネル番号指定チャ ン ネル番号指定

チャ ン ネル番号がチャ ン ネル番号が 00 のと き 、のと き 、 命令と は見なさ れず無視さ れます。命令と は見なさ れず無視さ れます。

22 ～～66 のと き 、のと き 、 指定のスレ イ ブ チ ャ ン ネルに切り 換え、指定のスレ イ ブ チ ャ ン ネルに切り 換え、 上記命令を実行し ま す。上記命令を実行し ま す。

2)2) 処理及び動作処理及び動作

指定するス レ イ ブ チ ャ ン ネルへ指定するス レ イ ブ チ ャ ン ネルへ XONXON コ ード を送信し ま す。コ ード を送信し ま す。

こ の命令は、こ の命令は、フ ロ ー制御の選択、フ ロ ー制御の選択、端末機器のラ イ ン ス テ イ タ ス の状態に関わら ず、端末機器のラ イ ン ス テ イ タ ス の状態に関わら ず、

XONXON コ ード を送信し ま す。コ ード を送信し ま す。

XONXON コ ード は、コ ード は、 1616 進数の進数の 11H11H です。です。

3)3) チ ャ ン ネル番号指定チャ ン ネル番号指定

チャ ン ネル番号がチャ ン ネル番号が 00 のと き 、のと き 、 命令と は見なさ れず無視さ れます。命令と は見なさ れず無視さ れます。

22 ～～66 のと き 、のと き 、 指定のスレ イ ブ チ ャ ン ネルに指定のスレ イ ブ チ ャ ン ネルに XONXON コ ード を送信し ま す。コ ード を送信し ま す。

３ －４ －１ ５ 　 Ｖ 命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ルの３ －４ －１ ５ 　 Ｖ 命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ルの DTEDTE ラ イ ン を レ デ ィラ イ ン を レ デ ィ  (H i )   (H i )  に するに する

1)1) 書式書式 LIN K #nVL IN K #nV LFCR (n=2(n=2 ～～6)6)

2)2) 処理及び動作処理及び動作

指定するス レ イ ブ チ ャ ン ネルの指定するス レ イ ブ チ ャ ン ネルの DTRDTRラ イ ン を レ ディラ イ ン を レ ディ  (Hi)  (Hi) に し ま す。にし ま す。

こ の命令を実行後、こ の命令を実行後、 マ ス タ チ ャ ン ネルは送信停止状態マ ス タ チ ャ ン ネルは送信停止状態 (D (D 命令を実行し たと き と命令を実行し たと き と

同様の状態同様の状態) ) に なり ま す。になり ま す。こ の状態を解除し て送信可能状態にする時は、こ の状態を解除し て送信可能状態にする時は、 [E]  [E] 命令命令

を実行し ま す。を実行し ま す。

3)3) チ ャ ン ネル番号指定チャ ン ネル番号指定

チャ ン ネル番号がチャ ン ネル番号が 00 のと き 、のと き 、 命令と は見なさ れず無視さ れます。命令と は見なさ れず無視さ れます。

22 ～～66 のと き 、のと き 、 指定のスレ イ ブ チ ャ ン ネルの指定のスレ イ ブ チ ャ ン ネルの DTRDTR ラ イ ン を レ ディ にし ま す。ラ イ ン を レ ディ にし ま す。
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３ －４ －１ ６ 　 Ｗ命令　３ －４ －１ ６ 　 Ｗ命令　 スレ イ ブチ ャ ン ネルのスレ イ ブチ ャ ン ネルの DTRDTR ラ イ ン を ビ ジーラ イ ン を ビ ジー  (Low )  (Low ) に するにする

３ －４ －１ ７ 　 Ｘ 命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ルの３ －４ －１ ７ 　 Ｘ 命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ルの RTSRTS ラ イ ン を レ デ ィラ イ ン を レ デ ィ  (H i )   (H i )  に するに する

1)1) 書式書式 LINK#nW  LINK#nW  LFCR (n=2(n=2 ～～6)6)

1)1) 書式書式 LINK#nXLINK#nX LFCR (n=2(n=2 ～～6)6)

３ －４ －１ ８ 　 Ｙ 命令　３ －４ －１ ８ 　 Ｙ 命令　 スレ イ ブ チャ ン ネルのスレ イ ブ チャ ン ネルの RTSRTS ラ イ ン を ビ ジーラ イ ン を ビ ジー  (Low )  (Low ) に するに する

1)1) 書式書式 LINK #nYLINK #nY LFCR (n=2(n=2 ～～6)6)

2)2) 処理及び動作処理及び動作

指定するス レ イ ブ チ ャ ン ネルの指定するス レ イ ブ チ ャ ン ネルの DTRDTRラ イ ン を ビ ジーラ イ ン を ビ ジー  (Low)  (Low) に し ま す。にし ま す。

こ の命令を実行後、こ の命令を実行後、 マ ス タ チ ャ ン ネルは送信停止状態マ ス タ チ ャ ン ネルは送信停止状態 (D (D 命令を実行し たと き と命令を実行し たと き と

同様の状態同様の状態) ) に なり ま す。になり ま す。こ の状態を解除し て送信可能状態にする時は、こ の状態を解除し て送信可能状態にする時は、 [E]  [E] 命令命令

を実行し ま す。を実行し ま す。

3)3) チ ャ ン ネル番号指定チャ ン ネル番号指定

チャ ン ネル番号がチャ ン ネル番号が 00 のと き 、のと き 、 命令と は見なさ れず無視さ れます。命令と は見なさ れず無視さ れます。

22 ～～66 のと き 、のと き 、 指定のスレ イ ブ チ ャ ン ネルの指定のスレ イ ブ チ ャ ン ネルの DTRDTR ラ イ ン を ビ ジーにし ま す。ラ イ ン を ビ ジーにし ま す。

2)2) 処理及び動作処理及び動作

指定するス レ イ ブ チ ャ ン ネルの指定するス レ イ ブ チ ャ ン ネルの RTSRTSラ イ ン を レ ディラ イ ン を レ ディ  (Hi)  (Hi) に し ま す。にし ま す。

こ の命令を実行後、こ の命令を実行後、 マ ス タ チ ャ ン ネルは送信停止状態マ ス タ チ ャ ン ネルは送信停止状態 (D (D 命令を実行し たと き と命令を実行し たと き と

同様の状態同様の状態) ) に なり ま す。になり ま す。こ の状態を解除し て送信可能状態にする時は、こ の状態を解除し て送信可能状態にする時は、 [E]  [E] 命令命令

を実行し ま す。を実行し ま す。

3)3) チ ャ ン ネル番号指定チャ ン ネル番号指定

チャ ン ネル番号がチャ ン ネル番号が 00 のと き 、のと き 、 命令と は見なさ れず無視さ れます。命令と は見なさ れず無視さ れます。

22 ～～66 のと き 、のと き 、 指定のスレ イ ブ チ ャ ン ネルの指定のスレ イ ブ チ ャ ン ネルの RTSRTS ラ イ ン を レ ディ にし ま す。ラ イ ン を レ ディ にし ま す。

2)2) 処理及び動作処理及び動作

指定するス レ イ ブ チ ャ ン ネルの指定するス レ イ ブ チ ャ ン ネルの RTSRTSラ イ ン を ビ ジーラ イ ン を ビ ジー  (Low)  (Low) に し ま す。にし ま す。

こ の命令を実行後、こ の命令を実行後、 マ ス タ チ ャ ン ネルは送信停止状態マ ス タ チ ャ ン ネルは送信停止状態 (D (D 命令を実行し たと き と命令を実行し たと き と

同様の状態同様の状態) ) に なり ま す。になり ま す。こ の状態を解除し て送信可能状態にする時は、こ の状態を解除し て送信可能状態にする時は、 [E]  [E] 命令命令

を実行し ま す。を実行し ま す。

3)3) チ ャ ン ネル番号指定チャ ン ネル番号指定

チャ ン ネル番号がチャ ン ネル番号が 00 のと き 、のと き 、 命令と は見なさ れず無視さ れます。命令と は見なさ れず無視さ れます。

22 ～～66 のと き 、のと き 、 指定のスレ イ ブ チ ャ ン ネルの指定のスレ イ ブ チ ャ ン ネルの RTSRTS ラ イ ン を ビ ジーにし ま す。ラ イ ン を ビ ジーにし ま す。
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３ －４ －１ ９ 　 ？命令　 接続さ れて い る チ ャ ン ネ ル番号を 制御機へ送信する３ －４ －１ ９ 　 ？命令　 接続さ れて い る チ ャ ン ネ ル番号を 制御機へ送信する

1)1) 書式書式 LINK #n ?L INK #n ? LFCR (n=0,2(n=0,2 ～～6)6)

2)2) 処理及び動作処理及び動作

現在接続さ れている ス レ イ ブ チ ャ ン ネルの番号を制御機へ返送し ます。現在接続さ れている ス レ イ ブ チ ャ ン ネルの番号を制御機へ返送し ます。

返送の書式返送の書式 n n LFCR (n(nはチ ャ ン ネル番号ではチャ ン ネル番号で22～～66ののASCIIASCIIコ ードコ ード ))

こ の命令を実行後、こ の命令を実行後、 マ ス タ チ ャ ン ネルは送信停止状態マ ス タ チ ャ ン ネルは送信停止状態 (D (D 命令を実行し たと き と命令を実行し たと き と

同様の状態同様の状態) ) に なり ま す。になり ま す。こ の状態を解除し て送信可能状態にする時は、こ の状態を解除し て送信可能状態にする時は、 [E]  [E] 命令命令

を実行し ま す。を実行し ま す。

3)3) チ ャ ン ネル番号指定チャ ン ネル番号指定

チャ ン ネル番号の指定はチャ ン ネル番号の指定は 0,20,2～～66で、で、 ど のチャ ン ネル番号を記述し ても上記動作ど のチャ ン ネル番号を記述し ても上記動作

を実行し ます。を実行し ま す。

３ －４ －２ ０ 　 ＄命令　 指定キ ャ ラ ク タ 分の読み出し 　３ －４ －２ ０ 　 ＄命令　 指定キ ャ ラ ク タ 分の読み出し 　

1)1) 書式書式 LINK #n $L INK #n $ LFCR

(n=0(n=0 ～～9999　　 nn はチ ャ ン ネル番号ではなく キャ ラ ク タ 数はチャ ン ネル番号ではなく キャ ラ ク タ 数))

2)2) 処理及び動作処理及び動作

現在接続さ れている ス レ イ ブ チ ャ ン ネルから現在接続さ れている ス レ イ ブ チ ャ ン ネルから nnで指定し たキャ ラ ク タ 分を制御機で指定し たキャ ラ ク タ 分を制御機

へ送信し ます。へ送信し ま す。マ ス タ チ ャ ン ネルが送信停止状態であっ ても 、マ ス タ チ ャ ン ネルが送信停止状態であっ ても 、こ の命令を受信すこ の命令を受信す

る と 、る と 、 nnキャ ラ ク タ 分制御機へ送信し 、キャ ラ ク タ 分制御機へ送信し 、 そ の後、そ の後、 マ ス タ チ ャ ン ネルは送信停止状マ ス タ チ ャ ン ネルは送信停止状

態になり ま す。態になり ま す。

バッ フ ァ に指定し た ｎ キャ ラ ク タ 分のデータ がない場合は、バッ フ ァ に指定し た ｎ キャ ラ ク タ 分のデータ がない場合は、バッ フ ァ リ ン グ さ れバッ フ ァ リ ン グ さ れ

ているすべてのデータ を送信後、ているすべてのデータ を送信後、 マ ス タ チ ャ ン ネルを送信停止状態と し ま す。マ ス タ チ ャ ン ネルを送信停止状態と し ま す。

nnにに 100100以上の指定を し た場合、以上の指定を し た場合、命令と みなさ れず単にデータ と し て扱われます。命令と みなさ れず単にデータ と し て扱われます。

3)3) チ ャ ン ネル番号指定チャ ン ネル番号指定

チャ ン ネル番号の指定は、チャ ン ネル番号の指定は、こ の命令を実行する前に予め指定し ておく 必要がありこ の命令を実行する前に予め指定し ておく 必要があり

ま す。ま す。ま た 、ま た 、接続チャ ン ネルを変更する必要がない場合は、接続チャ ン ネルを変更する必要がない場合は、こ の命令の前に接続こ の命令の前に接続

命令を送る必要はあり ま せん。命令を送る必要はあり ま せん。

例例)) チ ャ ン ネルチャ ン ネル 33からから 1515キャ ラ ク タ のデータ を読み出す。キャ ラ ク タ のデータ を読み出す。 (N88BASIC) (N88BASIC)

PRINT  #1,"LINK#3D"PRINT  #1,"LINK#3D"

PRINT  #1,"LINK#15$"PRINT  #1,"LINK#15$"

INPUT  #1,A$INPUT  #1,A$
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３ －４ －２ ２ 　 －命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネル を３ －４ －２ ２ 　 －命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネル を XO FFXO FF 状態に する状態に する

3)3) チ ャ ン ネル番号指定チャ ン ネル番号指定

チャ ン ネル番号がチャ ン ネル番号が 00 のと き 、のと き 、 全てのス レ イ ブ チ ャ ン ネルを全てのス レ イ ブ チ ャ ン ネルを XOFFXOFF状態にし ま す。状態にし ま す。

22 ～～66 のと き 、のと き 、 指定のスレ イ ブ チ ャ ン ネルを指定のスレ イ ブ チ ャ ン ネルを XOFFXOFF状態にし ま す。状態にし ま す。

３ －４ －２ １ 　 ＋命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル を３ －４ －２ １ 　 ＋命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル を XONXON 状態に する 　状態に する 　

1)1) 書式書式 LINK #n +LINK #n + LFCR (n=0,2(n=0,2 ～～6)6)

1)1) 書式書式 LINK #n -LINK #n - LFCR (n=0,2(n=0,2 ～～6)6)

こ の命令を解除するには、こ の命令を解除するには、 前述の前述の  [ [＋＋] ] 命令を実行し ま す。命令を実行し ま す。

ただし 、ただし 、ディ ッ プ ス イ ッ チによ るディ ッ プ ス イ ッ チによ る XONXON//XOFFXOFFのフ ロ ー制御を選択し ている場合、のフ ロ ー制御を選択し ている場合、

端末機器から端末機器から XONXON コ ード が送信さ れて く る と 、コ ード が送信さ れて く る と 、 こ の命令は解除さ れます。こ の命令は解除さ れます。

ディ ッ プ ス イ ッ チによ るディ ッ プ ス イ ッ チによ る XONXON//XOFFXOFFのフ ロ ー制御を選択し ていない場合は、のフ ロ ー制御を選択し ていない場合は、端末端末

機器から機器から XONXON コ ード が送信さ れて来てもデータ と し て扱いま すので、コ ード が送信さ れて来てもデータ と し て扱いま すので、 こ の命令こ の命令

は解除さ れません。は解除さ れません。

2)2) 処理及び動作処理及び動作

ディ ッ プ ス イ ッ チによ るディ ッ プ ス イ ッ チによ る XONXON//XOFFXOFFフ ロ ー制御を選択し ない場合、フ ロ ー制御を選択し ない場合、 [ [－－] ] 命令に命令に

よ っ てよ っ て XOFFXOFF状態で送信停止になっ ている ス レ イ ブ チ ャ ン ネルを状態で送信停止になっ ている ス レ イ ブ チ ャ ン ネルを XONXON状態にし ま状態にし ま

す。す。 すなわち 、すなわち 、 単に単に  [ [－－] ] 命令を解除する動作と なり ま す。命令を解除する動作と なり ま す。

ディ ッ プ ス イ ッ チによ るディ ッ プ ス イ ッ チによ る XONXON//XOFFXOFFのフ ロ ー制御を選択し ている場合、のフ ロ ー制御を選択し ている場合、フ ロ ー制フ ロ ー制

御によ っ て御によ っ て XOFFXOFF状態になっ ている ス レ イ ブ チ ャ ン ネルを状態になっ ている ス レ イ ブ チ ャ ン ネルを XONXON 状態にし ま す。状態にし ま す。

次頁次頁 [ [－－] ] 命令参照。命令参照。

3)3) チ ャ ン ネル番号指定チャ ン ネル番号指定

チャ ン ネル番号がチャ ン ネル番号が 00 のと き 、のと き 、 全てのス レ イ ブ チ ャ ン ネルを全てのス レ イ ブ チ ャ ン ネルを XONXON状態にし ま す。状態にし ま す。

22 ～～66 のと き 、のと き 、 指定のスレ イ ブ チ ャ ン ネルを指定のスレ イ ブ チ ャ ン ネルを XONXON状態にし ま す。状態にし ま す。

2)2) 処理及び動作処理及び動作

スレ イ ブ チャ ン ネルをス レ イ ブ チ ャ ン ネルを XOFFXOFF状態にし ま す。状態にし ま す。こ の命令を実行後、こ の命令を実行後、制御機から 受信制御機から 受信

し たデータ は、し たデータ は、指定し たス レ イ ブ チ ャ ン ネルの出力バッ フ ァ に書き込まれ、指定し たス レ イ ブ チ ャ ン ネルの出力バッ フ ァ に書き込まれ、端末端末

機器に送信さ れません。機器に送信さ れません。

CH1 端末2

CH2

CH3

CHn

CH6

端末n

端末5

端末1

LINK#6－

送信停止状態

※ディ ッ プ ス ィ ッ チによ り XON / XOFF フ ロ ー制御が選択さ れている場合、

端末機器から XONコ ード が送信さ れて く る と [－] 命令を解除し ます。

L
F

C
R

制御機

MR6
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  第４ 章第４ 章　 プ ロ グ ラ ム例　 プ ロ グ ラ ム例

４ －１ 　 プ ロ グ ラ ム に よ る 通信条件の設定４ －１ 　 プ ロ グ ラ ム に よ る 通信条件の設定

こ の章は、こ の章は、 NECNEC社製社製PC9801PC9801 のの N88BASICN88BASICを用いていく つかのプ ロ グ ラ ム例を紹介しを用いていく つかのプ ロ グ ラ ム例を紹介し

ま す。ま す。 プ ロ グ ラ ムを組む言語は、プ ロ グ ラ ムを組む言語は、   [[MRMR] ] のチ ャ ン ネル切換命令、のチャ ン ネル切換命令、 制御命令の文字列を制御命令の文字列を

送信出来るものであれば、送信出来るものであれば、 一切問いません。一切問いません。

例例))SW2SW2 のの 88 をを OFFOFFに し 、にし 、 電源を投入後、電源を投入後、 各チャ ン ネルの通信条件、各チャ ン ネルの通信条件、 自動ポーリ ン自動ポーリ ン

ググ   のチ ャ ン ネル保持時間を変更する 。のチャ ン ネル保持時間を変更する 。再初期化終了後、再初期化終了後、データ を ス レ イ ブ チ ャ ンデータ を ス レ イ ブ チ ャ ン

ネルのネルの 22 とと 33 とと 44 に送信する 。に送信する 。

10 OPEN "COM:N81XN" AS #110 OPEN "COM:N81XN" AS #1 'PC9801 RS232C CHANNEL1 OPEN'PC9801 RS232C CHANNEL1 OPEN

20 PRINT #1,CHR$ (&H1B);20 PRINT #1,CHR$ (&H1B); 'SEND START "ESC"'SEND START "ESC"

30 PRINT #1,"C2B9600L8PNS2N"30 PRINT #1,"C2B9600L8PNS2N" 'CH2 PROTOCOL'CH2 PROTOCOL

40 PRINT #1,"C3B4800L7POS2N"40 PRINT #1,"C3B4800L7POS2N" 'CH3 PROTOCOL'CH3 PROTOCOL

50 PRINT #1,"C4B2400L8PNS1X"50 PRINT #1,"C4B2400L8PNS1X" 'CH4 PROTOCOL'CH4 PROTOCOL

60 PRINT #1," {12}"60 PRINT #1," {12}" 'RETENTION TIME'RETENTION TIME

70 PRINT #1,CHR$ (&H1B);70 PRINT #1,CHR$ (&H1B); 'SEND FINISH "ESC"'SEND FINISH "ESC"

80 FOR I= 0 TO 200:NEXT I80 FOR I= 0 TO 200:NEXT I 'TIMER'TIMER

300'300' 以下制御プ ロ グ ラ ム以下制御プ ロ グ ラ ム

310 A$="SEND DATA FOR CHANNEL 2 ABCDEFGHIJKLMNOPQRSTUVWXYZ"310 A$="SEND DATA FOR CHANNEL 2 ABCDEFGHIJKLMNOPQRSTUVWXYZ"

320 B$="SEND DATA FOR CHANNEL 3 1234567890"320 B$="SEND DATA FOR CHANNEL 3 1234567890"

330 C$="SEND DATA FOR CHANNEL 4 DATA LINK MULTIPLEXER MR SERIES"330 C$="SEND DATA FOR CHANNEL 4 DATA LINK MULTIPLEXER MR SERIES"

340 PRINT #1,"LINK#2"340 PRINT #1,"LINK#2"

350 PRINT #1,A$350 PRINT #1,A$

360 PRINT #1,"LINK#3"360 PRINT #1,"LINK#3"

370 PRINT #1,B$370 PRINT #1,B$

380 PRINT #1,"LINK#4"380 PRINT #1,"LINK#4"

390 PRINT #1,C$390 PRINT #1,C$
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例例))チ ャ ン ネル切り 換え命令を変更する 。チ ャ ン ネル切り 換え命令を変更する 。

10 OPEN "COM:N81XN" AS #110 OPEN "COM:N81XN" AS #1 'PC9801 RS232C CHANNEL1 OPEN'PC9801 RS232C CHANNEL1 OPEN

20 PRINT #1,CHR$ (&H1B);20 PRINT #1,CHR$ (&H1B); 'SEND START ESC'SEND START ESC

30 PRINT #1," (CHANGE)"30 PRINT #1," (CHANGE)" 'COMMAND'COMMAND

40 PRINT #1,CHR$ (&H1B);40 PRINT #1,CHR$ (&H1B); 'SEND FINISH ESC'SEND FINISH ESC

50 FOR I= 0 TO 200:NEXT I50 FOR I= 0 TO 200:NEXT I 'TIMER'TIMER

300'300' 以下制御プ ロ グ ラ ム以下制御プ ロ グ ラ ム

310 PRINT #1,"CHANGE#2"310 PRINT #1,"CHANGE#2"

320 PRINT #1,"ABCDEFGHIJKLMNOPQRSTUVWXYZ"320 PRINT #1,"ABCDEFGHIJKLMNOPQRSTUVWXYZ"

330 PRINT #1,"CHANGE#4"330 PRINT #1,"CHANGE#4"

340 PRINT #1,"1234567890987654321"340 PRINT #1,"1234567890987654321"

上記例では、上記例では、 チャ ン ネル切り 換え命令を標準のチャ ン ネル切り 換え命令を標準の  [LINK]  [LINK] からから  [CHANGE]  [CHANGE] に変更し てに変更し て

いま す。いま す。各チャ ン ネルの通信条件、各チャ ン ネルの通信条件、チャ ン ネル切り 換え命令、チャ ン ネル切り 換え命令、自動ポーリ ン グのチャ自動ポーリ ン グのチャ

ン ネル保持時間の内容を変更する場合、ン ネル保持時間の内容を変更する場合、変更の必要のない項目の記述は必要あり ま変更の必要のない項目の記述は必要あり ま

せん。せん。通信条件の設定を変更する場合、通信条件の設定を変更する場合、通信条件の一部通信条件の一部 ( (パリ テ ィ だけを設定する等パリ テ ィ だけを設定する等))

のみの変更は無効と なり ま すので、のみの変更は無効と なり ま すので、 変更の必要のない項目も含め、変更の必要のない項目も含め、 すべての通信条すべての通信条

件の設定を記述し なければなり ま せん。件の設定を記述し なければなり ま せん。

４ －２ 　 プ ロ グ ラ ム に よ る チ ャ ン ネ ル 切換命令の設定４ －２ 　 プ ロ グ ラ ム に よ る チ ャ ン ネ ル 切換命令の設定

20  設定の開始を示すESCコ ード

30～50  チ ャ ン ネル2～4の通信条件の設定

60  自動ポーリ ン グ時のチャ ン ネル保持時間の設定

70  設定の終了を示すESCコ ード

80  内部LSIが再初期化に必要なディ レ イ 時間

340  電源投入時は、 一斉同報になっ て いる ので、 チ ャ ン ネル2に切り 換える
360  チ ャ ン ネル3に切り 換える

380  チ ャ ン ネル4に切り 換える

説

明
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  第５ 章　第５ 章　 ト ラ ブ ルシュ ーテ ィ ン グ と サポートト ラ ブ ルシュ ーテ ィ ン グ と サポート

５ －１ 　 プ ロ グ ラ ム を 実行し て も 何も 動か ない５ －１ 　 プ ロ グ ラ ム を 実行し て も 何も 動か ない

こ の章は、こ の章は、   [[MRMR] ] を 実際にシス テムに組み込み、を実際にシステムに組み込み、 ま た、ま た 、 購入後テス ト する際に生じ や購入後テス ト する際に生じ や

すいト ラ ブ ルのいく つかを ま と めていま す。すいト ラ ブ ルのいく つかを ま と めていま す。こ の章にシス テムを スム－ズに動作さ せこ の章にシス テムを スム－ズに動作さ せ

る ヒ ン ト があり ま す。る ヒ ン ト があり ま す。

QQ:: 制御器と制御器と   [[MRMR] ] がハ－ド 的に接続さ れていま すか？がハ－ド 的に接続さ れていま すか？

AA:: [[MRMR] ] のテ ス ト モ ード を 実行する 。のテ ス ト モ ード を 実行する 。

電源を投入する と 、電源を投入する と 、   [[MRMR] ] は、は、各チャ ン ネルに固定パタ ン を送出し 続けます。各チャ ン ネルに固定パタ ン を送出し 続けます。

付属のタ ーミ ナルソ フ ト を付属のタ ーミ ナルソ フ ト を PC98PC98のの MSMS--DOSDOSから 立ち上げます。から 立ち上げます。フ ァ ン ク ショ ンフ ァ ン ク ショ ン

キーでキーで   [[MRMR] ] の通信条件に合わせます。の通信条件に合わせます。

[[MRMR] ] から 送信さ れて来る文字列を表示さ せま す。から 送信さ れて来る文字列を表示さ せま す。

タ ーミ ナルソ フ ト でこ の設定値の送信を制御機が受信出来ない場合は、タ ーミ ナルソ フ ト でこ の設定値の送信を制御機が受信出来ない場合は、次の問題次の問題

が考えら れま す。が考えら れま す。

1)1) ケ ーブ ルの結線間違いケーブ ルの結線間違い  ( (ス ト レ ート ま たはク ロ スス ト レ ート ま たはク ロ ス ))

2)2) 伝送速度、伝送速度、ス ト ッ プ ビ ッ ト 、ス ト ッ プ ビ ッ ト 、パリ テ ィ 、パリ テ ィ 、ビ ッ ト 長等の通信条件の設定間違いビ ッ ト 長等の通信条件の設定間違い

タ ーミ ナルソ フ ト で受信し た文字列が、タ ーミ ナルソ フ ト で受信し た文字列が、化けている 、化けている 、ブ リ ン ク し ている等にブ リ ン ク し ている等に

なっ た場合は、なっ た場合は、 通信条件の不一致が原因です。通信条件の不一致が原因です。

QQ:: [LINK#nS [LINK#nS LFCR  ]  ] 等の命令実行後、等の命令実行後、  [[MRMR] ] から 制御器への送信が停止状態に入るから 制御器への送信が停止状態に入る

命令を実行し ていま せんか？命令を実行し ていま せんか？

AA:: 切り 換え命令を切り 換え命令を  [LINK#nE  [LINK#nE LFCR  ]  ] 等、等、 マ ス タ チ ャ ン ネルが送信可能にする命令にマ ス タ チ ャ ン ネルが送信可能にする命令に

変更し て下さ い。変更し て下さ い。

５ －２ 　５ －２ 　 [[MR]MR]   か ら 制御器への応答がないか ら 制御器への応答がない
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５ －３ 　５ －３ 　 [[MR]MR]   か ら 端末機器へデ ー タ が送信さ れないか ら 端末機器へデ ー タ が送信さ れない

QQ:: ハ－ド によ る フ ロ －制御を設定し 、ハ－ド によ る フ ロ －制御を設定し 、端末機器の出力信号である端末機器の出力信号である  [RTS]  [RTS] がビ ジ－にがビ ジ－に

なっ ていま せんか？なっ ていま せんか？

QQ:: ソ フ ト によ る フ ロ －制御を設定し 、ソ フ ト によ る フ ロ －制御を設定し 、端末機器から端末機器から XOFFXOFFコ －ド が送出さ れたま まコ －ド が送出さ れたま ま

で、で、 XONXON コ －ド が送出さ れていないと いう こ と はあり ま せんか？コ －ド が送出さ れていないと いう こ と はあり ま せんか？

QQ:: フ ロ －制御を設定し ない場合でもフ ロ －制御を設定し ない場合でも  [-]  [-] 命令を実行し ていま せんか？命令を実行し ていま せんか？

AA:: ス テ イ タ ス読み出し 命令ステ イ タ ス読み出し 命令 [LINK#nS  [LINK#nS LFCR  ]  ] を 実行し て下さ い。を実行し て下さ い。制御器へ指定し た制御器へ指定し た

スレ イ ブ チ ャ ン ネルのス テ イ タ ス情報が返送さ れます。スレ イ ブ チ ャ ン ネルのス テ イ タ ス情報が返送さ れます。設定し たフ ロ －制御に対設定し たフ ロ －制御に対

応するステイ タ スが応するステイ タ スが[1][1]でなければそのスレ イ ブチャ ン ネルへデ－タ 送信出来ませでなければそのスレ イ ブチャ ン ネルへデ－タ 送信出来ませ

ん。ん。

QQ:: デ－タ の最後の文字がデ－タ の最後の文字が [L]  [L] ではないですか？ではないですか？

AA:: デ－タ の最後の文字がデ－タ の最後の文字が [L]  [L] の場合、の場合、 ( (切り 換え命令のキ－ワ－ド である切り 換え命令のキ－ワ－ド である LINKLINKの頭の頭

と 同じと 同じ ) ) [[MRMR] ] は、は、 そ のそ の  [L]  [L] がデ－タ なのか切り 換え命令なのかを判定出来ませがデ－タ なのか切り 換え命令なのかを判定出来ませ

ん。ん。

こ の様な場合、こ の様な場合、 デ－タ の送信後、デ－タ の送信後、 再度切り 換え命令を送信し ま す。再度切り 換え命令を送信し ま す。

100 PRINT #1, "LINK#2"100 PRINT #1, "LINK#2"

110 PRINT #1, "ABCDEFGH IJKL";110 PRINT #1, "ABCDEFGH IJKL";

120 PRINT #1, "LINK#2"120 PRINT #1, "LINK#2"

こ の例のこ の例の 120120 ラ イ ン のラ イ ン の  [LINK#2  [LINK#2 LFCR  ]  ] は端末に送信さ れません。は端末に送信さ れません。

５ －４ 　 デ ー タ 最終文字が端末機器へ送信さ れない５ －４ 　 デ ー タ 最終文字が端末機器へ送信さ れない



4040

第第55章　 ト ラ ブ ルシュ ーテ ィ ン グ と サポート章　 ト ラ ブ ルシュ ーテ ィ ン グ と サポート

５ －６ 　 チ ャ ン ネ ル切換命令が理解さ れて い ない５ －６ 　 チ ャ ン ネ ル切換命令が理解さ れて い ない

1)1) 制御器ア プ リ ケ－ショ ン プ ロ グ ラ ムの虫制御器ア プ リ ケ－ショ ン プ ロ グ ラ ムの虫

比較的規則的に発生する場合は、比較的規則的に発生する場合は、制御プ ロ グ ラ ムの虫が考えら れま す。制御プ ロ グ ラ ムの虫が考えら れま す。プ ロ グ ラプ ロ グ ラ

ムの特定のシ－ケン ス を確認下さ い。ムの特定のシ－ケン ス を確認下さ い。

2)2) ノ イ ズノ イ ズ

シス テムの置かれている環境が悪い場合、シス テムの置かれている環境が悪い場合、 22 通り のノ イ ズ混入が想定さ れます。通り のノ イ ズ混入が想定さ れます。

　 ▼　 ▼ ACACラ イ ン から の混入によ る暴走。ラ イ ン から の混入によ る暴走。

　 ▼　 ▼ RS232CRS232C ラ イ ン から の混入によ るデ－タ 化け。ラ イ ン から の混入によ るデ－タ 化け。

無停電電源の使用、無停電電源の使用、 フ レ イ ムグ ラ ン ド を取る 、フ レ イ ムグ ラ ン ド を取る 、 ケ－ブ ルを シ－ルド する 、ケ－ブ ルを シ－ルド する 、

ACACラ イ ン に ノ イ ズフ ィ ルタ を入れる等を検討下さ い。ラ イ ン に ノ イ ズフ ィ ルタ を入れる等を検討下さ い。

3)3) そ の他そ の他

　 ▼　 ▼ RS232CRS232C ラ イ ン の延ばし 過ぎラ イ ン の延ばし 過ぎ

RS232CRS232C の使用距離は伝送速度にも よ り ま すが、の使用距離は伝送速度にも よ り ま すが、 規格では最長規格では最長15m15m 以内で以内で

す。す。こ れ以上の距離で使用の場合は、こ れ以上の距離で使用の場合は、 [ [光フ ァ イ バ光フ ァ イ バ] ] ま たは、ま たは、RS422RS422への変換への変換

する方法を検討下さ い。する方法を検討下さ い。

　 ▼　 ▼ RS232CRS232C端子の未処理端子の未処理

制御信号線の制御信号線の CTSCTS，， DSRDSRの入力信号が未処理の入力信号が未処理 ( (オ －プ ンオ－プ ン ) ) のま ま の機器もあのま ま の機器もあ

り ま すので、り ま すので、こ の様な機器の端子処理を行わずにシス テムを構成する と 、こ の様な機器の端子処理を行わずにシス テムを構成する と 、不不

安定な動作になる可能性があり ま す。安定な動作になる可能性があり ま す。

５ －５ 　 シ ス テ ム が ロ ッ ク する５ －５ 　 シ ス テ ム が ロ ッ ク する

チャ ン ネルを切り 換えたのにかかわら ず、チ ャ ン ネルを切り 換えたのにかかわら ず、制御器は以前接続さ れていたチャ ン ネル制御器は以前接続さ れていたチャ ン ネル

のデ－タ を受信し ている様だ。のデ－タ を受信し ている様だ。

QQ:: チ ャ ン ネル切り 換え命令と 入力デ－タ がすれ違っ ている こ と は考えら れま せんチャ ン ネル切り 換え命令と 入力デ－タ がすれ違っ ている こ と は考えら れま せん

か？か？

AA:: [[MRMR]]  は、は、 制御器から 切り 換え命令を受信後チャ ン ネルを切り 換えま す。制御器から 切り 換え命令を受信後チャ ン ネルを切り 換えま す。

[[MRMR] ] が切り 換え命令の最後の文字のが切り 換え命令の最後の文字の   LF  ( (改行コ －ド改行コ －ド ) ) を 受信し てから 、を受信し てから 、 実際に実際に

チャ ン ネルが切り 換えら れる時間はチャ ン ネルが切り 換えら れる時間は 1010 ミ リ 秒以内です。ミ リ 秒以内です。

と こ ろ がと こ ろ が [MR][MR]は、は、 マ ス タ チ ャ ン ネルから 切り 換え命令を受信中にも他チャ ン ネマ ス タ チ ャ ン ネルから 切り 換え命令を受信中にも他チャ ン ネ

ルから のデ－タ を制御器に送信し ていま す。ルから のデ－タ を制御器に送信し ていま す。
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対策は、対策は、 [LINK#3  [LINK#3 LFCR  ]  ] を 送出する前にを送出する前に  [LINK#0D  [LINK#0D LFCR  ]  ] を 送出し 、を送出し 、さ ら に制御器のさ ら に制御器の

受信バッ フ ァ を確認後、受信バッ フ ァ を確認後、

1)1) デ－タ がある場合デ－タ がある場合：： そ のデ－タ は、そ のデ－タ は、 [LINK#3  [LINK#3 LFCR ] ] が送出さ れる前のチャ ン ネルが送出さ れる前のチャ ン ネル

((端末端末5) 5) のデ－タ です。のデ－タ です。

2)2) デ－タ がない場合デ－タ がない場合：：  [LINK#3E  [LINK#3E LFCR  ]  ] を 送出し ま す。を送出し ま す。  そ の後、そ の後、制御器へ入力さ れ制御器へ入力さ れ

るデ－タ はチャ ン ネルるデ－タ はチャ ン ネル 3 (3 (端末端末2) 2) のデ－タ です。のデ－タ です。

例えば、例えば、  [[MRMR] ] のそ れま で接続さ れていたス レ イ ブ チ ャ ン ネルがのそ れま で接続さ れていたス レ イ ブ チ ャ ン ネルが66だっ た場合、だっ た場合、制制

御器から の御器から の  [LINK#3  [LINK#3 LFCR  ]  ] の受信と 、の受信と 、端末機器から の端末機器から の  [ABCDE]  [ABCDE] の受信がほぼ同の受信がほぼ同

時である と時である と  [ABCDE]  [ABCDE] は、は、 [LINK#3  [LINK#3 LFCR  ]  ] と すれ違いに制御器へ送信さ れます。と すれ違いに制御器へ送信さ れます。

制御器側でチャ ンネル切り 換え命令制御器側でチャ ンネル切り 換え命令 [LINK#3  [LINK#3 LFCR  ]  ] を送出し た後の処理と し て端を送出し た後の処理と し て端

末末22から のデータ を受信し よ う と する と 、から のデータ を受信し よ う と する と 、あたかも端末あたかも端末55から のデータから のデータ  [ABCDE] [ABCDE]

が受信さ れたよ う に見えま す。が受信さ れたよ う に見えま す。

ご購入頂き ま し たご購入頂き ま し た   [[MRMR] ] に関する ご質問に関する ご質問・・ ご相談はご相談は､､弊社ユーザサポート 課ま でお問弊社ユーザサポート 課ま でお問

い合わせ下さ い。い合わせ下さ い。

デ ー タ リ ン ク 株式会社　 ユーザサポート 課データ リ ン ク 株式会社　 ユーザサポート 課

Ｔ Ｅ ＬＴ Ｅ Ｌ ０ ４ －２ ９ ２ ４ －３ ８ ４ １０ ４ －２ ９ ２ ４ －３ ８ ４ １  ( (代代))

Ｆ Ａ ＸＦ Ａ Ｘ ０ ４ －２ ９ ２ ４ －３ ７ ９ １０ ４ －２ ９ ２ ４ －３ ７ ９ １

受付時間受付時間 月曜～金曜月曜～金曜 ( (祝祭日は除く祝祭日は除く ))

Ａ Ｍ９Ａ Ｍ９ ：： ０ ０ ～１ ２０ ０ ～１ ２ ：： ０ ００ ０

Ｐ Ｍ１Ｐ Ｍ１ ：： ０ ０ ～　 ５０ ０ ～　 ５ ：： ０ ００ ０

E -m a i lE -m a i l s u p p o r t @ d a t a -l i n k . c o . j ps u p p o r t @ d a t a -l i n k . c o . j p

５ －７ 　 ユ ー ザ ー サ ポ ー ト の ご 案内５ －７ 　 ユ ー ザ ー サ ポ ー ト の ご 案内
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３ 　 動作環境３ 　 動作環境

４ 　 基本仕様４ 　 基本仕様

２ 　２ 　 TERM WINTERM WIN ディ ス ク の内容ディ ス ク の内容

TERM WINTERM WINディ ス ク には、ディ ス ク には、 つぎのフ ァ イ ルが含ま れていま す。つぎのフ ァ イ ルが含ま れていま す。

付録．付録． TERM WINTERM WINユーザーズマ ニ ュ ア ルユーザーズマ ニ ュ ア ル

１ 　 概　 要１ 　 概　 要

こ のマ ニ ュ ア ルこ のマ ニ ュ ア ル  ( (付録付録) ) は、は、 RS232CRS232C 簡易通信プ ロ グ ラ ム簡易通信プ ロ グ ラ ム TERM WINTERM WIN の使用方法の使用方法

について説明し ていま す。について説明し ていま す。

TERM WINTERM WINは、は、キーボード 入力データ のキーボード 入力データ の RS232CRS232Cポート への送信、ポート への送信、及び画面表示、及び画面表示、

RS232CRS232C ポート から のデータ 受信、ポート から のデータ 受信、 及び画面表示を行う プ ロ グ ラ ムです。及び画面表示を行う プ ロ グ ラ ムです。

TERM WINTERM WINを使用するに当たっ て 、を使用するに当たっ て 、Windows98Windows98以上の以上の DOS-VDOS-Vパソ コ ン が必要です。パソ コ ン が必要です。

Tw1220.exe： ア プ リ ケ－ショ ン

解凍 Termw10.cnt： CNTフ ァ イ ル

Termw10.hlp： ヘルプ フ ァ イ ル

TermWin.exe： 実行フ ァ イ ル

TERMWIN.ini： 設定フ ァ イ ル

TERMWIN.stf： STFフ ァ イ ル

　 パソ コ ン　 パソ コ ン ：： DOS-VDOS-Vパソ コ ンパソ コ ン ,OS,OS：： Windows98Windows98以上以上,, メ イ ン メ モ リメ イ ン メ モ リ ：： 640K640K バイ ト 以上バイ ト 以上

ご 注意ご 注意 本プ ロ グ ラ ムは、本プ ロ グ ラ ムは、 特定の機種によ る動作確認のみを行っ たサービ ス品ですので、特定の機種によ る動作確認のみを行っ たサービ ス品ですので、

つぎの点にご注意の上ご使用く だ さ い。つぎの点にご注意の上ご使用く だ さ い。

◆プ ロ グ ラ ムの開発に当た っ ては、◆プ ロ グ ラ ムの開発に当た っ ては、 DOS/VDOS/V仕様機での動作を前提にし ており仕様機での動作を前提にし ており

　 ま すが、　 ま すが、 機種によ っ ては動作し ないこ と も 考え ら れま す。機種によ っ ては動作し ないこ と も 考え ら れま す。 こ のよ う な場合でこ のよ う な場合で

　 も 、　 も 、 弊社は保証いた し ま せん。弊社は保証いた し ま せん。

◆本プ ロ グ ラ ムは、◆本プ ロ グ ラ ムは、 使用者の責任においてご使用く ださ い。使用者の責任においてご使用く ださ い。 万一、万一、 ご利用によ るご利用によ る

　 不利益や損害が生じ た場合でも 、　 不利益や損害が生じ た場合でも 、 弊社は責任を負いかねま す。弊社は責任を負いかねま す。

◆本プ ロ グ ラ ムのコ ピ ー、◆本プ ロ グ ラ ムのコ ピ ー、 及び配布は認めており ま せん。及び配布は認めており ま せん。 コ ピ ー、コ ピ ー、 及び配布は絶及び配布は絶

　 対に行わないで く だ さ い。　 対に行わないで く だ さ い。

画面表示

エ ラ ー表示

バッ フ ァ 容量

カ ラ ー、 モ ード

送信データ を水色、 受信データ を白色で表示

通信条件の不一致、 パリ テ ィ エ ラ ー等で正常な
受信が行われない場合は、 当該受信データ を ブ

リ ン ク （ 点滅） 表示

送信バッ フ ァ 、 受信バッ フ ァ 共に 4Kバイ ト
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５ 　 起動と 終了５ 　 起動と 終了

①①TERM WINTERM WINディ ス ク を パソ コ ン のディ ス ク を パソ コ ン の CDCD ド ラ イ ブ に挿入し ま す。ド ラ イ ブ に挿入し ま す。

②②保存先に指定する フ ォ ルダ を新規に作成し 、保存先に指定する フ ォ ルダ を新規に作成し 、 [Tw1220.exe]  [Tw1220.exe] を コ ピ －し ま す。を コ ピ －し ま す。

③③[Tw1220.exe] [Tw1220.exe] を ダ ブ ルク リ ッ ク し 、を ダ ブ ルク リ ッ ク し 、解凍先に②のフ ォ ルダ を指定する と 、解凍先に②のフ ォ ルダ を指定する と 、５ つの５ つの

フ ァ イ ルが表示さ れます。フ ァ イ ルが表示さ れます。

④④[TERMWIN.EXE] [TERMWIN.EXE] フ ァ イ ルア イ コ ン を ダ ブ ルク リ ッ ク し て起動し ま す。フ ァ イ ルア イ コ ン を ダ ブ ルク リ ッ ク し て起動し ま す。

⑤⑤メ イ ン画面が表示さ れ、メ イ ン画面が表示さ れ、 使用可能な状態になり ま す。使用可能な状態になり ま す。

TERM WINTERM WIN の終了の終了

TERM WINTERM WIN の起動の起動

[F12] [F12] キーま たは、キーま たは、 右下の右下の  [Exit]  [Exit] ボタ ン で終了し ま す。ボタ ン で終了し ま す。

６ 　 メ イ ン 画面６ 　 メ イ ン 画面

データ 表示領域

制御LED

機能バー

送受信データ が表示さ れます。

RTS、 DTR、 CTS及びDSR制御ラ イ ン の状態が表示さ れます。

では、 フ ァ ン ク ショ ン キーに [通信速度の変更]等の各種機能

が割り 当てら れていま す。
機能バー内の四角は左から 順に [FI]キー～[F12]キーに対応し

ており 、 各種機能や通信速度等の現状を表し ていま す。
尚、 空白の四角は、 対応する フ ァ ン ク ショ ン キーに何も機能
が割り 当てら れていないこ と を 表し ていま す。

機能バー機能バー

メ ニ ュ ーバーメ ニ ュ ーバー

データ 表示領域データ 表示領域

制御制御LEDLED
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７ 　 各種機能７ 　 各種機能

◆ス ト ッ プ ビ ッ ト 長の 選択◆ス ト ッ プ ビ ッ ト 長の 選択 [ 2St op]  [ 2St op]  ボ タ ンボタ ン

ス ト ッ プ ビ ッ ト 長を選択し ま す。ス ト ッ プ ビ ッ ト 長を選択し ま す。

キーキー ：：  [ [F1F1] ] キーキー

ス ト ッ プ ビ ッ ト 長ス ト ッ プ ビ ッ ト 長：： 11//1.51.5//22 ( (ビ ッ トビ ッ ト ))

初期値初期値 ：： 22

◆パ リ テ ィ の 選択◆パ リ テ ィ の 選択 [ P=None]  [ P=None]  ボ タ ンボタ ン

パリ テ ィ を選択し ま す。パリ テ ィ を選択し ま す。

キーキー ：：  [F2]  [F2] キーキー

パリ ティパリ ティ ：： nonenone  ((なしなし ) ) //eveneven  ((偶数偶数))//oddodd  ((奇数奇数))

初期値初期値 ：： nonenone

◆デ ー タ 長の 選択◆デ ー タ 長の 選択 [ 8Len]  [ 8Len]  ボ タ ンボタ ン

データ 長を選択し ま す。データ 長を選択し ま す。

キーキー ：：  [F3]  [F3] キーキー

データ長データ長：： 77//88 ( (ビ ッ トビ ッ ト ))

初期値初期値 ：： 88

◆通信速度の 選択◆通信速度の 選択 [ 9600]  [ 9600]  ボ タ ンボタ ン

通信速度を選択し ます。通信速度を選択し ま す。

キーキー ：：  [F4]  [F4] キーキー

通信速度通信速度：： 12001200//24002400//48004800//96009600//19200 19200 //2880028800//3840038400//5760057600//7680076800//115200115200

◆シ リ ア ル ポ －ト の 選択◆シ リ ア ル ポ －ト の 選択 [ Com1]  [ Com1]  ボ タ ンボタ ン

シリ ア ルポ－ト を選択し ま す。シリ ア ルポ－ト を選択し ま す。

キーキー ：：  [F5]  [F5] キーキー

初期値初期値 ：： Com1Com1

◆送受信デ ー タ の 表示形式の 選択◆送受信デ ー タ の 表示形式の 選択 [ Nor ma l ]  [ Nor ma l ]  ボ タ ンボタ ン

送受信データ の表示形式を選択し ます。送受信データ の表示形式を選択し ます。

キーキー ：：  [F6]  [F6] キーキー

表示形式表示形式：： normalnormal  ((キャ ラ ク タ表示キャ ラ ク タ表示) )   // hex hex  (16(16進数表示進数表示))

初期値初期値 ：： normalnormal

◆送信デ ー タ の 表示／非表示の 選択◆送信デ ー タ の 表示／非表示の 選択 [ Ful l ]  [ Ful l ]  ボ タ ンボタ ン

送信データ の表示／非表示を選択し ます。送信データ の表示／非表示を選択し ます。

キーキー ：：  [F7]  [F7] キーキー

表示／非表示表示／非表示：： Full (Full (表示表示) ) //Half (Half (非表示非表示))

初期値初期値 ：： FullFull
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◆デ リ ミ タ コ ー ド の 選択◆デ リ ミ タ コ ー ド の 選択 [ CR + LF]  [ CR + LF]  ボタ ンボタ ン

［［ EnterEnter］］ キーを押下し た時に送出するデリ ミ タ コ ード を選択し ま す。キーを押下し た時に送出するデリ ミ タ コ ード を選択し ま す。

キーキー 　　：：  [F8]  [F8] キーキー

デリ ミ タ コ ードデリ ミ タ コ ード ：： CR (0DhCR (0Dhのみ送出のみ送出) ) //CR +  LF (0DhCR +  LF (0Dh とと 0Ah0Ah を送出を送出))

初期値初期値 　　 ：： CR +  LFCR +  LF

◆デ ー タ 表示領域の ク リ ア◆デ ー タ 表示領域の ク リ ア [ Cl ear ]  [ Cl ear ]  ボ タ ンボタ ン

データ 表示領域を ク リ ア し 、データ 表示領域を ク リ ア し 、 カ ーソ ルを表示領域左上隅に移動し ます。カ ーソ ルを表示領域左上隅に移動し ます。

キーキー ：：  [F9]  [F9] キーキー

※※ キーボード 入力の誤打を ク リ ア する機能ではあり ま せん。キーボード 入力の誤打を ク リ ア する機能ではあり ま せん。

◆◆コ マ ン ド キー ワ ード の送出コ マ ン ド キー ワ ード の送出 [LIK#] [LIK#] ボ タ ンボタ ン

[F8] [F8] キーを押下する度にキーを押下する度に  LINK#  LINK# の文字列を送出し ま す。の文字列を送出し ま す。こ の文字列は、こ の文字列は、弊社製マル弊社製マル

チプ レ ク サのデフ ォ ルト のコ マ ン ド キーワ ード です。チプ レ ク サのデフ ォ ルト のコ マ ン ド キーワ ード です。

キーキー ：：  [F11]  [F11] キーキー

◆◆ TERM WINTERM WIN の終了の終了 [ Ex i t ]  [ Ex i t ]  ボ タ ンボタ ン

本プ ロ グ ラ ムを終了し ま す。本プ ロ グ ラ ムを終了し ま す。

キーキー ：：  [F12]  [F12] キーキー

◆固定文字列の 送出◆固定文字列の 送出

6464 バイ ト の固定文字列を指定回数分送出する こ と が可能です。バイ ト の固定文字列を指定回数分送出する こ と が可能です。

そ の他、そ の他、 送信間隔等も指定でき ま す。送信間隔等も指定でき ま す。

キーキー ：：  [Shift]  [Shift] キー＋キー＋ [F1]  [F1] キーキー

[[送信送信] ] ボタ ン を ク リ ッ ク し 、ボタ ン を ク リ ッ ク し 、 固定文字列の送出を開始し ま す。固定文字列の送出を開始し ま す。

固定文字列の送出を中止するには固定文字列の送出を中止するには [ESC]  [ESC] キーを押下し ま す。キーを押下し ま す。

◆◆ RTSRTS ラ イ ン のラ イ ン の ONON// OFFOFF 選択選択

[[ShiftShift] ] キー＋キー＋ [ [F2F2] ] キーを押下する と 、キーを押下する と 、 RTSRTSラ イ ン がラ イ ンが ONON//OFFOFF交互に切り 替わり ます。交互に切り 替わり ます。

キーキー ：：  [Shift]  [Shift] キー＋キー＋ [F2]  [F2] キーキー

初期値初期値 ：： ONON

◆◆ DTRDTR ラ イ ン のラ イ ン の ONON// OFFOFF 選択選択

[[ShiftShift] ] キー＋キー＋ [ [F3F3] ] キーを押下する と 、キーを押下する と 、 DTRDTRラ イ ン がラ イ ンが ONON//OFFOFF交互に切り 替わり ます。交互に切り 替わり ます。

キーキー ：：  [Shift]  [Shift] キー＋キー＋ [F3]  [F3] キーキー

初期値初期値 ：： ONON

WPWP--0303--100922100922

RS232CRS232C 簡易通信プ ロ グ ラ ム簡易通信プ ロ グ ラ ム TERM WINTERM WIN
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MR4/MR6MR4/MR6　　 取り 扱い説明書　取り 扱い説明書　 20132013年年88月　 第月　 第1616版版

製造、発売元　 データ リ ン ク 株式会社製造、発売元　 データ リ ン ク 株式会社

〒〒359-1113359-1113　 埼玉県所沢市喜多町　 埼玉県所沢市喜多町10-510-5

TEL04TEL04--29242924--38413841㈹　㈹　 FAX04FAX04--29242924--37913791

11 当社製品は、当社製品は、当社規定の社内評価を経て出荷さ れており ま すが、当社規定の社内評価を経て出荷さ れており ま すが、保証期間内に万一保証期間内に万一

故障し た場合、故障し た場合、 無償にて修理さ せていただき ま す。無償にて修理さ せていただき ま す。 お買い求めいただいた製品は、お買い求めいただいた製品は、

受領後直ちに梱包を開け、受領後直ちに梱包を開け、 検収をお願い致し ま す。検収をお願い致し ま す。

データ リ ン ク 製品の保証期間は、データ リ ン ク 製品の保証期間は、 当社発送日よ り １ カ 年です。当社発送日よ り １ カ 年です。

保証期間は保証期間は､､製品貼付のシリ ア ルナン バーで管理し ていま す。製品貼付のシリ ア ルナン バーで管理し ていま す。

保証書はございま せん。保証書はございま せん。

なお、なお、 本製品のハード ウ エ ア部分の修理に限ら せていただき ま す。本製品のハード ウ エ ア部分の修理に限ら せていただき ま す。

22 本製品の故障、本製品の故障、ま たはそ の使用によ っ て生じ た直接、ま たはそ の使用によ っ て生じ た直接、間接の障害について、間接の障害について、当社は当社は

そ の責任を負わないものと し ま す。そ の責任を負わないものと し ま す。

33 次のよ う な場合には、次のよ う な場合には、 保証期間内でも有償修理になり ま す。保証期間内でも有償修理になり ま す。

(1)(1) お買い上げ後の輸送、お買い上げ後の輸送、 移動時の落下、移動時の落下、 衝撃等で生じ た故障および損傷。衝撃等で生じ た故障および損傷。

(2)(2) ご使用上の誤り 、ご使用上の誤り 、 ある いは改造、あるいは改造、 修理によ る故障および損傷。修理によ る故障および損傷。

(3)(3) 火災、火災、地震、地震、落雷等の災害、落雷等の災害、あるいは異常電圧など の外部要因に起因する故障あるいは異常電圧など の外部要因に起因する故障

および損傷。およ び損傷。

(4)(4) 当社製品に接続する当社以外の機器に起因する故障および損傷。当社製品に接続する当社以外の機器に起因する故障および損傷。

44 無償保証期間経過後は有償にて修理さ せていただき ま す。無償保証期間経過後は有償にて修理さ せていただき ま す。補修用部品の保有期間は補修用部品の保有期間は

原則製造終了後原則製造終了後55年間です。年間です。

なお、なお、 こ の期間内であっ ても 、こ の期間内であっ ても 、補修部品の在庫切れ、補修部品の在庫切れ、部品メ ーカ の製造中止など に部品メ ーカ の製造中止など に

よ り 修理できない場合があり ま す。よ り 修理できない場合があり ま す。

55 次のよ う な場合有償でも修理出来ない時があり ま す。次のよ う な場合有償でも修理出来ない時があり ま す。 PCBPCB基板全損、基板全損、 ICIC全損など 、全損など 、

故障状態によ り 修理価格が新品価格を上回る場合。故障状態によ り 修理価格が新品価格を上回る場合。

66 製品故障の場合、製品故障の場合、出張修理は致し ており ま せん。出張修理は致し ており ま せん。当社あるいは販売店への持ち込み当社あるいは販売店への持ち込み

修理と なり ま す。修理と なり ま す。

77 上記保証内容は、上記保証内容は、 日本国内においてのみ有効です。日本国内においてのみ有効です。

保証規定保証規定

ユーザサ ポー ト の ご 案内ユーザサ ポー ト の ご 案内

MR4/MR6MR4/MR6に関するご質問、ご相談は、ユーザサポート 課までお問い合わせ下さ い。に関するご質問、ご相談は、ユーザサポート 課までお問い合わせ下さ い。

データ リ ンク 株式会社　 ユーザサポート 課データ リ ンク 株式会社　 ユーザサポート 課

TEL04TEL04--29242924--38413841㈹　㈹　 FAX04FAX04--29242924--37913791　　 E-m a ilE-m a il：： sup p ort@ d a ta -l ink . c o . jpsup p ort@ d a ta -l ink . c o . jp

受付時間　 月曜～金曜受付時間　 月曜～金曜 ( (祝祭日は除く祝祭日は除く ))

AM9:00AM9:00～～PM12:00PM12:00　　  PM1:00 PM1:00～～PM5:00PM5:00


